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Fanuc Focas HSSB 驱动程序

帮助版本 1.046

目录

概述

什么是 Fanuc Focas HSSB驱动程序？

设置

如何配置使用此驱动程序的设备？

优化通信

如何从 Fanuc Focas HSSB驱动程序 获得最佳性能？

数据类型说明

此驱动程序支持哪些数据类型？

地址说明

如何对 Fanuc Focas1/Focas2 设备上的数据位置进行寻址？

错误说明

Fanuc Focas HSSB驱动程序 会产生哪些错误消息？

概述

Fanuc Focas HSSB驱动程序 能够以可靠方式将 Fanuc Focas High-Speed Serial Bus (HSSB)控制器连接到

OPC Client应用程序，包括 HMI、SCADA、Historian、MES、ERP以及各种自定义应用程序。它可专门用于

Fanuc Focas1 可编程逻辑控制器。

要了解使用此驱动程序所需的其他硬件，请参阅外部依存关系。

外部依存关系

此驱动程序具有外部依存关系。要使该驱动程序与硬件通信，必须在系统上安装 FANUC CNC
Focas1/Ethernet Library (部件号 A02B-0207-K732)或 FANUC Focas2 Library (部件号 A02B-0207-K737)。虽
然创建服务器项目不需要安装 Library，但运行项目需要它。

注意：Focas2 Library结合了以太网和 HSSB功能，可从 FANUC 经销商处购买，也可致电 1-888-326-
8287。选择 CNC，PARTS进行订购，然后请求部件号。

重要：HSSB接口卡必须安装在主计算机上，并用合适的光缆连接到控制器。

安装 Focas Library
此驱动程序要求 Focas Library与硬件 (FANUC CNC Focas1/Ethernet Library (部件编号 A02B-0207-K732)或
FANUC Focas2 Library (部件编号 A02B-0207-K737))进行通信。请按照下列步骤安装 Focas Library：

1. 从分发者处获取 Focas Library (通常为 Fwlib*.zip)。

2. 将 Fwlib*.zip 文件移动或粘贴到 Windows/System32 文件夹。

3. 解压缩 Fwlib*.zip 的内容。

4. 重新启动计算机。

5. 运行 OPC 服务器并配置 Focas1 项目。

另请参阅：外部依存关系。

www.ptc.com
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设置

支持的设备
此驱动程序可以与兼容 Focas1 或 Focas2 CNC/PMC 数据窗口控制库的控制器进行通信。这包括但不限于

以下项：

Series 0i
Series 15
Series 15i
Series 16
Series 16i
Series 18
Series 18i
Series 21
Series 21i
Series 30i
Series 31i
Series 32i
Power Mate i
开放寻址

通道和设备限制
此驱动程序支持的最大通道数量为 100。此驱动程序所支持设备的最大数量为每通道 20 个。设备 ID 指定控

制器的 HSSB节点编号。有效范围为 0 到 65535。默认设置为 0。
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通道属性 - 常规

此服务器支持同时使用多个通信驱动程序。服务器项目中使用的各个协议或驱动程序称为通道。服务器项

目可以由具有相同通信驱动程序或具有唯一通信驱动程序的多个通道组成。通道充当 OPC 链路的基础构建

块。此组用于指定常规通道属性，如标识属性和操作模式。

标识

“名称”：指定此通道的用户定义标识。在每个服务器项目中，每个通道名称都必须是唯一的。尽管名称最多可

包含 256 个字符，但在浏览 OPC 服务器的标记空间时，一些客户端应用程序的显示窗口可能不够大。通道

名称是 OPC 浏览器信息的一部分。该属性是创建通道所必需的。
有关保留字符的信息，请参阅服务器帮助中的“如何正确命名通道、设备、标记和标记组”。

“说明”：指定此通道的用户定义信息。

在这些属性中，有很多属性 (包括“说明”)具有关联的系统标记。

“驱动程序”：为该通道指定的协议 /驱动程序。指定在创建通道期间选择的设备驱动程序。它在通道属性中为

禁用设置。该属性是创建通道所必需的。
请知悉：服务器全天在线运行时，可以随时更改这些属性。其中包括更改通道名称以防止客户端向服务器

注册数据。如果客户端在通道名称更改之前已从服务器中获取了项，那么这些项不会受到任何影响。如果客

户端应用程序在通道名称更改之后发布项，并尝试通过原来的通道名称重新获取项，则该项将不被接受。一

旦开发完成大型客户端应用程序，就不应对属性进行任何更改。采用适当的用户角色和权限管理来防止操作

员更改属性或访问服务器功能。

诊断

“诊断数据捕获”︰启用此选项后，通道的诊断信息即可用于 OPC 应用程序。由于服务器的诊断功能所需的

开销处理量最少，因此建议在需要时使用这些功能，而在不需要时禁用这些功能。默认设置为禁用状态。
请知悉︰如果驱动程序不支持诊断，则该属性不可用。
有关详细信息，请参阅服务器帮助中的“通信诊断”。

标记计数

“静态标记”：提供此级别 (设备或通道)上已定义静态标记的总数。此信息有助于排除故障和平衡负载。

通道属性 - 写入优化

服务器必须确保从客户端应用程序写入的数据能够准时发送到设备。为此，服务器提供了优化属性，用以满

足特定需求或提高应用程序响应能力。

www.ptc.com

6



FanucFocasHSSB驱动程序

写入优化

“优化方法”：控制如何将写入数据传递至底层通信驱动程序。选项包括：

l “写入所有标记的所有值”(Write All Values for All Tags)：此选项可强制服务器尝试将每个值均写入控

制器。在此模式下，服务器将持续收集写入请求并将它们添加到服务器的内部写入队列。服务器将对

写入队列进行处理并尝试通过将数据尽快写入设备来将其清空。此模式可确保从客户端应用程序写

入的所有数据均可发送至目标设备。如果写入操作顺序或写入项的内容必须且仅能显示于目标设备

上，则应选择此模式。

l “写入非布尔标记的最新值”︰由于将数据实际发送至设备需要一段时间，因此对同一个值的多次连续

写入会存留于写入队列中。如果服务器要更新已位于写入队列中的某个写入值，则需要大大减少写

入操作才能获得相同的最终输出值。这样一来，便不会再有额外的写入数据存留于服务器队列中。几

乎就在用户停止移动滑动开关时，设备中的值达到其正确值。根据此模式的规定，任何非布尔值都会

在服务器的内部写入队列中更新，并在下一个可能的时机发送至设备。这可以大大提高应用性能。

注意︰该选项不会尝试优化布尔值的写入。它允许用户在不影响布尔运算的情况下优化 HMI数据

的操作，例如瞬时型按钮等。

l “写入所有标记的最新值”︰该选项采用的是第二优化模式背后的理论并将其应用至所有标记。如果应

用程序只需向设备发送最新值，则该选项尤为适用。此模式会通过在当前写入队列中的标记发送前

对其进行更新来优化所有的写入操作。此为默认模式。

“占空比”(Duty Cycle)︰用于控制写操作与读操作的比率。该比率始终基于每一到十次写入操作对应一次读

取操作。占空比的默认设置为 10，这意味着每次读取操作对应十次写入操作。即使在应用程序执行大量的

连续写入操作时，也必须确保足够的读取数据处理时间。如果将占空比设置为 1，则每次读取操作对应一次

写入操作。如果未执行任何写入操作，则会连续处理读取操作。相对于更加均衡的读写数据流而言，该特点

使得应用程序的优化可通过连续的写入操作来实现。
注意︰建议在将应用程序投入生产环境前使其与写入优化增强功能相兼容。

通道属性 - 高级

此组用于指定高级通道属性。并非所有驱动程序都支持所有属性，因此不会针对不支持的设备显示“高级”
组。

“非规范浮点数处理”：非规范值定义为无穷大、非数字(NaN)或非规范数。默认值为“替换为零”。具有原生浮

点数处理功能的驱动程序可能会默认设置为“未修改”。通过非规范浮点数处理，用户可以指定驱动程序处理

非规范 IEEE-754 浮点数据的方式。选项说明如下：

l “替换为零”：此选项允许驱动程序在将非规范 IEEE-754 浮点值传输到客户端之前，将其替换为零。

l “未修改”：此选项允许驱动程序向客户端传输 IEEE-754 非规范、规范、非数字和无穷大值，而不进行

任何转换或更改。

注意：如果驱动程序不支持浮点值或仅支持所显示的选项，则将禁用此属性。根据通道的浮点规范设置，

将仅对实时驱动程序标记 (如值和数组)进行浮点规范。例如，此设置不会影响 EFM数据。

有关浮点值的详细信息，请参阅服务器帮助中的“如何使用非规范浮点值”。

“设备间延迟”：指定在接收到同一通道上的当前设备发出的数据后，通信通道向下一设备发送新请求前等待

的时间。设置为零 (0)将禁用延迟。

注意：此属性并不适用于所有驱动程序、型号和相关设置。

www.ptc.com
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设备属性 - 常规

一个设备代表通信通道上的单一目标。如果驱动程序支持多个控制器，则用户必须为每个控制器输入一个

设备 ID。

标识

“名称”：指定设备的名称。此为用户定义的逻辑名称，最长可达 256 个字符，并且可以用于多个通道。

注意：尽管描述性名称通常是不错的选择，但浏览 OPC 服务器的标记空间时，一些 OPC 客户端应用程序

的显示窗口可能不够大。设备名称和通道名称也成为浏览树信息的一部分。OPC 客户端中，通道名称和设备

名称的组合将显示为“通道名称 .设备名称”。
有关详细信息，请参阅服务器帮助中的“如何为通道、设备、标记和标记组正确命名”。

“说明”：指定此设备的用户定义信息。

在这些属性中，有很多属性 (包括“说明”)具有关联的系统标记。

“通道分配”：指定该设备当前所属通道的用户定义名称。

驱动程序：为该设备选择的协议驱动程序。

“型号”：指定与此 ID 关联的设备的类型。下拉菜单中的内容取决于正在使用的通信驱动程序类型。驱动程序

不支持的型号将被禁用。如果通信驱动程序支持多个设备型号，则只有当设备未与任何客户端应用程序连

接时，才能改变型号的选择。
注意：如果通信驱动程序支持多种型号，则用户应将型号选择与物理设备进行匹配。如果下拉列表菜单中

未显示该设备，则选择与目标设备最相近的型号。一些驱动程序支持名为“开放式”的型号选择，该选择使用

户无需了解目标设备的具体信息即可进行通信。有关详细信息，请参阅驱动程序文档。

ID：指定设备驱动程序特定的工作站或节点。输入的 ID 类型取决于正在使用的通信驱动程序。对于许多通信

驱动程序而言，ID 是一个数值。支持数字 ID 的驱动程序使用户能够输入格式可更改的数值，以适应应用程

需要或所选通信驱动程序特点。默认情况下，该格式由驱动程序设置。选项包括十进制、八进制和十六进

制。
注意：如果驱动程序基于以太网，或者支持非常规工作站或节点名称，则可使用设备的 TCP/IP地址作为

设备 ID。TCP/IP地址包含四个由句点分隔的值，每个值的范围在 0 至 255 之间。某些设备 ID 基于字符串。

根据不同驱动程序，也可以在 ID 字段中配置其他属性。

操作模式

数据收集：此属性控制设备的活动状态。尽管默认情况下会启用设备通信，但可使用此属性禁用物理设备。

设备处于禁用状态时，不会尝试进行通信。从客户端的角度来看，数据将标记为无效，且不接受写入操作。

通过此属性或设备系统标记可随时更改此属性。

“模拟”：使设备进入或退出模拟模式。在此模式下，驱动程序不会尝试与物理设备进行通信，但服务器将继续

返回有效的 OPC 数据。模拟停止与设备的物理通信，但允许 OPC 数据作为有效数据返回到 OPC 客户端。

www.ptc.com
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在“模拟模式”下，服务器将所有设备数据处理为反射型：无论向模拟设备写入什么内容，都会读取回来，而且

会单独处理每个 OPC 项。如果服务器移除了项 (如服务器重新初始化时)，则不保存数据。默认值为“否”。

请知悉：
1. 只有当客户端断开连接并重新连接后，才会应用更新。

2. “系统”标记 (_Simulated)为只读且无法写入，从而达到运行时保护的目的。“系统”标记允许从客户端监控此

属性。

3. 在“模拟”模式下，项的内存映射取决于客户端更新速率 (OPC 客户端的“组更新速率”或本机和 DDE接口的

扫描速率)。这意味着，参考相同项、而采用不同更新速率的两个客户端会返回不同的数据。

4. 模拟设备时，客户端的更新速度可能不会低于 1 秒。

“模拟模式”仅用于测试和模拟目的。该模式永远不能用于生产环境。

标记计数

“静态标记”：提供此级别 (设备或通道)上已定义静态标记的总数。此信息有助于排除故障和平衡负载。

设备属性 - 扫描模式

“扫描模式”为需要设备通信的标记指定订阅客户端请求的扫描速率。同步和异步设备的读取和写入会尽快处

理；不受“扫描模式”属性的影响。

“扫描模式”：为发送到订阅客户端的更新指定在设备中扫描标记的方式。选项说明如下：

l “遵循客户端指定的扫描速率”：此模式可使用客户端请求的扫描速率。
l “不超过扫描速率请求数据”：此模式可将该数值集指定为最大扫描速率。有效范围为 10 至 99999990

毫秒。默认值为 1000 毫秒。

注意：当服务器有活动的客户端和设备项且扫描速率值有所提高时，更改会立即生效。当扫描速率

值减小时，只有所有客户端应用程序都断开连接，更改才会生效。

l “以扫描速率请求所有数据”：此模式将以订阅客户端的指定速率强制扫描标记。有效范围为 10 至

99999990 毫秒。默认值为 1000 毫秒。

l “不扫描，仅按需求轮询”：此模式不会定期轮询属于设备的标签，也不会在一个项变为活动状态后为

获得项的初始值而执行读取操作。OPC 客户端负责轮询以便更新，方法为写入 _DemandPoll 标记或

为各项发出显式设备读取。有关详细信息，请参阅服务器帮助中的“设备需求轮询”。
l “遵循标签指定的扫描速率”：此模式将以静态配置标记属性中指定的速率强制扫描静态标记。以客户

端指定的扫描速率扫描动态标记。

“来自缓存的初始更新”：启用后，此选项允许服务器为存储 (缓存)数据的新激活标签参考提供第一批更新。

只有新项参考共用相同的地址、扫描速率、数据类型、客户端访问和缩放属性时，才能提供缓存更新。设备

读取仅用于第一个客户端参考的初始更新。默认设置为禁用；只要客户端激活标记参考，服务器就会尝试从

设备读取初始值。

设备属性 - 定时

设备的“定时”属性允许调整驱动程序对错误条件的响应，以满足应用程序的需要。在很多情况下，需要更改

环境的此类属性，以便获得最佳性能。由电气原因产生的噪音、调制解调器延迟以及较差的物理连接等因素
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都会影响通信驱动程序遇到的错误数或超时次数。“定时”属性特定于每个配置的设备。

通信超时

“连接超时”(Connect Timeout)：此属性 (主要由基于驱动程序的以太网使用)控制建立远程设备套接字连接所

需的时间长度。设备的连接时间通常比针对同一设备的正常通信请求所花费时间更长。有效范围为 1 到 30
秒。默认值通常为 3 秒钟，但可能会因驱动程序的具体性质而异。如果驱动程序不支持此设置，则此设置将

被禁用。
请知悉：鉴于 UDP连接的性质，当通过 UDP进行通信时，连接超时设置不适用。

“请求超时”：指定一个所有驱动程序使用的间隔来决定驱动程序等待目标设备完成响应的时间。有效范围是

50 到 9999999 毫秒 (167 分钟)。默认值通常是 1000 毫秒，但可能会因驱动程序而异。大多数串行驱动程序

的默认超时是基于 9600 波特或更高的波特率来确定的。当以较低的波特率使用驱动程序时，请增加超时，

以补偿获取数据所需增加的时间。

“超时前的尝试次数”：指定在认定请求失败以及设备出错之前，驱动程序发出通信请求的次数。有效范围为 1
到 10。默认值通常是 3，但可能会因驱动程序的具体性质而异。为应用程序配置的尝试次数很大程度上取决

于通信环境。此属性适用于连接尝试和请求尝试。

定时

“请求间延迟”：指定驱动程序在将下一个请求发送到目标设备之前等待的时间。它会覆盖设备关联标记的一

般轮询频率，以及一次性读取和写入次数。在处理周转时间慢的设备时，以及担心网络负载问题时，这种延

迟很有用。为设备配置延迟会影响与通道上所有其他设备的通信。建议用户尽可能将所有需要请求间延迟

的设备隔离至单独的通道。其他通信属性 (如通信序列化)可以延长此延迟。有效范围是 0 到 300,000 毫秒；

但是，某些驱动程序可能因某项特别设计的功能而限制最大值。默认值为 0，它表示对目标设备的请求之间

没有延迟。
请知悉：不是所有的驱动程序都支持“请求间延迟”。如果不可用，则此设置不会出现。

设备属性 - 自动降级

自动降级属性可以在设备未响应的情况下使设备暂时处于关闭扫描状态。通过将特定时间段内无响应的设

备脱机，驱动程序可以继续优化与同一通道上其他设备的通信。该时间段结束后，驱动程序将重新尝试与无

响应设备进行通信。如果设备响应，则该设备会进入开启扫描状态；否则，设备将再次开始其关闭扫描时间

段。

“故障时降级”：启用后，将自动对设备取消扫描，直到该设备再次响应。
提示：使用 _AutoDemoted 系统标记来监视设备的降级状态，确定何时对设备取消扫描。

“降级超时”：指定在对设备取消扫描之前，请求超时和重试的连续周期数。有效范围是 1 到 30 次连续失败。

默认值为 3。
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“降级期间”：指示当达到超时值时，对设备取消扫描多长时间。在此期间，读取请求不会被发送到设备，与读

取请求关联的所有数据都被设置为不良质量。当此期间到期时，驱动程序将对设备进行扫描，并允许进行通

信尝试。有效范围为 100 至 3600000 毫秒。默认值为 10000 毫秒。

“降级时放弃请求”：选择是否在取消扫描期间尝试写入请求。如果禁用，则无论是否处于降级期间都始终发

送写入请求。如果启用，则放弃写入；服务器自动将接收自客户端的写入请求视为失败，且不会在事件日志

中记录消息。

设备属性 - 通信参数

“最大请求大小”：指定一次可从设备请求的字节数。要优化驱动程序的性能，请将请求大小配置为以下之

一：8、16、32、64、128、256 或 512。默认值为 256 字节。

www.ptc.com
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优化通信

Fanuc Focas HSSB驱动程序 旨在提供最佳性能，使得其对系统的整体性能影响最小。即使驱动程序速度很

快，也可以利用一系列指南来控制和优化应用程序，并获得最佳性能。

我们的服务器将通信协议(例如 : Fanuc Focas HSSB)视为一个通道。应用程序中定义的每个通道都表示服

务器中一个单独的执行路径。一旦定义了通道，则必须在该通道下定义一系列设备。每一个此类设备都代表

一个 Fanuc Focas控制器，用于从中收集数据。虽然这种定义应用程序的方法提供了高水平的性能，但它不

能充分利用 Fanuc Focas HSSB驱动程序 或网络。以下是使用单一通道配置应用程序时的示例。

每台设备均位于单一 Fanuc Focas HSSB通道之下。在此配置中，驱动程序必须尽

快从一个设备移动到下一个设备，以有效速率收集信息。随着更多设备的添加或从

单个设备请求的信息的增加，整体更新速率会受到不利影响。

如果 Fanuc Focas HSSB驱动程序 只能定义一个单通道，则上述示例将是唯一可用的选项；但是，驱动程序

最多可以定义 100 个通道。使用多个通道，可通过同时向网络发出多个请求来分发数据集合工作载荷。下面

显示了使用多个通道来提高性能时相同应用程序所呈现效果的示例。

每个设备均可在其自身的通道下定义。在此配置中，单个执行路径专用于从每个设

备收集数据。如果应用程序拥有的设备数较少，则可对其进行精确优化，如此处所

示。

即使应用程序的设备数大于 100 个，也可改善性能。虽然较少的设备数可能是理想

情况，但额外的通道仍会对应用程序有益。将设备分散在所有通道上会使服务器在

设备之间来回切换，但现在可以在一个通道上处理极少的设备。

请求大小也会影响驱动程序性能。请求大小是指一次可从设备请求的字节数，它在每个已定义的设备上都

可用。要优化驱动程序的性能，请将请求大小配置为以下设置之一：8、16、32、64、128、256 或 512 字节。

根据所使用的 Fanuc Focas1/Focas2 设备的型号，所选设置可能会极大地影响应用程序。建议使用默认值

256 字节。如果应用程序对连续排序数据有大量请求，用户可尝试提高该设备的请求大小设置。

有关详细信息，请参阅设置。
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数据类型说明

数据类型 说明

布尔型 单个位

字节
无符号 8 位值

位 0 是低位

位 7 是高位

字

无符号 16 位值

位 0 是低位

位 15 是高位

短整型

有符号 16 位值

位 0 是低位

位 14 是高位

位 15 是符号位

双字

无符号 32 位值

位 0 是低位

位 31 是高位

长整型

有符号 32 位值

位 0 是低位

位 30 是高位

位 31 是符号位

浮点型 32 位浮点值

字符串 空终止 ASCII字符串
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地址说明

地址规范因所使用的型号而异。从以下列表中选择一个链接，以获取相关型号的具体地址信息。

注意：如果所需的型号已列为受支持型号，但不可选择 ,请使用“开放式”型号。

Series 15i
Series 16i
Series 18i
Series 21i
Power Mate i
开放式

系列 15i
此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的文

档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。

地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)

A00000-A00124
A00000-A00123
A00000-A00121
Axxxxx.0-Axxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

C (计数器)

C00000-C00199
C00000-C00198
C00000-C00196
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D09999
D00000-D09998
D00000-D09996
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F00511
F00000-F00510
F00000-F00508
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G00511
G00000-G00510
G00000-G00508
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K00909
K00000-K00908
K00000-K00906
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器)

R00000-R09199
R00000-R09198
R00000-R09196
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

T (可更改的计时器)
T00000-T00299
T00000-T00298
T00000-T00296

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

读 /写
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地址类型 范围 数据类型 访问

Txxxxx.0-Txxxxx.7 布尔型

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X00127
X00000-X00126
X00000-X00124
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y00127
Y00000-Y00126
Y00000-Y00124
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。

字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。

注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

系列 16i
此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的文

档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。

地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)
A00000-A00124
A00000-A00123
A00000-A00121

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

读 /写
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地址类型 范围 数据类型 访问

Axxxxx.0-Axxxxx.7 布尔型

C (计数器)

C00000-C00199
C00000-C00198
C00000-C00196
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D09999
D00000-D09998
D00000-D09996
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

E (扩展继电器)

E00000-E07999
E00000-E07998
E00000-E07996
Exxxxx.0-Exxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F02511
F00000-F02510
F00000-F02508
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G02511
G00000-G02510
G00000-G02508
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K00909
K00000-K00908
K00000-K00906
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

M (来自其他设备的输入信号)

M00000-M00511
M00000-M00510
M00000-M00508
Mxxxxx.0-Mxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

N (来自其他设备的输出信号)

N00000-N00511
N00000-N00510
N00000-N00508
Nxxxxx.0-Nxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器)

R00000-R09119
R00000-R09118
R00000-R09116
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

T (可更改的计时器)

T00000-T00299
T00000-T00298
T00000-T00296
Txxxxx.0-Txxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X00127
X00000-X00126
X00000-X00124
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y00127
Y00000-Y00126
Y00000-Y00124
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
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刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。

字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。

注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

系列 18i
此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的文

档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。

地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)

A00000-A00124
A00000-A00123
A00000-A00121
Axxxxx.0-Axxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

C (计数器)

C00000-C00199
C00000-C00198
C00000-C00196
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D09999
D00000-D09998
D00000-D09996
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

E (扩展继电器)

E00000-E07999
E00000-E07998
E00000-E07996
Exxxxx.0-Exxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F02511
F00000-F02510
F00000-F02508
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读
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地址类型 范围 数据类型 访问

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G02511
G00000-G02510
G00000-G02508
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K00909
K00000-K00908
K00000-K00906
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

M (来自其他设备的输入信号)

M00000-M00511
M00000-M00510
M00000-M00508
Mxxxxx.0-Mxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

N (来自其他设备的输出信号)

N00000-N00511
N00000-N00510
N00000-N00508
Nxxxxx.0-Nxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器)

R00000-R09119
R00000-R09118
R00000-R09116
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

T (可更改的计时器)

T00000-T00299
T00000-T00298
T00000-T00296
Txxxxx.0-Txxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X00127
X00000-X00126
X00000-X00124
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y00127
Y00000-Y00126
Y00000-Y00124
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。

字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。
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注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

系列 21i
此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的文

档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。

地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)

A00000-A00124
A00000-A00123
A00000-A00121
Axxxxx.0-Axxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

C (计数器)

C00000-C00199
C00000-C00198
C00000-C00196
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D09999
D00000-D09998
D00000-D09996
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

E (扩展继电器)

E00000-E07999
E00000-E07998
E00000-E07996
Exxxxx.0-Exxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F02511
F00000-F02510
F00000-F02508
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G02511
G00000-G02510
G00000-G02508
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K00909
K00000-K00908
K00000-K00906
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

M (来自其他设备的输入信号)

M00000-M00511
M00000-M00510
M00000-M00508
Mxxxxx.0-Mxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

N (来自其他设备的输出信号)

N00000-N00511
N00000-N00510
N00000-N00508
Nxxxxx.0-Nxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器) R00000-R09119 字节、字符 读 /写
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地址类型 范围 数据类型 访问

R00000-R09118
R00000-R09116
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

T (可更改的计时器)

T00000-T00299
T00000-T00298
T00000-T00296
Txxxxx.0-Txxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X00127
X00000-X00126
X00000-X00124
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y00127
Y00000-Y00126
Y00000-Y00124
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。

字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。

注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

Power Mate i
此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的文

档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。
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地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)

A00000-A00124
A00000-A00123
A00000-A00121
Axxxxx.0-Axxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

C (计数器)

C00000-C00199
C00000-C00198
C00000-C00196
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D09999
D00000-D09998
D00000-D09996
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

E (扩展继电器)

E00000-E07999
E00000-E07998
E00000-E07996
Exxxxx.0-Exxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F02511
F00000-F02510
F00000-F02508
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G02511
G00000-G02510
G00000-G02508
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K00909
K00000-K00908
K00000-K00906
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

M (来自其他设备的输入信号)

M00000-M00511
M00000-M00510
M00000-M00508
Mxxxxx.0-Mxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

N (来自其他设备的输出信号)

N00000-N00511
N00000-N00510
N00000-N00508
Nxxxxx.0-Nxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器)

R00000-R09119
R00000-R09118
R00000-R09116
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

T (可更改的计时器)

T00000-T00299
T00000-T00298
T00000-T00296
Txxxxx.0-Txxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X00127
X00000-X00126
X00000-X00124
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y00127
Y00000-Y00126
Y00000-Y00124
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写
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地址类型 范围 数据类型 访问

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。

字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。

注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

开放

此型号支持以下地址。并非所有地址范围对于特定设备都是有效的。有关详细信息，请参阅特定设备的帮助

文档。单击以下链接可跳转到特定的部分。

CNC数据

数组

字符串

PMC 数据
动态定义的 DDE标记的默认数据类型以粗体显示。

地址类型 范围 数据类型 访问

A (消息需求)

A00000-A32767
A00000-A32766
A00000-A32764
Axxxxx.0-Axxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

C (计数器)

C00000-C32767
C00000-C32766
C00000-C32764
Cxxxxx.0-Cxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

D (数据表)

D00000-D32767
D00000-D32766
D00000-D32764
Dxxxxx.0-Dxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

E (扩展继电器) E00000-E32767 字节、字符 读 /写
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地址类型 范围 数据类型 访问

E00000-E32766
E00000-E32764
Exxxxx.0-Exxxxx.7

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

F (发送至 CNC -> PMC 的信号)

F00000-F32767
F00000-F32766
F00000-F32764
Fxxxxx.0-Fxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

G (发送至 PMC -> CNC 的信号)

G00000-G32767
G00000-G32766
G00000-G32764
Gxxxxx.0-Gxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

K (保持继电器)

K00000-K32767
K00000-K32766
K00000-K32764
Kxxxxx.0-Kxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

M (来自其他设备的输入信号)

M00000-M32767
M00000-M32766
M00000-M32764
Mxxxxx.0-Mxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

N (来自其他设备的输出信号)

N00000-N32767
N00000-N32766
N00000-N32764
Nxxxxx.0-Nxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

R (内部继电器)

R00000-R32767
R00000-R32766
R00000-R32764
Rxxxxx.0-Rxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

T (可更改的计时器)

T00000-T32767
T00000-T32766
T00000-T32764
Txxxxx.0-Txxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

X (发送至计算机 -> PMC 的信号)

X00000-X32767
X00000-X32766
X00000-X32764
Xxxxxx.0-Xxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

只读

Y (发送至 PMC ->计算机的信号)

Y00000-Y32767
Y00000-Y32766
Y00000-Y32764
Yxxxxx.0-Yxxxxx.7

字节、字符

字、短整型

双字型、长整型、浮点型

布尔型

读 /写

自定义宏值 (通用范围) #0100-#0999 浮点型 读 /写

自定义宏值 (本地范围) #0001-#0033 浮点型 只读

自定义宏值 (系统范围) #1000-#9999 浮点型 读 /写

CNC 数据
刀具偏移

工件零点偏移

数组
全部 PMC 地址都支持数组，但在系统范围内使用布尔型或字符串数据类型的自定义宏除外。刀具偏移数据

不能作为数组进行寻址。用于声明数组的语法如下：

Mxxxxx[列数 ]，假设行数为 1。
Mxxxxx[行数 ][列数 ]，其中 M是地址类型，xxxxx是数组中第一个元素的字节偏移量。

注意：对于全部数组，请求的字节总数不能超过指定的请求大小。
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字符串
全部地址类型都能够以 ASCII字符串读取和写入。内存的每个字节将包含一个 ASCII字符。字符串的长度可

以介于 1 到 120 之间，并代替位数输入。地址将额外附加一个字符 "M"，以便将区分位地址和字符串地址。

示例
要对长度为 100 个字符的字符串进行寻址，请从 D00200 开始，输入 D00200.100 M。

注意：修改以下数据类型时请小心：字、短整型、双字型、长整型、浮点型。因为全部地址都从设备内的字

节偏移处开始，所以与标记相关联的内存可能重叠。例如，字标记 D00000 和 D00001 在字节 1 处重叠。写

入 D00000 还会修改保存在 D00001 中的值。建议使用这些内存类型，以便驱动程序读取和写入的每个值都

占用设备中唯一的内存范围。例如，用户可以将 3 个字类型的值映射到字节 D00000-D00001、D00002-
D00003 和 D00004-D00005。因此，要访问上述值的标记的地址分别为 D00000、D00002 和 D00004，并且

具有字数据类型。

刀具偏移

CNC 数据

地址类型 范围 数据类型 访问

刀具偏移

TOFS:nn:o

nn =刀具编号 (01-64)
o =偏移类型

(0-9,请参阅下面的注释)

长整型、双字 读 /写

刀具偏移类型
刀具偏移类型的含义取决于硬件。下表汇总了各种偏移类型。

刀具半径 刀具长度

磨损 0 2

几何 1 3

车床系列 (T 系列)
X轴 Z轴 刀尖 R 虚拟刀尖 Y轴

磨损 0 2 4 6 8

几何 1 3 5 7 9

刀具偏移值

Series 15, 150i
6007#0
(OFE)

6004#0
(OFD)

6002#1
(OFC)

6002#0
(OFA)

线性轴 (毫米 )
输入 [毫米 ]

线性轴 (英寸 )
输入 [英寸 ]

旋转轴

[度 ]
0 0 0 1 0.01 0.001 0.01

0 0 0 0 0.001 0.0001 0.001

0 0 1 0 0.0001 0.00001 0.0001

0 1 0 0 0.00001 0.000001 0.00001

1 0 0 0 0.000001 0.0000001 0.000001

系列 16/18/21，160/180/210，160i/180i/210i，0i，Power Mate，开路

1004#1
(ISC)

1004#0
(ISA)

线性轴 (毫米 )
输入 [毫米 ]

线性轴 (英寸 )
输入 [英寸 ]

旋转轴 [度 ]

IS-A* 0 1 0.01 0.001 0.01

IS-B 0 0 0.001 0.0001 0.001

IS-C** 1 0 0.0001 0.00001 0.0001
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*IS-A对于 Power Mate i-H 有效。
**IS-C 对于 Power Mate i-D 有效。

工件零点偏移

并非所有地址对所有设备型号都有效。

CNC 数据

地址类型 范围 数据类型 访问

工件零点偏移

ZOFS:aa:ooo

aa =轴 (01-32)
ooo =偏移 (000-306)

长整型、双字 读 /写

工件零点偏移值

Series 150
1009#1
(ISE)

1004#5
(ISD)

1004#1
(ISF)

1004#0
(ISR)

线性轴毫米输

入 [毫米 ]
线性轴英寸输

入 [英寸 ]
旋转轴

[度 ]
IS-A 0 0 0 1 0.01 0.001 0.01

IS-B 0 0 0 0 0.001 0.0001 0.001

IS-C 0 0 1 0 0.0001 0.00001 0.0001

IS-D 0 1 0 0 0.00001 0.000001 0.00001

IS-E 1 0 0 0 0.000001 0.0000001 0.000001

Series 15, 150i
1012#3
(ISE)

1012#2
(ISD)

1012#1
(ISC)

1012#0
(ISA)

线性轴毫米输

入 [毫米 ]
线性轴英寸输

入 [英寸 ]
旋转轴

[度 ]
IS-A 0 0 0 1 0.01 0.001 0.01

IS-B 0 0 0 0 0.001 0.0001 0.001

IS-C 0 0 1 0 0.0001 0.00001 0.0001

IS-D 0 1 0 0 0.00001 0.000001 0.00001

IS-E 1 0 0 0 0.000001 0.0000001 0.000001

系列 16/18/21，160/180/210，160i/180i/210i，0i，Power Mate，开路

1004#1
(ISC)

1004#0
(ISA)

线性轴毫米输入 [毫
米 ]

线性轴英寸输入 [英
寸 ]

旋转轴

[度 ]
IS-A 0 1 0.01 0.001 0.01

IS-B 0 0 0.001 0.0001 0.001

IS-C 1 0 0.0001 0.00001 0.0001

Series 300i
1013#3
(ISE)

1013#2
(ISD)

1013#1
(ISC)

1013#0
(ISA)

线性轴毫米输

入 [毫米 ]
线性轴英寸输

入 [英寸 ]
旋转轴

[度 ]
IS-A 0 0 0 1 0.01 0.001 0.01

IS-B 0 0 0 0 0.001 0.0001 0.001

IS-C 0 0 1 0 0.0001 0.00001 0.0001

IS-D 0 1 0 0 0.00001 0.000001 0.00001

IS-E 1 0 0 0 0.000001 0.0000001 0.000001
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事件日志消息

以下信息涉及发布到主要用户界面中“事件日志”窗格的消息。。关于如何筛选和排序“事件日志”详细信息视

图，请参阅 OPC 服务器帮助。服务器帮助包含许多常见的消息，因此也应对其进行搜索。通常，其中会尽可

能提供消息的类型 (信息、警告)和故障排除信息。

无法启动 GE Focas Data Window Library服务。

错误类型：
错误

可能的原因：
驱动程序无法加载 Fanuc Foacs1 Data Window Library。

可能的解决方案：
请确保计算机已安装了所需的软件。联系此软件的 GE经销商。

无法获取设备的库处理程序。| FWLIB 错误 = <错误>。
错误类型：
警告

可能的原因：

1. 调用 Focas1 Data Window Library连接设备失败。

2. 设备 IP或端口号无效。

3. 设备可能未运行。

4. 设备可能忙于处理其他请求。

5. 可能存在校准问题。

可能的解决方案：
软件的错误代码可以帮助诊断问题。如果问题是暂时性的，驱动程序会在后续的重试中连接。

也可以看看：
Focas1 Data Window Library错误代码

无法设置设备的请求超时。| FWLIB 错误 = <错误>。
错误类型：
警告

可能的原因：

1. 调用 Focas1 Data Window Library设置请求超时失败。

2. 无效的超时。

3. 设备可能忙于处理其他请求。

4. 可能存在校准问题。

可能的解决方案：
软件的错误代码可以帮助诊断问题。如果问题是暂时性的，驱动程序会在后续的重试中设置超时。

也可以看看：
Focas1 Data Window Library错误代码
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处理对设备地址的读取请求时出现异常。|起始地址 = '<地址>'。
错误类型：
警告

可能的原因：
第三方 DLL 文件存在错误。

可能的解决方案：
请验证地址，或者检查 DLL 文件源。

设备地址读取错误。|起始地址 = '<地址>', FWLIB 错误 = <错误>。
错误类型：
警告

可能的原因：

1. 调用 Focas1 Data Window Library读取数据失败。

2. 无效的 PMC 类型。

3. 无效的地址。

4. 无效的请求大小。

5. 设备可能忙于处理其他请求。

6. 可能存在校准问题。

可能的解决方案：
软件的错误代码可以帮助诊断问题。如果问题是暂时性的，驱动程序会在后续的重试中读取数据。

也可以看看：
Focas1 Data Window Library错误代码

处理设备写入请求时出现异常。|地址 = '<地址>'。
错误类型：
警告

可能的原因：
第三方 DLL 文件存在错误。

可能的解决方案：
请验证地址，或者检查 DLL 文件源。

设备地址写入错误。|地址 = '<地址>', FWLIB 错误 = <错误>。
错误类型：
警告

可能的原因：

1. 调用 Focas1 Data Window Library写入数据失败。

2. 无效的 PMC 类型。

3. 无效的地址。

4. 无效的请求大小。
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5. 设备可能忙于处理其他请求。

6. 可能存在校准问题。

可能的解决方案：
软件的错误代码可以帮助诊断问题。如果问题是暂时性的，驱动程序会在后续的重试中写入数据。

也可以看看：
Focas1 Data Window Library错误代码

设备 ID 太长。|指定 ID = <ID>, 最长允许 ID = <最长 ID>。
错误类型：
警告

可能的原因：
设为设备 ID 的节点编号超出控制器支持的最大节点编号。

可能的解决方案：
请将设备 ID 设置为兼容的节点编号。

读取设备的最大节点 ID 失败。| FWLIB 错误 = <错误>。
错误类型：
警告

可能的原因：

1. 连接出现问题。

2. 安装的 Focas库版本不正确。

3. 未安装执行操作所需的 HSSB接口卡和 /或驱动程序。

可能的解决方案：

1. 请检查设备和主机之间的连接。

2. 请确保主机计算机上已安装 Focas1 for HSSB或 Focas2 (组合以太网和 HSSB)库软件。

3. 请在主机上安装 HSSB接口卡，并使用合适的光纤线缆将其连接到控制器。

也可以看看：
Focas1 Data Window Library错误代码

无法读取地址范围内的一个或多个 vacant macro。|范围起始地址 = '<地址>'。
错误类型：
警告

可能的原因：
设备未配置宏编号。

可能的解决方案：
请检查标记地址和设备配置。
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Focas1 Data Window Library代码

此驱动程序使用 Fanuc Focas1 Data Window Library软件与网络上的设备进行通信。如果该软件无法完成此

驱动程序所做的请求，将返回说明原因的错误代码。这些错误代码包含在相关驱动程序的错误消息中。提供

此表是为了帮助诊断导致这些错误的硬件或软件配置问题。

注意：有关详细信息，请参阅设备设置。

错误代码 错误类型 说明

-15 DLL 没有 CNC 系列可用的 DLL 文件。

-11 总线 出现 CNC 总线错误。请联系服务部门 (或主管部门)。

-10 系统 出现 CNC 系统错误。请联系服务部门 (或主管部门)。

-9 通信 检查串行线或 I/F板。

-8 句柄 无效的连接句柄。

-7 版本
CNC/PMC 版本与 Library软件版本不匹配。替换 Library软件或

CNC/PMC 控制软件。

-6 意外 出现意外错误。

-5 系统 出现 CNC 系统错误。请联系服务部门 (或主管部门)。

-4 奇偶校验 出现硬件错误。请联系服务部门

-3 安装 未安装执行操作所需的驱动程序。

-2 重置 按下了重置或停止按钮。

-1 忙碌
CNC 忙于处理另一个请求。这通常发生在设备尝试连接期间。驱动程序

将重试，直到建立连接。

0 正常 函数已完成，并且不显示错误。

1 (CNC) 功能
功能未执行或不可用。如果非主动请求消息服务器在驱动程序使用它时

关闭 ,就会发生这种情况。驱动程序将尝试重新启动消息服务器。

1 (PMC) 没有 PMC PMC 不存在。

2 长度 无效的数据块长度。

3 (CNC) 编号 无效的数据编号。

3 (PMC) 范围 无效的地址范围。

4 (CNC) 属性 无效的数据属性。这可能导致错误的地址类型或数据读 /写范围。

4 (PMC) 类型 无效的地址类型。

5 数据 数据无效。

6 无选项 CNC 选项无效。

7 保护 写操作被禁止。

8 溢出 CNC 带内存溢出。

9 参数 CNC 参数设置有误。

10 缓冲区
缓冲区为空或已满。如果非主动请求消息服务器配置了过多的设备 ,则
可能发生这种情况。

11 路径 路径编号无效。

12 模式 CNC 模式无效。

13 拒绝
CNC 拒绝请求。如果尝试与同一设备启动多个非主动请求消息会话 ,就
会发生这种情况。

14 数据服务器 出现数据服务器错误。

15 警报 由于 CNC 中的报警无法执行功能。

16 停止 CNC 状况为停止或紧急。

17 密码 数据受 CNC 数据保护功能所保护。
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