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INHALT

Ubersicht
Was ist Modbus RTU Serial-Treiber?

Setup

Wie konfiguriere ich Kandle und Gerate fur die Verwendung mit diesem Treiber?

Automatische Tag-Datenbankgenerierung
Wie kann ich Tags fur Modbus RTU Serial-Treiber konfigurieren?

Datentypbeschreibung
Welche Datentypen unterstutzt dieser Treiber?

Adressheschreibungen
Wie adressiere ich eine Datenposition auf einem Modbus-Gerat?

Ereignisprotokolimeldungen
Welche Meldungen werden vom Modbus RTU Serial-Treiber erstellt?

Ubersicht

Modbus RTU Serial-Treiber bietet eine zuverlassige Moglichkeit, serielle Modbus-Gerate mit OPC-Client-
Anwendungen, u.a. HMI, SCADA, Historian, MES, ERP und zahlreichen benutzerdefinierten Anwendungen, zu
verbinden. Es ist fur die Verwendung mit seriellen Geraten vorgesehen, die das Modbus-RTU-Protokoll unter-
stitzen. Modbus RTU Serial-Treiber wurde entwickelt, um eine breite Palette von Modbus-RTU-kompatiblen
Gerate zu unterstutzen.

Setup

Kommunikationsprotokoll
Modbus-RTU-Protokoll

Unterstiutzte Kommunikationsparameter

Baudrate: 1200, 2400, 9600 und 19200
Paritat: "Ungerade", "Gerade" und "Keine"
Daten-Bits: 8

Stopp-Bits: 1 und 2

Unterstiutzte Gerate

« Modbus-kompatible Gerate

« Elliott-Mengenumwerter

« Magnetek-GPD-515-Laufwerk
« Omni-Mengenumwerter

« Daniel-S500-Mengenumwerter
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« Dynamisches Flissigkeitsmessgerat (DFM) SFC3
o TSXCUSBMBP-USB-Adapter

Kanal- und Gerategrenzwerte

« Dievondiesem Treiber unterstltzte maximale Anzahl von Kanalen liegt bei 2048.

« BeiVerwendung einer seriellen Verbindung betragt die empfohlene maximale Anzahl von Gera-
ten pro Kanal 32 (es sei denn, es werden Hardware-Signalverstarkungsgerate verwendet).

« BeiVerwendung von Ethernet-Kapselung betragt die maximale Anzahl von Geraten pro Kanal 255.

Kanaleigenschaften - Aligemein

Dieser Server unterstutzt die Verwendung von mehreren gleichzeitigen Kommunikationstreibern. Jedes Pro-
tokoll oder jeder Treiber, das/der in einem Serverprojekt verwendet wird, wird als Kanal bezeichnet. Ein Ser-
verprojekt besteht unter Umstanden aus vielen Kanalen mit demselben Kommunikationstreiber oder mit
eindeutigen Kommunikationstreibern. Ein Kanal fungiert als grundlegender Baustein eines OPC-Links. Diese
Gruppe wird verwendet, um allgemeine Kanaleigenschaften (wie z.B. die ID-Attribute und den Betriebs-
modus) anzugeben.

Eigenschaftengruppen = Identifikation
i MName
Allgemein :
Secan-Modus _?_ESEhI'EIbIJng
Zeitvorgabe re: .E.'.r
A tomatische Herabstufung Modell ;
Tag-Generenng Kanalzuweisung
Protokolleinstellungen _ D
=l Betriebsmodus
Tag-Import N
Ermittlung Datensammiung [ Altivieren
Simuliert Nein
= Tag-Zahler
Statische Tags 1
Identifikation

Name: Geben Sie die benutzerdefinierte ID dieses Kanals an. Bei jedem Serverprojekt muss jeder Kanal-
name eindeutig sein. Zwar kdnnen Namen bis zu 256 Zeichen lang sein, doch haben einige Client-Anwen-
dungen beim Durchsuchen des Tag-Raums des OPC-Servers ein eingeschranktes Anzeigefenster. Der
Kanalname ist ein Teil der OPC-Browserinformationen. Die Eigenschaft ist erforderlich, um einen Kanal zu
erstellen.

[ Informationen (iber reservierte Zeichen finden Sie in der Serverhilfe unter ,,So benennen Sie Kandle, Gerdite,
Tags und Tag-Gruppen richtig”.

Beschreibung: Geben Sie benutzerdefinierte Informationen Uber diesen Kanal an.
¥ Viele dieser Eigenschaften, einschlieBlich der Beschreibung, verfligen Uber ein zugeordnetes System-Tag.

Treiber: Geben Sie das Protokoll/den Treiber fir diesen Kanal an. Geben Sie den Geratetreiber an, der wah-
rend der Kanalerstellung ausgewahlt wurde. Es ist eine deaktivierte Einstellung in den Kanaleigenschaften.
Die Eigenschaft ist erforderlich, um einen Kanal zu erstellen.

Hinweis: Beim Online-Vollzeitbetrieb des Servers konnen diese Eigenschaften jederzeit geandert werden.
Dies schlieRt das Andern des Kanalnamens ein, um zu verhindern, dass Clients Daten am Server regis-
trieren. Wenn ein Client bereits ein Element vom Server abgerufen hat, bevor der Kanalname geandert
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wurde, sind die Elemente davon nicht beeinflusst. Wenn die Client-Anwendung das Element nach der Ande-
rung des Kanalnamens freigibt und versucht, es mit dem alten Kanalnamen erneut abzurufen, wird das Ele-
ment nicht akzeptiert. Es sollten keine Anderungen an den Eigenschaften erfolgen, sobald eine groRe Client-
Anwendung entwickelt wurde. Verwenden Sie die richtige Benutzerrollen- und Berechtigungsverwaltung, um
zu verhindern, dass Operatoren Eigenschaften andern oder auf Serverfunktionen zugreifen.

Diagnose

Diagnoseerfassung: Wenn diese Option aktiviert ist, stehen die Diagnoseinformationen des Kanals fir OPC-
Anwendungen zur Verfigung. Da fur die Diagnosefunktionen des Servers eine minimale Mehr-
aufwandsverarbeitung erforderlich ist, wird empfohlen, dass sie bei Bedarf verwendet werden und ansons-
ten deaktiviert sind. Die Standardeinstellung ist deaktiviert.

Hinweise: Diese Eigenschaft ist nicht verfigbar, wenn der Treiber Diagnosen nicht unterstutzt.
® Weitere Informationen dazu finden Sie in der Serverhilfe unter "Kommunikationsdiagnosen".

Tag-Zahler

Statische Tags: Gibt die Gesamtanzahl der definierten statischen Tags auf dieser Ebene (Gerat oder Kanal)
an. Diese Informationen kdnnen bei der Problembehandlung und beim Lastenausgleich hilfreich sein.

Kanaleigenschaften - Kommunikationsserialisierung

Die Multithreading-Architektur des Servers ermdglicht Kanalen die parallele Kommunikation mit Geraten.
Zwar ist das effizient, doch kann die Kommunikation in Fallen mit physischen Netzwerkeinschrankungen (wie
Ethernet-Funksignale) serialisiert werden. Kommunikationsserialisierung schrankt die Kommunikation auf
einen Kanal gleichzeitig innerhalb eines virtuellen Netzwerks ein.

Der Begriff "virtuelles Netzwerk" beschreibt eine Sammlung von Kandlen und zugeordneten Geraten, die die-
selbe Pipeline fur die Kommunikation verwenden. Beispielsweise ist die Pipeline eines Ethernet-Radios das
Client-Radio. Alle Kanadle mit demselben Client-Radio werden demselben virtuellen Netzwerk zugeordnet.
Kanale durfen jeweils nacheinander im Roundrobin-Verfahren kommunizieren. StandardmaRig kann ein
Kanal eine Transaktion verarbeiten, bevor die Kommunikation an einen anderen Kanal Ubergeben wird. Eine
Transaktion kann einen oder mehrere Tags einschlieBen Wenn der steuernde Kanal ein Gerat enthalt, das
nicht auf eine Anfrage antwortet, kann der Kanal die Steuerung erst bis zum Timeout der Transaktion frei-
geben. Dies hat Datenaktualisierungsverzégerungen fur die anderen Kandle im virtuellen Netzwerk zur
Folge.

Eigenschaftengruppen =| EBinstellungen auf Kanalebene
) Virtuelles Metzwerk Keine
Allgemein -
Serelle Kommunilcation TGIEHSEHIDI;EH p;IDIZ‘_.'I-:ILIs L
Schreiboptimierungen e Binst a
Erwei MNetzwerimodus Lastausgleich
ieitert

Einstellungen auf Kanalebene

Virtuelles Netzwerk: Geben Sie den Kanalmodus der Kommunikationsserialisierung an. Zu den Optionen
gehodren "Keine" sowie "Netzwerk 1 - Netzwerk 500". Die Standardeinstellung ist "Keine". Es folgen Beschrei-
bungen der Optionen:
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« Keine: Mit dieser Option wird die Kommunikationsserialisierung fur den Kanal deaktiviert.

o Netzwerk 1 - Netzwerk 500: Mit dieser Option wird das virtuelle Netzwerk angegeben, dem der
Kanal zugewiesen wird.

Transaktionen pro Zyklus: Geben Sie die Anzahl einzelner blockierter/nicht blockierter Lese-/Schreib-
transaktionen an, die auf dem Kanal vorkommen kénnen. Wird einem Kanal die Méglichkeit zur Kom-
munikation gegeben, wird versucht, diese Anzahl von Transaktionen auszufiihren. Der glltige Bereich liegt
zwischen 1 und 99. Die Standardeinstellung ist 1.

Globale Einstellungen

Netzwerkmodus: Mit dieser Eigenschaft wird gesteuert, wie die Kanalkommunikation delegiert wird. Im
Modus Lastausgleich wird jedem Kanal die Moglichkeit gegeben, nacheinander zu kommunizieren. Im
Modus Prioritat wird Kanalen die Moglichkeit gegeben, nach den folgenden Regeln (von der héchsten zur
niedrigsten Prioritat) zu kommunizieren:

1. Kanale mit ausstehenden Schreibvorgangen haben den héchsten Vorrang.

2. Kanale mit ausstehenden expliziten Lesevorgangen (durch interne Plugins oder externe Client-
Schnittstellen) werden je nach Prioritat des Lesevorgangs priorisiert.

3. Gescannte Lesevorgange und andere periodische Ereignisse (treiberspezifisch).

Die Standardeinstellung ist "Lastausgleich" und wirkt sich auf alle virtuellen Netzwerke und Kanale aus.

@ Gerate, die sich auf unangeforderte Antworten verlassen, sollten nicht in ein virtuelles Netzwerk eingeflgt
werden. In Situationen, wo die Kommunikationen serialisiert werden muss, wird empfohlen, dass "Auto-
matische Herabstufung" aktiviert wird.

Aufgrund von Unterschieden in der Art und Weise, wie Treiber Daten lesen und schreiben (wie z.B. einzelne
blockierte oder nicht blockierte Transaktionen) muss die Eigenschaft "Transaktionen pro Zyklus" der Anwen-
dung moglicherweise angepasst werden. Berucksichtigen Sie dabei die folgenden Faktoren:

» Wie viele Tags miussen von jedem Kanal gelesen werden?

« Wie oft werden Daten in jeden Kanal geschrieben?

» Verwendet der Kanal einen seriellen oder einen Ethernet-Treiber?

« Liestder Treiber Tags in separaten Anfragen, oder werden mehrere Tags in einem Block gelesen?

« Wurden die Zeitvorgabe-Eigenschaften des Gerats (wie z.B. Anforderungs-Timeout und Fehl-
geschlagen nach x aufeinander folgenden Timeouts) fir das Kommunikationsmedium des virtuellen
Netzwerks optimiert?
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Kanaleigenschaften - Schreiboptimierungen

Der Server muss sicherstellen, dass die von der Client-Anwendung geschriebenen Daten rechtzeitig auf das
Gerat gelangen. In Anbetracht dieses Ziels stellt der Server Optimierungseigenschaften bereit, um die jewei-
ligen Anforderungen zu erflllen bzw. die Reaktionsfahigkeit der Anwendungen zu verbessern.

Eigenschaftengruppen =I Schreiboptimierungen
. Optimierungsmethode Mur den letzten Wert fur alle Tags schr..
Allgemein
Servicezyklus 10

Serelle Kommunilcation

Schreiboptimierungen

Optimierungsmethode: Mit dieser Option wird gesteuert, wie Schreibdaten an den zugrunde liegenden
Kommunikationstreiber weitergeleitet werden. Die Optionen sind:

« Alle Werte fiir alle Tags schreiben: Mit dieser Option wird der Server gezwungen, fur jeden Wert
einen Schreibvorgang auf dem Controller zu versuchen. In diesem Modus sammelt der Server wei-
terhin Schreibanforderungen und flgt sie der internen Schreibwarteschlange des Servers hinzu. Der
Server verarbeitet die Schreibwarteschlange und versucht, sie zu leeren, indem er so schnell wie
moglich Daten auf das Gerat schreibt. In diesem Modus wird sichergestellt, dass alles, was von den
Client-Anwendungen geschrieben wird, an das Zielgerat gesendet wird. Dieser Modus sollte aus-
gewahlt werden, wenn die Reihenfolge des Schreibvorgangs oder der Inhalt des Schreibelements ein-
deutig auf dem Zielgerat zu finden sein muss.

« Nur den letzten Wert fiir nicht boolesche Tags schreiben: Viele aufeinander folgende Schreib-
vorgange fur denselben Wert kdnnen sich aufgrund der Zeit, die tatsachlich zum Senden der Daten
auf das Gerat erforderlich ist, in der Schreibwarteschlange ansammeln. Wenn der Server einen
Schreibwert aktualisiert, der bereits in die Schreibwarteschlange eingefigt wurde, sind weitaus weni-
ger Schreibvorgange erforderlich, um denselben Endausgabewert zu erhalten. Auf diese Weise sam-
meln sich keine zusatzlichen Schreibvorgange in der Warteschlange des Servers an. Wenn der
Benutzer den Schiebeschalter nicht mehr verschiebt, erreicht der Wert im Gerat praktisch in der-
selben Zeit den richtigen Wert. Dem Modus entsprechend wird jeder Wert, der kein boolescher Wert
ist, in der internen Warteschlange des Servers aktualisiert und bei der ndchstmdglichen Gelegenheit
an das Gerat gesendet. Dies kann die Anwendungsleistung erheblich verbessern.

Hinweis: Mit dieser Option wird nicht versucht, Schreibvorgange in Boolesche Werte zu opti-
mieren. Dadurch kénnen Benutzer den HMI-Datenvorgang optimieren, ohne Probleme mit Boo-
leschen Operationen (z.B. eine vorubergehende Schaltflache) zu verursachen.

« Nur den letzten Wert fiir alle Tags schreiben: Mit dieser Option wird die hinter der zweiten Opti-
mierungsmethode stehende Theorie auf alle Tags angewendet. Sie ist besonders nttzlich, wenn die
Anwendung nur den letzten Wert an das Gerat senden muss. In diesem Modus werden alle Schreib-
vorgange optimiert, indem die derzeit in der Schreibwarteschlange befindlichen Tags vor dem Sen-
den aktualisiert werden. Dies ist der Standardmodus.

Servicezyklus: Wird verwendet, um das Verhaltnis von Schreib- und Lesevorgangen zu steuern. Das Ver-
haltnis basiert immer auf einem Lesevorgang fur jeden zehnten Schreibvorgang. Fir den Servicezyklus wird
standardmaRig 10 festgelegt. Dies bedeutet, dass 10 Schreibvorgédnge fur jeden Lesevorgang erfolgen.
Zwar fuhrt die Anwendung eine grol3e Anzahl fortlaufender Schreibvorgange durch, doch muss sicher-
gestellt werden, dass es fir Lesedaten weiterhin Verarbeitungszeit gibt. Die Einstellung 1 hat zur Folge, dass
ein Lesevorgang fur jeden Schreibvorgang erfolgt. Wenn es keine durchzufuhrenden Schreibvorgange gibt,
werden Lesevorgange fortlaufend verarbeitet. Dies ermdoglicht eine Optimierung fur Anwendungen mit fort-
laufenden Schreibvorgangen gegenlber einem ausbalancierteren Datenzufluss und -abfluss.
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Hinweis: Es wird empfohlen, dass fiir die Anwendung die Kompatibilitat mit den Verbesserungen zur
Schreiboptimierung charakteristisch ist, bevor sie in einer Produktionsumgebung verwendet wird.

Kanaleigenschaften - Serielle Kommunikation

Eigenschaften fur serielle Kommunikation stehen seriellen Treibern zur Verfligung und sind je nach Treiber,
Verbindungstyp und ausgewahlten Optionen unterschiedlich. Unten finden Sie eine Ubermenge der még-
lichen Eigenschaften.

Klicken Sie auf, um zu einem der Abschnitte zu springen: Verbindungstyp, Serielle Port-Einstellungenund
Betriebsverhalten.

Hinweise:

« Wahrend des Online-Vollzeitbetriebs des Servers kdnnen diese Eigenschaften jederzeit geandert wer-
den. Verwenden Sie die richtige Benutzerrollen- und Berechtigungsverwaltung, um zu verhindern,
dass Operatoren Eigenschaften andern oder auf Serverfunktionen zugreifen.

« Benutzer mussen die spezifischen Parameter definieren, die verwendet werden sollen. Je nach Trei-
ber kénnen Kanale identische Kommunikationsparameter gemeinsam nutzen. Es kann lediglich eine
gemeinsam genutzte serielle Verbindung fur ein virtuelles Netzwerk konfiguriert werden (siehe Kana-
leigenschaften - Serielle Kommunikation).

Eigenschaftengruppen =l Werbindungstyp
) Physisches Medium COM-Part
Allgemein - e
i e beetel
Schreiboptimieningen oM IDE nstellungen 3
Erweitert .
Baudrate 15200

Kommunikationsseralisierung

Verknopfungseinstelungen Date_'_-'_an 8
Paritat Keine
Stopp-Bits 1
Flusssteuening Keine
=l Betriebsverhalten
Bericht Kommunilcationsfehler Aldivieren

Verbindungstyp
Physisches Medium: Wahlen Sie den Hardware-Geratetyp fur Datenkommunikation. Zu den Optionen geho-
ren Modem, COM-Port und Keine. Die Standardeinstellung ist COM-Port.

1. Keine: Wahlen Sie "Keine" aus, um anzugeben, dass keine physische Verbindung vorhanden ist.
Dadurch wird der Abschnitt Operation ohne Kommunikation angezeigt.

2. COM-Port: Wahlen Sie "COM-Port" aus, um den Abschnitt Serielle Port-Einstellungen anzuzeigen
und zu konfigurieren.

3. Modem: Wahlen Sie "Modem" aus, wenn fir die Kommunikation Telefonleitungen verwendet wer-
den. Dies wird im Abschnitt Modemeinstellungen konfiguriert.

4. Gemeinsam genutzt: Uberprifen Sie, ob fir die Verbindung korrekt angegeben ist, dass die aktu-
elle Konfiguration mit einem anderen Kanal gemeinsam genutzt wird. Dies ist eine schreibgeschtzte
Eigenschaft.

Serielle Port-Einstellungen
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COM:-ID: Gibt die zu verwendende Kommunikations-ID bei der Kommunikation mit dem Kanal zugewiesenen
Geraten an. Der gliltige Bereich ist 1 bis 9991 bis 16. Die Standardeinstellung ist 1.

Baudrate: Geben Sie die Baudrate an, die zur Konfiguration des ausgewahlten Kommunikationsports ver-
wendet werden soll.

Daten-Bits: Geben Sie die Anzahl der Daten-Bits pro Datenwort an. Zu den Optionen gehoren 5, 6, 7 oder 8.

Paritat: Geben Sie den Paritatstyp fur die Daten an. Zu den Optionen gehdren "Ungerade", "Gerade" oder
"Keine".

Stopp-Bits: Geben Sie die Anzahl der Stopp-Bits pro Datenwort an. Zu den Optionen gehdren 1 oder 2.

Flusssteuerung: Wahlen Sie aus, wie die RTS- und DTR-Steuerleitungen verwendet werden. Flusssteuerung
ist fur die Kommunikation mit einigen seriellen Geraten erforderlich. Es gibt folgende Optionen:

« Keine: Mit dieser Option werden keine Steuerleitungen umgeschaltet oder in den aktiven Zustand
gebracht.

« DTR: Mit dieser Option wird die DTR-Leitung in den aktiven Zustand gebracht, wenn der Kom-
munikationsport geoffnet ist und es auch bleibt.

« RTS: Mit dieser Option wird angegeben, dass die RTS-Leitung hoch ist, wenn Byte fur die Ubertragung
zur Verfligung stehen. Nachdem alle gepufferten Byte gesendet wurden, ist die RTS-Leitung niedrig.
Dies wird normalerweise mit der RS232/RS485-Konverter-Hardware verwendet.

« RTS, DTR: Diese Option ist eine Kombination aus DTR und RTS.

« RTS immer: Mit dieser Option wird die RTS-Leitung in den aktiven Zustand gebracht, wenn der Kom-
munikationsport ge6ffnet ist und es auch bleibt.

« RTS manuell: Mit dieser Option wird die RTS-Leitung basierend auf den fur RTS-Leitungssteuerung
eingegebenen Zeitvorgaben-Eigenschaften in den aktiven Zustand gebracht. Sie steht nur zur Ver-
figung, wenn der Treiber manuelle RTS-Leitungssteuerung unterstitzt (oder wenn die Eigenschaften
gemeinsam benutzt werden und mindestens einer der Kanale zu einem Treiber gehdrt, der diese
Unterstitzung bereitstellt). Durch "RTS manuell" wird die Eigenschaft RTS-Leitungssteuerung mit
den folgenden Optionen hinzugefugt:

« Anstieg: Geben Sie an, wie lang die RTS-Leitung vor der Datenubertragung ansteigt. Der gul-
tige Bereich liegt zwischen 0 und 9999 Millisekunden. Die Standardeinstellung ist 10 Mil-
lisekunden.

« Abfall: Geben Sie die Zeitdauer an, wahrend der die RTS-Leitung nach der Daten-
Ubertragung hoch bleibt. Der giltige Bereich liegt zwischen 0 und 9999 Millisekunden. Die
Standardeinstellung ist 10 Millisekunden.

« Abrufverzégerung: Geben Sie die Zeit an, um die der Abruf fur die Kommunikation ver-
zogertist. Der gultige Bereich liegt zwischen 0 und 9999. Die Standardeinstellung ist 10 Mil-
lisekunden.

& Tipp: Bei Verwendung von doppeladrigen RS-485-Kabeln kdnnen "Echos" in den Kommunikationsleitungen
auftreten. Da diese Kommunikation keine Echounterdriickung unterstutzt, wird empfohlen, Echos zu deak-
tivieren oder einen RS-485-Konverter zu verwenden.

Betriebsverhalten

« Kommunikationsfehler melden: Aktivieren oder deaktivieren Sie die Berichterstellung Uber gering-
fugige Kommunikationsfehler. Wenn diese Option aktiviert ist, werden geringflgige Fehler beim
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Auftreten im Ereignisprotokoll angezeigt. Wenn diese Option deaktiviert ist, werden dieselben Fehler
nicht angezeigt, selbst wenn es normale Anforderungsfehler sind. Die Standardeinstellung ist "Akti-
vieren".

- Inaktive Verbindung schlieBen: Wahlen Sie diese Option, um die Verbindung zu schlie3en, wenn
es keinerlei Tags mehr gibt, die von einem Client im Kanal referenziert werden. Die Stan-
dardeinstellung ist "Aktivieren".

. Inaktivitdtsdauer bis SchlieBen: Geben Sie an, wie lang der Server warten soll, bis alle Tags vor
dem SchlieBen des COM-Ports entfernt wurden. Der Standardwert ist 15 Sekunden.

Modemeinstellungen

« Modem: Geben Sie das installierte Modem an, das fir die Kommunikation verwendet werden soll.

« Verbindungs-Timeout: Diese Eigenschaft gibt an, wie lang auf das Herstellen von Verbindungen
gewartet werden soll, bevor ein Lese- oder Schreibvorgang fehlschlagt. Der Standardwert ist 60
Sekunden.

. Modemeigenschaften: Konfigurieren Sie die Modem-Hardware. Durch Klicken auf diese Schalt-
flache werden handlerspezifische Modemeigenschaften geoffnet.

« Automatisches Wahlen: Ermdglicht das automatische Wahlen von Eintragen im Telefonbuch. Die
Standardeinstellung ist "Deaktivieren". Weitere Informationen finden Sie unter "Modem Auto-Dial" in
der Serverhilfe.

. Kommunikationsfehler melden: Aktivieren oder deaktivieren Sie die Berichterstellung Uber gering-
fugige Kommunikationsfehler. Wenn diese Option aktiviert ist, werden geringfigige Fehler beim Auf-
treten im Ereignisprotokoll angezeigt. Wenn diese Option deaktiviert ist, werden dieselben Fehler
nicht angezeigt, selbst wenn es normale Anforderungsfehler sind. Die Standardeinstellung ist "Akti-
vieren".

« Inaktive Verbindung schlieBen: Wahlen Sie diese Option, um die Modemverbindung zu schliel3en,
wenn es keinerlei Tags mehr gibt, die von einem Client im Kanal referenziert werden. Die Stan-
dardeinstellung ist "Aktivieren".

. Inaktivititsdauer bis SchlieBen: Geben Sie an, wie lang der Server warten soll, bis alle Tags vor
dem SchlielRen der Modemverbindung entfernt wurden. Der Standardwert ist 15 Sekunden.

Operation ohne Kommunikation

« Leseverarbeitung: Wahlen Sie aus, welche MalRnahmen ergriffen werden sollen, wenn ein expliziter
Geratelesevorgang angefordert wird. Zu den Optionen gehdren Ignorieren und Fehlgeschlagen. Bei
Ignorieren geschieht nichts, bei Fehlgeschlagen wird das Fehlschlagen dem Client durch eine Aktua-
lisierung angezeigt. Die Standardeinstellung ist Ignorieren.

Kanaleigenschaften - Erweitert

Diese Gruppe wird verwendet, um erweiterte Kanaleigenschaften anzugeben. Nicht alle Treiber unter-
stitzen alle Eigenschaften; so wird die Gruppe "Erweitert" fUr jene Gerate nicht angezeigt.

Eigenschaftengruppen =I Nicht normalisierte Hoat-Handhabung
) Gletkommawerte Durch Mull ersetzen
Allgemein - _
= VWerzogerung zwischen Geraten

Serelle Kommunikation - -
Werzogerung zwischen Geraten... |0

Schreiboptimierungen

Kommunilkationssenalisierung
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Nicht normalisierte Float-Handhabung: Ein nicht normalisierter Wert wird als "Unendlich", "Nicht-
zahlenwert (NaN)" oder als "Denormalisierte Zahl" definiert. Die Standardeinstellung ist Durch Null
ersetzen. FUr Treiber, die eine native Float-Handhabung aufweisen, wird standardmafig unter Umstanden
"Nicht geandert" verwendet. Durch Behandlung nicht normalisierter Gleitkommazahlen kdnnen Benutzer
festlegen, wie ein Treiber mit nicht normalisierten IEEE-754-Gleitkommadaten umgeht. Es folgen Beschrei-
bungen der Optionen:

« Durch Null ersetzen: Diese Option ermdglicht es einem Treiber, nicht normalisierte IEEE-754-Gleit-
kommawerte durch Null zu ersetzen, bevor sie an Clients Ubertragen werden.

« Nicht gedndert: Diese Option ermoglicht es einem Treiber, denormalisierte, normalisierte [EEE-754-
Nichtzahlenwerte und unendliche IEEE-754-Werte ohne jegliche Konvertierung oder Anderungen an
Clients zu ubertragen.

Hinweis: Diese Eigenschaft ist deaktiviert, wenn der Treiber keine Gleitkommawerte unterstitzt, oder
wenn er nur die angezeigte Option unterstitzt. Gemal? der Float-Normalisierungseinstellung des Kanals
unterliegen nur Echtzeit-Treiber-Tags (wie z.B. Werte und Arrays) der Float-Normalisierung. Beispielsweise
werden EFM-Daten nicht durch diese Einstellung beeinflusst.

® Weitere Informationen (iber die Gleitkommawerte finden Sie unter "Mit nicht normalisierten Gleitkommawerten
arbeiten" in der Serverhilfe.

Verzégerung zwischen Gerdten: Geben Sie die Zeitdauer an, in der der Kommunikationskanal das Senden
einer Anforderung an das nachste Gerat verzogert, nachdem Daten vom aktuellen Gerat in demselben
Kanal empfangen wurden. Null (0) deaktiviert die Verzégerung.

Hinweis: Diese Eigenschaft ist nicht fir alle Treiber, Modelle und abhangige Einstellungen verfugbar.

Gerateeigenschaften - Aligemein

Ein Gerat stellt ein einzelnes Ziel in einem Kommunikationskanal dar. Wenn der Treiber mehrere Controller
unterstutzt, mussen Benutzer eine Gerate-ID fur jeden Controller eingeben.

Eigenschaftengnippen = Identifikation
ame Jevicel
Scan-Modus Beschreibung
Treiber Simulator
Madell 16 Bit Device
Kanalzuweisung Channel
|D-Format Dezimal
D 1
Identifikation

Name: Geben Sie den Namen des Gerats an. Es ist ein logischer, benutzerdefinierter Name, der bis zu 256
Zeichen lang sein und auf mehreren Kanalen verwendet werden kann.

Hinweis: Zwar sind beschreibende Namen allgemein eine gute Idee, doch haben einige OPC-Client-
Anwendungen beim Durchsuchen des Tag-Raums des OPC-Servers moglicherweise ein eingeschranktes
Anzeigefenster. Der Gerate- und Kanalname werden ebenfalls Teil der Informationen zum Durchsuchen der
Hierarchiebaumstruktur. Innerhalb eines OPC-Clients wirde die Kombination aus Kanalname und Gera-
tename als "ChannelName.DeviceName" angezeigt werden.
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® Weitere Informationen dazu finden Sie in der Serverhilfe unter "So benennen Sie Kandle, Gerdte, Tags und Tag-
Gruppen richtig".

Beschreibung: Geben Sie die benutzerdefinierten Informationen tber dieses Gerat an.
& Viele dieser Eigenschaften, einschlieBlich der Beschreibung, verfligen Uber ein zugeordnetes System-Tag.

Kanalzuweisung: Geben Sie den benutzerdefinierten Namen des Kanals an, zu dem dieses Gerat derzeit
gehort.

Treiber: Ausgewahlter Protokolltreiber fur dieses Gerat.

Modell: Geben Sie den Geratetyp an, der dieser ID zugeordnet ist. Der Inhalt des Dropdown-Menus hangt
vom Typ des verwendeten Kommunikationstreibers ab. Modelle, die von einem Treiber nicht unterstitzt wer-
den, sind deaktiviert. Wenn der Kommunikationstreiber mehrere Geratemodelle unterstitzt, kann die Model-
lauswahl nur gedandert werden, wenn keine Client-Anwendungen mit dem Gerat verbunden sind.

Hinweis: Wenn der Kommunikationstreiber mehrere Modelle unterstutzt, sollten Benutzer versuchen, die
Modellauswahl mit dem physischen Gerat abzugleichen. Wenn das Gerat im Dropdown-Menu nicht dar-
gestellt wird, wahlen Sie ein Modell aus, das dem Zielgerat am ehesten entspricht. Einige Treiber unter-
stutzen die Modellauswahl "Offen", wodurch Benutzer kommunizieren kénnen, ohne bestimmte Details des
Zielgerats zu kennen. Weitere Informationen dazu finden Sie in der Dokumentation fiir den Treiber.

ID: Geben Sie die treiberspezifische Station oder den treiberspezifischen Knoten fiir das Gerat an. Der Typ
der eingegebenen ID hangt vom verwendeten Kommunikationstreiber ab. Fur viele Kommunikationstreiber
ist die ID ein numerischer Wert. Treiber, die eine numerische ID unterstutzen, stellen Benutzern die Option
zum Eingeben eines numerischen Werts bereit, dessen Format den Anforderungen der Anwendung oder
der Charakteristik des ausgewahlten Kommunikationstreibers entsprechend angepasst werden kann. Das
Format wird standardmaRig durch den Treiber festgelegt. Zu den Optionen gehdren "Dezimal”, "Oktal" und
"Hexadezimal".

Betriebsmodus
Eigenschaftengruppen + Identifikation
S Bchicbsmodis -
Scan-Madus Datensammiung Aldivieren
& tomatische Herabstufung Simuliert_ Mein
Tag-Generienung t Tag-Zahler

Datensammlung: Diese Eigenschaft steuert den aktiven Status des Gerats. Zwar sind Gera-
tekommunikationen standardmaRig aktiviert, doch kann diese Eigenschaft verwendet werden, um ein physi-
sches Gerat zu deaktivieren. Kommunikationen werden nicht versucht, wenn ein Gerat deaktiviert ist. Vom
Standpunkt eines Clients werden die Daten als ungultig markiert und Schreibvorgange werden nicht akzep-
tiert. Diese Eigenschaft kann jederzeit durch diese Eigenschaft oder die System-Tags des Gerats gedandert
werden.

Simuliert: Versetzen Sie das Gerat in den Simulationsmodus, oder beenden Sie den Modus. In diesem
Modus versucht der Treiber nicht, mit dem physischen Gerat zu kommunizieren, aber der Server gibt wei-
terhin gultige OPC-Daten zurlck. Durch Auswahlen von "Simuliert" wird die physische Kommunikation mit
dem Gerat angehalten, OPC-Daten kdnnen jedoch als gultige Daten dem OPC-Client zurlickgegeben wer-
den. Im Simulationsmodus behandelt der Server alle Geratedaten als reflektierend: was auch immer in das
simulierte Gerat geschrieben wird, wird zurtckgelesen, und jedes OPC-Element wird einzeln behandelt. Die
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1.

Daten werden nicht gespeichert, wenn der Server das Element entfernt (z.B., wenn der Server neu initia-
lisiert wird). Die Standardeinstellung ist "Nein".

Hinweise:
Aktualisierungen werden erst nach dem Trennen von Clients und nach dem Wiederherstellen von deren
Verbindung angewendet.

Das System-Tag (_Simulated) ist schreibgeschuitzt und kann fur den Laufzeitschutz nicht geschrieben wer-
den. Das System-Tag ermoglicht es, dass diese Eigenschaft vom Client Gberwacht wird.

Im Simulationsmodus basiert die Speicherzuordnung des Elements auf Client-Aktualisierungsraten (Grup-
penaktualisierungsrate fur OPC-Clients oder Scan-Intervall fUr native und DDE-Schnittstellen). Das bedeu-
tet, dass zwei Clients, die dasselbe Element mit unterschiedlichen Aktualisierungsraten referenzieren,
verschiedene Daten zurtickgeben.

Wird ein Gerat simuliert, so werden Aktualisierungen méglicherweise nicht schneller als innerhalb einer
Sekunde auf dem Client angezeigt.

@ Der Simulationsmodus ist nur fur Test- und Simulationszwecke. Es sollte niemals in einer Pro-
duktionsumgebung nie verwendet werden.

Tag-Zahler
Eigenschaftengruppen # Identifikation
- + Betricbsmodus
>
Scan-Modus =/ Tag-Zahler
Statische Tags 0

Statische Tags: Gibt die Gesamtanzahl der definierten statischen Tags auf dieser Ebene (Gerat oder Kanal)
an. Diese Informationen kénnen bei der Problembehandlung und beim Lastenausgleich hilfreich sein.

Gerateeigenschaften - Scan-Modus

Der Scan-Modus gibt das vom abonnierten Client angeforderte Scan-Intervall fir Tags an, die Gera-
tekommunikation erfordern. Synchrone und asynchrone Lese- und Schreibvorgange des Gerats werden so
bald wie méglich verarbeitet; unbeeinflusst von den Eigenschaften fur den Scan-Modus.

Eigenschaftengruppen = Scan-Modus
Scan-Modus Wom Client angegebenes Scan-Interval ..
Anfangsaktualisisrungen aus ... | Dealdivieran

Allgemein

Scan-Modus: Geben Sie an, wie Tags im Gerat fir an abonnierende Clients gesendete Aktualisierungen
gescannt werden. Es folgen Beschreibungen der Optionen:

« Vom Client angegebenes Scan-Intervall beriicksichtigen: Dieser Modus verwendet das vom Cli-
ent angeforderte Scan-Intervall.

. Datenanfrage nicht schneller als Scan-Intervall: Dieser Modus gibt den Wert an, der als maxi-
males Scan-Intervall festgelegt wurde. Der glltige Bereich liegt zwischen 10 und 99999990 Mil-
lisekunden. Die Standardeinstellung ist 1000 Millisekunden.

Hinweis: Wenn der Server Uber einen aktiven Client und Elemente fur das Gerat verfigt und der
Wert fUr das Scan-Intervall erhéht wird, werden die Anderungen sofort wirksam. Wenn der Wert fUr
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das Scan-Intervall verringert wird, werden die Anderungen erst wirksam, wenn alle Client-Anwen-
dungen getrennt wurden.

« Alle Datenanfragen im Scan-Intervall: Dieser Modus erzwingt, dass Tags im angegebenen Inter-
vall nach abonnierten Clients gescannt werden. Der gtiltige Bereich liegt zwischen 10 und 99999990
Millisekunden. Die Standardeinstellung ist 1000 Millisekunden.

« Nicht scannen, nur Abruf anfordern: In diesem Modus werden Tags, die zum Gerat gehdren, nicht
periodisch abgerufen, und es wird auch kein Lesevorgang durchgefihrt, um den Anfangswert eines
Elements abzurufen, sobald es aktiv wird. Es liegt in der Verantwortung des OPC-Clients, Aktua-
lisierungen abzurufen, entweder durch Schreiben in das _DemandPoll-Tag oder durch Ausgeben
expliziter Lesevorgange des Gerats fur einzelne Elemente. Weitere Informationen finden Sie unter
"Gerdte-Bedarfsabruf" in der Serverhilfe.

- Durch Tag angegebenes Scan-Intervall beriicksichtigen: Dieser Modus erzwingt das Scannen
statischer Tags im Intervall, das in ihrer statischen Konfiguration Tag-Eigenschaften angegeben
wurde. Dynamische Tags werden in dem vom Client angegebenen Scan-Intervall gescannt.

Anfangsaktualisierungen aus Cache: Wenn diese Option aktiviert ist, kann der Server die ersten Aktua-
lisierungen fur neu aktivierte Tag-Referenzen aus gespeicherten (Cache-)Daten zur Verfligung stellen.
Cache-Aktualisierungen kénnen nur bereitgestellt werden, wenn die neue Elementreferenz dieselben Eigen-
schaften fur Adresse, Scan-Intervall, Datentyp, Client-Zugriff und Skalierung gemeinsam nutzt. Ein Lese-
vorgang des Gerats wird nur fur die Anfangsaktualisierung fur die erste Client-Referenz verwendet. Der
Standardeinstellung ist "Deaktiviert"; immer wenn ein Client eine Tag-Referenz aktiviert, versucht der Ser-
ver, den Anfangswert vom Gerat zu lesen.

Gerdteeigenschaften - Ethernet-Kapselung

Ethernet-Kapselung ist fur die Kommunikation mit seriellen Geraten vorgesehen, die im Ethernet-Netzwerk
mit Terminalservern verbunden sind. Ein Terminalserver istim Wesentlichen ein virtueller serieller Port. Er
wandelt TCP/IP-Meldungen im Ethernet-Netzwerk in serielle Daten um. Sobald die Meldung in ein serielles
Format umgewandelt wurde, kdnnen Benutzer Standardgerate verbinden, die eine serielle Kommunikation
mit dem Terminalserver unterstitzen.

® Weitere Informationen dazu finden Sie in der Serverhilfe unter "So verwenden Sie Ethernet-Kapselung".

¥ Ethernet-Kapselung ist fir den Treiber transparent; konfigurieren Sie die Gbrigen Eigenschaften, als ob
direkt Uber einen lokalen seriellen Port eine Verbindung mit dem Gerat hergestellt wird.

Eigenschaftengruppen -I Bhemet-Einstellungen
) IP-Adresse
Allgemein
Part 2101

Scan-Modus

Protakoll TCP/AP

IP-Adresse: Geben Sie die Vier-Feld-IP-Adresse des Terminalservers ein, mit dem das Gerat verbunden ist.
IP-Adressen werden als YYY.YYY.YYY.YYY angegeben. YYY bestimmt die IP-Adresse: Jedes YYY-Byte sollte im
Bereich von 0 bis 255 liegen. Jedes serielle Gerat kann seine eigene IP-Adresse haben; jedoch kénnen
Gerate dieselbe IP-Adresse haben, wenn es mehrere Gerate gibt, die von einem einzelnen Terminalserver
mehrfach abgelegt wurden.

Port: Konfigurieren Sie den Ethernet-Port, der beim Herstellen der Verbindung mit einem Remote-Ter-
minalserver verwendet werden soll.
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Protokoll: Legen Sie die TCP/IP- oder UDP-Kommunikation fest. Die Auswahl hangt von der Art des ver-
wendeten Terminalservers ab. Die Standardprotokollauswahl ist TCP/IP. Weitere Informationen Uber ver-

flgbare Protokolle finden Sie in der Hilfedokumentation des Terminalservers.
Hinweise

1. Wahrend des Online-Vollzeitbetriebs des Servers kénnen diese Eigenschaften jederzeit geandert wer-
den. Verwenden Sie die richtige Benutzerrollen- und Berechtigungsverwaltung, um zu verhindern,
dass Operatoren Eigenschaften andern oder auf Serverfunktionen zugreifen.

2. Der gultige IP-Adressbereich liegt zwischen grofzer als (>) 0.0.0.0 und kleiner als (<) 255.255.255.255.

Gerateeigenschaften - Zeitvorgabe

Mithilfe der Zeitvorgabe-Eigenschaften des Gerats kann die Antwort des Treibers auf Fehlerbedingungen so
angepasst werden, dass sie den Anforderungen der Anwendung entspricht. In vielen Fallen erfordert die
Umgebung fiir eine optimale Leistung Anderungen an diesen Eigenschaften. Faktoren wie elektrisch gene-
riertes Rauschen, Modemverzdgerungen und fehlerhafte physische Verbindungen kénnen beeinflussen, wie
viele Fehler oder Timeouts ein Kommunikationstreiber feststellt. Zeitvorgabe-Eigenschaften sind fur jedes
konfigurierte Gerat spezifisch.

& Eigenschaften-Editor - Modbus RTU Serial.Modbus RTU Serial b
Eigenschaftengruppen =l Kommunikations-Timeouts
1 ; Anfordenungs-Timeout [rn_s} [ 1DBE
gemein :
Wersuche vor Timeout 3
Scan-Modus = ¥ :
o Zefeome :
Kifaraltache Herbahon Werzdgenung zwischen Arfragen ims) [ 1]
Tag-Generierung
Einstellungen
Blockgrolen
Variablenimpornteinstellungen
Framing
Fehlerbehandiung
Redundanz
Standardeinstellungen (0] Abbrechen Arvwenden Hilfe

Kommunikations-Timeouts

Anforderungs-Timeout: Mit dieser Eigenschaft wird ein von allen Treibern verwendetes Intervall festgelegt,
um zu bestimmen, wie lange der Treiber abschlieend auf eine Antwort vom Zielgerat wartet. Der glltige
Bereich liegt zwischen 50 und 9.999.999 Millisekunden (167,6667 Minuten). Die Standardeinstellung istim
Allgemeinen 1000 Millisekunden, kann jedoch abhangig vom Treiber unterschiedlich sein. Das Standard-
Timeout flr die meisten seriellen Treiber basiert auf einer Baudrate von 9600 Baud oder besser. Wenn ein
Treiber bei niedrigeren Baudraten verwendet wird, erhéhen Sie das Timeout, um die erhéhte Zeit aus-
zugleichen, die zum Abrufen von Daten erforderlich ist.
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Versuche vor Timeout: Mit dieser Eigenschaft wird festgelegt, wie oft der Treiber eine Kom-
munikationsanforderung wiederholt, bevor er die Anforderung als fehlgeschlagen und das Gerat als feh-
lerhaft erachtet. Der glltige Bereich liegt zwischen 1 und 10. Die Standardeinstellung ist normalerweise 3,
kann sich jedoch abhangig vom jeweiligen Treiber andern. Die Anzahl der fur eine Anwendung kon-
figurierten Wiederholungen hangt groRtenteils von der Kommunikationsumgebung ab. Diese Eigenschaft
trifft sowohl auf Verbindungsversuche als auch auf Anforderungsversuche zu.

Zeitvorgabe

Verzogerung zwischen Anfragen: Mit dieser Eigenschaft wird festgelegt, wie lange der Treiber wartet,
bevor er die ndchste Anforderung an das Zielgerat sendet. Sie setzt das dem Gerat zugewiesene normale
Tag-Abfrageintervall sowie einmalige Lese- und Schreibvorgange auller Kraft. Diese Verzogerung kann bei
Geraten mit langsamen Durchlaufzeiten und in Situationen nitzlich sein, in denen die Netzwerklast pro-
blematisch ist. Das Konfigurieren einer Verzégerung flr ein Gerat wirkt sich auf die Kommunikation mit allen
anderen Geraten im Kanal aus. Es wird empfohlen, dass Benutzer jedes Gerat trennen, das eine Ver-
zogerung zwischen Anfragen flr einen separaten Kanal erfordert (sofern moglich). Andere Kom-
munikationseigenschaften (wie z.B. Kommunikationsserialisierung) kdnnen diese Verzégerung verlangern.
Der gultige Bereich liegt zwischen 0 und 300000 Millisekunden; jedoch kénnen einige Treiber ggf. den maxi-
malen Wert wegen einer Funktion ihrer spezifischen Konstruktion beschranken. Die Standardeinstellung ist
0. Dies weist darauf hin, dass es keine Verzogerung zwischen Anfragen mit dem Zielgerat gibt.

Hinweis: Nicht alle Treiber unterstitzen Verzégerung zwischen Anfragen. Diese Einstellung wird nicht
angezeigt, wenn sie nicht zur Verfligung steht.

Gerateeigenschaften - Automatische Herabstufung

Die Eigenschaften fur automatische Herabstufung kdnnen ein Gerat voribergehend in den Nicht-Scan-
Modus versetzen, falls das Gerat nicht antwortet. Dadurch, dass ein nicht reagierendes Gerat fur einen
bestimmten Zeitraum offline gestellt wird, kann der Treiber weiterhin seine Kommunikation mit anderen
Geraten in demselben Kanal optimieren. Nach Ablauf dieses Zeitraums versucht der Treiber die Kom-
munikation mit dem nicht reagierenden Gerat erneut. Wenn das Gerat reagiert, wird es wieder zum Scan-
nen freigegeben. Andernfalls wird sein Nicht-Scan-Zeitraum erneut gestartet.

Eigenschaftengruppen = Automatische Herabstufung
. Herabstufen bei Fehler Aldtivieren
Allgemein
Timeout bis zum Herabstufen 3
Scan-Modus Hersbatuf - - 10000
Zektvorgabe erabstufungszetraum (ms)
. Anfragen verwerfen, wenn herabgestuft Deakdtiviersn

Herabstufen bei Fehler: Wird diese Option aktiviert, wird das Gerat automatisch in den Nicht-Scan-Modus
versetzt, bis es wieder antwortet.

¥ Tipp: Ermitteln Sie, wenn sich ein Gerat im Nicht-Scan-Modus befindet, indem Sie seinen herabgestuften
Status mit dem _AutoDemoted-System-Tag Uberwachen.

Timeout bis zum Herabstufen: Legen Sie fest, wie viele aufeinander folgende Zyklen von Anforderungs-
Timeouts und Wiederholungen vorkommen, bevor das Gerat in den Nicht-Scan-Modus versetzt wird. Der gul-
tige Bereichist 1 bis 30 aufeinander folgende Fehlschlage. Die Standardeinstellung ist 3.

Herabstufungszeitraum: Gibt an, wie lange das Geratim Nicht-Scan-Modus sein sollte, wenn der Timeout-
Wert erreicht wird. Wahrend dieses Zeitraums werden keine Leseanforderungen an das Gerat gesendet,
und fur alle den Leseanforderungen zugeordneten Daten wird schlechte Qualitat festgelegt. Wenn dieser
Zeitraum abgelaufen ist, versetzt der Treiber das Gerat in den Scan-Modus und erméglicht einen weiteren
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Kommunikationsversuch. Der gultige Bereich liegt zwischen 100 und 3600000 Millisekunden. Die Stan-
dardeinstellung ist 10000 Millisekunden.

Anfragen verwerfen, wenn herabgestuft: Durch Aktivieren dieser Option wird ausgewahlt, ob Schrei-
banforderungen wahrend des Nicht-Scan-Zeitraums versucht werden sollten. Deaktivieren Sie diese Option,
damit Schreibanforderungen unabhangig vom Herabstufungszeitraum immer gesendet werden. Aktivieren
Sie diese Option, um Schreibvorgange zu verwerfen; auf dem Server schldgt jede von einem Client emp-
fangene Schreibanforderung automatisch fehl, und es wird keine Meldung im Ereignisprotokoll angezeigt.

Gerateeigenschaften - Tag-Generierung

Mithilfe der Funktionen zur automatischen Tag-Datenbankgenerierung wird die Einrichtung einer Anwen-
dung zu einem Plug-and-Play-Vorgang. Ausgewahlte Kommunikationstreiber kdnnen so konfiguriert werden,
dass automatisch eine Liste von Tags erstellt wird, die geratespezifischen Daten entsprechen. Diese auto-
matisch generierten Tags (die von der Art des unterstitzenden Treibers abhangen) kénnen von den Clients
durchsucht werden.

® Nicht alle Gerdite und Treiber unterstiitzen die automatische Tag-Datenbankgenerierung und nicht alle unter-
stiitzen die gleichen Datentypen. Lesen Sie fiir weitere Informationen die Beschreibungen der Datentypen oder die
Liste der unterstiitzten Datentypen fiir jeden Treiber.

Wenn das Zielgerat seine eigene lokale Tag-Datenbank unterstitzt, liest der Treiber die Tag-Informationen
des Gerats und verwendet die Daten zum Generieren von Tags innerhalb des Servers. Wenn das Gerat
benannte Tags nicht nativ unterstutzt, erstellt der Treiber eine Liste von auf treiberspezifischen Infor-
mationen basierenden Tags. Ein Beispiel dieser beiden Bedingungen sieht wie folgt aus:

1. Wenn ein Datenerfassungssystem seine eigene lokale Tag-Datenbank unterstitzt, verwendet der
Kommunikationstreiber die im Gerat gefundenen Tag-Namen, um die Tags des Servers zu erstellen.

2. Wenn ein Ethernet-E/A-System die Erkennung seiner eigenen verfigbaren E/A-Modultypen unter-
stutzt, generiert der Kommunikationstreiber automatisch Tags auf dem Server, die auf den E/A-
Modultypen im Ethernet-E/A-Rack basieren.

Hinweis: Der Betriebsmodus zur automatischen Tag-Datenbankgenerierung ist komplett konfigurierbar.
Weitere Informationen finden Sie in den nachfolgenden Eigenschaftsbeschreibungen.

Eigenschaftengruppen =I Tag-Generierung

) Bei Geratestart Micht beim Start erstellen
Allgemein -
¢ can-Modus Bei doppettem Tag Bei Erstellen loschen
Zeitvorgabe Eltemteil.gn_lppe . .
Automatische Herabstufung Automatisch genererte Untergruppen zulassen | Aldivieren

Bei Eigenschaftsdnderung: Unterstutzt das Gerat automatische Tag-Generierung, wenn bestimmte Eigen-
schaften geandert werden, so wird die Option Bei Eigenschaftsdnderung angezeigt. Diese Option ist stan-
dardmafig auf Ja festgelegt, kann jedoch auf Nein gesetzt werden, um zu steuern, wann eine Tag-
Generierung stattfindet. In diesem Fall muss die Aktion Tags erstellen manuell aufgerufen werden, damit
eine Tag-Generierung stattfindet.

Bei Geratestart: Geben Sie an, wann OPC-Tags automatisch generiert werden. Es folgen Beschreibungen
der Optionen:
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« Nicht beim Start erstellen: Mit dieser Option wird verhindert, dass der Treiber irgendwelche OPC-
Tags dem Tag-Raum des Servers hinzufiigt. Dies ist die Standardeinstellung.

« Immer beim Start erstellen: Das Auswahlen dieser Option hat zur Folge, dass der Treiber das
Gerat fur Tag-Informationen bewertet. Es werden auch jedes Mal, wenn der Server gestartet wird,
Tags dem Tag-Raum des Servers hinzugeflgt.

. Beim ersten Start erstellen: Das Auswahlen dieser Option hat zur Folge, dass der Treiber das Ziel-
gerat fur Tag-Informationen bewertet, wenn das Projekt zum ersten Mal ausgefuhrt wird. Es werden
bei Bedarf auch samtliche OPC-Tags dem Tag-Raum des Servers hinzugefigt.

Hinweis: Wenn die Option zum automatischen Generieren von OPC-Tags ausgewahlt wird, mussen
samtliche Tags, die dem Tag-Raum des Servers hinzugefligt werden, mit dem Projekt gespeichert wer-
den. Benutzer kénnen das Projekt konfigurieren, um automatisch Uber das Ment Tools | Optionen zu
speichern.

Bei doppeltem Tag: Wenn die automatische Tag-Datenbankgenerierung aktiviert wird, muss der Server
wissen, wie mit Tags, die er méglicherweise zuvor hinzugeflgt hat, oder mit Tags, die nach dem Kom-

munikationstreiber seit ihrer urspriinglichen Erstellung hinzugefigt oder geandert wurden, zu verfahren ist.

Mit dieser Einstellung wird gesteuert, wie der Server OPC-Tags behandelt, die automatisch generiert wur-
den und derzeit im Projekt vorhanden sind. Es wird auch verhindert, dass sich automatisch generierte Tags
auf dem Server ansammeln.

Beispiel: Wenn ein Benutzer die E/A-Module im Rack mit dem fur Immer beim Start erstellen kon-
figurierten Server andert, wirden neue Tags jedes Mal dem Server hinzugeflgt werden, wenn der Kom-
munikationstreiber ein neues E/A-Modul erkannt hat. Wenn die alten Tags nicht entfernt wurden, kénnten
sich viele unbenutzte Tags im Tag-Raum des Servers ansammeln. Die Optionen sind:

« Bei Erstellen léschen: Mit dieser Option werden samtliche Tags geldscht, die zuvor dem Tag-Raum
hinzugefugt wurden, bevor samtliche neuen Tags hinzugefigt werden. Dies ist die Stan-
dardeinstellung.

« Nach Bedarf tiberschreiben: Mit dieser Option wird der Server angewiesen, nur die Tags zu ent-
fernen, die der Kommunikationstreiber durch neue Tags ersetzt. Samtliche Tags, die nicht Gber-
schrieben werden, bleiben im Tag-Raum des Servers.

« Nicht tiberschreiben: Mit dieser Option wird verhindert, dass der Server samtliche Tags entfernt,
die zuvor generiert wurden oder bereits auf dem Server vorhanden waren. Der Kom-
munikationstreiber kann nur Tags hinzufugen, die véllig neu sind.

« Nicht tiberschreiben, Fehler protokollieren: Diese Option hat denselben Effekt wie die vorherige
Option und sendet auch eine Fehlermeldung an das Ereignisprotokoll des Servers, wenn eine Tag-
Uberschreibung stattgefunden hitte.

Hinweis: Das Entfernen von OPC-Tags wirkt sich auf Tags, die automatisch vom Kom-
munikationstreiber generiert wurden, sowie auf samtliche Tags aus, die unter Verwendung von Namen,
die generierten Tags entsprechen, hinzugeflgt wurden. Benutzer sollten es vermeiden, Tags dem Ser-
ver unter Verwendung von Namen hinzuzufigen, die moglicherweise den Tags entsprechen, die auto-
matisch vom Treiber generiert werden.

Elternteilgruppe: Mit dieser Eigenschaft wird verhindert, dass sich automatisch generierte Tags mit Tags
vermischen, die manuell eingegeben wurden, indem eine Gruppe festgelegt wurde, die fir automatisch
generierte Tags verwendet werden soll. Der Name der Gruppe kann bis zu 256 Zeichen lang sein. Diese
Elternteilgruppe stellt einen Stammzweig bereit, dem alle automatisch generierten Tags hinzugefugt wer-
den.
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Automatisch generierte Untergruppen zulassen: Mit dieser Eigenschaft wird gesteuert, ob der Server
automatisch Untergruppen fUr die automatisch generierten Tags erstellt. Dies ist die Standardeinstellung.
Wenn diese Option deaktiviert ist, generiert der Server die Tags des Gerats in einer unstrukturierten Liste
ohne jede Gruppierung. Im Serverprojekt werden die resultierenden Tags mit dem Adresswert benannt. Bei-
spielsweise werden die Tag-Namen wahrend des Generierungsprozesses nicht beibehalten.

Hinweis: Wenn beim Generieren von Tags durch den Server einem Tag derselbe Name wie einem beste-
henden Tag zugewiesen wird, erhdht das System automatisch auf die ndchste hdchste Nummer, sodass der
Tag-Name nicht dupliziert wird. Beispiel: Wenn der Generierungsprozess das Tag "Al22" erstellt, das bereits
existiert, wird stattdessen das Tag als "Al23" erstellt.

Erstellen: Initiiert die Erstellung automatisch generierter OPC-Tags. Wenn die Konfiguration des Gerats
geandert wurde, wird der Treiber durch die Option Tags erstellen gezwungen, das Gerat erneut auf mog-
liche Tag-Anderungen zu bewerten. lhre Fahigkeit, Uber die System-Tags aufgerufen zu werden, erméglicht
einer Client-Anwendung das Initiieren der Tag-Datenbankerstellung.

Hinweis: Tags erstellen ist deaktiviert, wenn die Konfiguration ein Projekt offline bearbeitet.
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Gerateeigenschaften - BlockgroRRen

ex] Eigenschaften-Editor - Modbus RTU Serial. Medbus RTU Serial >
Eigenschaftengruppen =l Coils
Allgemein Eusgangs:fo.llls 3;
Scan-Modus = ng?ngs L 3
Zeitvorgabe I gsl;r - =
Automatische Herabstufung inteme Hegider i

; Haltereqister 32
Tag-Generierung 5 6 = -
e e "~ Zeicherfolgen s Hodk Deakiivi
ichenfolgen als Block lesen | Deakiviersn
Variablenimporteinstellungen
Framing
Fehlerbehandiung
Redundanz

Standardeinstellungen (0] Abbrechen Anwenden Hitfe
Coils

Ausgangs-Coils: Gibt die Ausgangsblockgrolie in Bit an. Coils kdnnen von 8 bis 2000 Punkten (Bit) auf ein-
mal gelesen werden. Eine héhere Blockgrolie bedeutet, dass mehr Punkte vom Gerat bei einer einzelnen
Anfrage gelesen werden. Die Blockgrof3e kann verringert werden, um Daten aus nicht zusam-
menhangenden Positionen innerhalb des Gerats zu lesen. Die Standardeinstellung ist 32.

Eingangs-Coils: Gibt die EingangsblockgréfRe in Bit an. Coils kénnen von 8 bis 2000 Punkten (Bit) auf einmal
gelesen werden. Eine héhere Blockgrol3e bedeutet, dass mehr Punkte vom Gerat bei einer einzelnen
Anfrage gelesen werden. Die Blockgrof3e kann verringert werden, um Daten aus nicht zusam-
menhangenden Positionen innerhalb des Gerats zu lesen. Die Standardeinstellung ist 32.

Register

Interne Register: Gibt die BlockgroRe fur interne Register in Bit an. Bis zu 125 Modbus-Standardregister
(16 Bit) konnen auf einmal gelesen werden. Eine hohere BlockgrdfRe bedeutet, dass mehr Registerwerte
vom Gerat bei einer einzelnen Anfrage gelesen werden. Die BlockgroRRe kann verringert werden, um Daten
aus nicht zusammenhangenden Positionen innerhalb des Gerats zu lesen. Die Standardeinstellung ist 32.

Halteregister: Gibt die BlockgroRe fur Halteregister in Bit an. Bis zu 125 Modbus-Standardregister (16 Bit)
kénnen auf einmal gelesen werden. Eine hohere BlockgroRRe bedeutet, dass mehr Registerwerte vom Gerat
bei einer einzelnen Anfrage gelesen werden. Die Blockgrof3e kann verringert werden, um Daten aus nicht
zusammenhangenden Positionen innerhalb des Gerats zu lesen. Die Standardeinstellung ist 32.

¥ Achtung: Wenn die BlockgroRen auf einen Wert tber 120 festgelegt werden und ein 32- oder 64-Bit-
Datentyp fur Tags verwendet wird, kann der Fehler "Ungtiltige Adresse im Block" auftreten. Um dies zu ver-
hindern, verringern Sie den Wert fur die BlockgréfRe auf 120.
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BlockgréRen

Zeichenfolgen als Block lesen: Aktiviert Gruppen-/Block-Lesevorgange von Zeichenfolgen-Tags, die nor-
malerweise einzeln gelesen werden. Zeichenfolgen-Tags werden je nach ausgewahlter Blockgrolie grup-
piert. Block-Lesevorgange kdnnen nur fur Zeichenfolgen-Tags des Modbus-Modells ausgefuhrt werden. Die
Standardeinstellung ist deaktiviert.
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Gerateeigenschaften - Variablenimporteinstellungen

Die Parameter unter "Variablenimporteinstellungen" geben den Speicherort der Variablenimportdatei an,

die fur die automatische Tag-Datenbankgenerierung verwendet werden soll.

® Weitere Informationen zu CSV-Dateien fiir Modbus-Treiber finden Sie unter CSV-Dateien fiir Modbus-Treiber

erstellen.

Eigenschaftengruppen

Algemein

Scan-Modus

Zeitvorgabe

Automatische Herabstufung
Tag-Generierung
Einstellungen

Blockgrolen

f anatienimporteins el

Framing
Fehlerbehandlung
Redundanz

Variablenimportdatei

Standardeinstellungen

&3 Eigenschaften-Editor - Modbus RTU Serial Medbus RTU Serial
=l Vaidﬂerjnq}oﬂeipsld!m

Ee_schreibungen eingchliefien

oK

“haet
Aldivieren

Abbrechen

Arwenden

Hiffe:

Variablenimportdatei: Dieser Parameter wird verwendet, um zum genauen Speicherort der Varia-
blenimportdatei zu navigieren, die fur die automatische Tag-Datenbankgenerierung verwendet werden soll.

Beschreibungen einschlieBen: Bei Aktivierung werden importierte Tag-Beschreibungen verwendet,

sofern in der Datei vorhanden.

® Weitere Informationen zum Konfigurieren der Funktion zur automatischen Tag-Datenbankgenerierung (und
zum Erstellen einer Variablenimportdatei) finden Sie unter Automatische Tag-Datenbankgenerierung.

Gerateeigenschaften - Framing

Einige Terminalserver-Gerate fugen zusatzliche Daten zu Modbus-Frames hinzu. Deshalb kénnen die Fra-
ming-Parameter verwendet werden, um den Treiber so zu konfigurieren, dass er die zusatzlichen Bytes in

Antwortnachrichten ignoriert.
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Eigenschaftengruppen

Allgemein

Scan-Modus

Feitvorgabe

Atomatische Herabstufung
Tag-Generierung
Einstellungen

Blockgrolen
Variablenimporteinstellungen
Framing

Fehlerbehandiung
Redundanz

= Framing
Vaorangestelte Bytes
Machfolgende Bytes

Standardeinstellungen

] Eigenschaften-Editor - Modbus RTU Serial.Modbus RTU Serial

0K

*

Hitfte

Framing

Modbus TCP Framing: Wahlen Sie Aktivieren aus, wenn der Treiber Modbus TCP-Frames mit MBAP-Kopf-

zeilen verwenden soll. Die Standardeinstellung ist deaktiviert.

@ Tipp: Diese Einstellung sollte flir die Kommunikation mit nativen Modbus-TCP-Geraten aktiviert sein.

Vorangestellte Bytes: Gibt die Anzahl der Bytes an, die Modbus-Antworten vorangestellt werden sollen.
Der zuldssige Wertebereich liegt zwischen 0 und 8.

Nachfolgende Bytes: Gibt die Anzahl der Bytes an, die Modbus-Antworten nachgestellt werden sollen. Der
zulassige Wertebereich liegt zwischen 0 und 8.

Gerateeigenschaften - Fehlerbehandlung

Die Fehlerbehandlungsparameter bestimmen, wie mit Fehlern vom Gerat umgegangen werden soll.
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ex] Eigenschaften-Editor - Modbus RTU Serial. Medbus RTU Serial >

Eigenschaftengruppen = Fehlerbehandlung
Tags bei unzulassiger Adresse dealdivieren Aldivieren

Allgemein o e e o2t
Wiederholte Meldungen zunickweisen | Dealdiviersn

Scan-Modus

ZFeitvorgabe

Automatische Herabstufung
Tag43enerierung
Einstellungen

Blockgrolen
Variablenimporteinstellungen
Framing
Fehlerbehandiung
Redundanz

Standardeinstellungen (0] 4 Abbrechen Anwenden Hitfe

Tags in unzuldssigen Adressen deaktivieren: Bei Aktivierung halt der Treiber das Abrufen eines Daten-

blocks an, wenn das Gerat Modbus-Ausnahmecode 2 (unzulassige Adresse) oder 3 (unzulassige Daten, z.B.

Anzahl von Punkten) als Antwort auf einen Lesevorgang dieses Blocks zurtickgibt. Bei Aktivierung setzt der
Treiber das Abrufen des betreffenden Datenblocks fort. Die Standardeinstellung ist aktiviert.

Wiederholte Meldungen zuriickweisen: Bei Aktivierung interpretiert der Treiber eine wiederholte Mel-
dung als ungultige Antwort und versucht die Anforderung erneut. Die Standardeinstellung ist aktiviert. Bei
Deaktivierung erwartet der Treiber wiederholte Meldungen.

Hinweis: Einige Meldungsrelais-Ausruistungen senden Modbus-Anfragen als Echo an den Treiber zurlck.

Gerateeigenschaften - Redundanz

Eigenschaftengruppen = Redundanz
i Pfad des Sekundargerats
Allgemein
Betriebsmodus Fehler beim Einschalten
Scan-Modus b : I
Zeitvorgabe Jberwachungse ement .
Obervachungsirtervall (s) 300
Baldmaglichste Rickkehr zum Primargerat Ja

Redundanz steht mit dem Plugin fur Redundanz auf Medienebene zur Verfigung.

® Weitere Informationen dazu erhalten Sie auf der Website, von einem Vertriebsreprisentanten oder im Benut-
zerhandbuch.
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Automatische Tag-Datenbankgenerierung

Modbus RTU Serial-Treiber nutzt die automatische Tag-Datenbankgenerierung, die es Treibern ermdoglicht,
automatisch Tags zu erstellen, die auf vom Kontaktplan des Gerats verwendete Datenpunkte zugreifen.
Obwohl es manchmal méglich ist, ein Gerat nach Informationen abzufragen, die zur Erstellung einer Tag-
Datenbank bendétigt werden, muss dieser Treiber stattdessen eine Variablenimportdatei verwenden. Varia-
blenimportdateien kdnnen mit den Geratprogrammieranwendungen Concept und ProWORX generiert wer-
den.

Variablenimportdatei erstellen

Die Importdatei muss im durch Semikola getrennten Textformat (TXT) vorliegen, dem Standard-Export-
dateiformat vieler Gerateprogrammieranwendungen.

® Spezifische Informationen zum Erstellen der Variablenimportdatei finden Sie in der englischen Dokumentation
"Technical Note 'Creating CSV Files for Modbus Drivers' (Technical Note zum Erstellen von CSV-Dateien fiir Mod-
bus-Treiber).

Dieser Treiber erfordert spezielle Einstellungen zusatzlich zu den grundlegenden Einstellungen, die fur alle
Treiber gelten, die die automatische Tag-Datenbankgenerierung unterstitzen. Zu diesen speziellen Ein-
stellungen gehéren Name und Speicherort der Variablenimportdatei, die wahrend des Schritts "Varia-
blenimporteinstellungen" des Geratassistenten angegeben werden kénnen oder spater durch Auswahlen
des Gerats und anschlieRendes Auswahlen von Gerdteeigenschaften| Variablenimporteinstellungen.
® Weitere Informationen finden Sie unter Variablenimporteinstellungen.

Serverkonfiguration

Die automatische Tag-Datenbankgenerierung kann so angepasst werden, dass sie den spezifischen Anfor-
derungen der Anwendung entspricht. Die primaren Steuerungsoptionen kdnnen wahrend des Schritts "Data-
base Creation" des Geratassistenten angegeben werden oder spater durch Auswahlen des Gerats und
anschlieRendes Auswahlen von Gerdteeigenschaften | Tag-Generierung.

Operation

Je nach Konfiguration wird die Tag-Generierung automatisch gestartet, sobald das Serverprojekt gestartet
wird, oder sie muss zu einem anderen Zeitpunkt manuell initiiert werden. Das Ereignisprotokoll zeigt an,
wann der Tag-Generierungsprozess gestartet wurde, ob wahrend der Verarbeitung der Varia-
blenimportdatei Fehler aufgetreten sind und wann der Prozess abgeschlossen wurde.
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Statistikelemente

Statistische Elemente verwenden Daten, die durch zusatzliche, nicht standardmaRig gesammelte Dia-
gnoseinformationen gesammelt wurden. Um statistische Elemente zu verwenden, missen Kom-
munikationsdiagnosen aktiviert sein. Um Kommunikationsdiagnosen zu aktivieren, klicken Sie in der
Projektansicht mit der rechten Maustaste auf den Kanal, und klicken Sie auf Eigenschaften | Diagnose
aktivieren. Alternativ kdnnen Sie auf den Kanal doppelklicken und Diagnose aktivieren auswahlen.

Statistikelemente auf Kanalebene
Die Syntax fur Statistikelemente auf Kanalebene lautet <Kanal>._Statistics.
Hinweis: Statistiken auf Kanalebene sind die Summe der gleichen Elemente auf Gerateebene.

Element

Datentyp

Zugriff

Beschreibung

_CommPFailures

DWord

Lesen/Schreiben

Die Angabe, wie oft die Kommunikation insgesamt
fehlgeschlagen ist (oder keine weiteren Wie-
derholungen moglich waren)

_ErrorResponses

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der empfangenem gultigen Feh-
lerantworten

_Expec-
tedResponses

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der empfangenem erwarteten Ant-
worten

_LastResponseTime

String

Schreibgeschitzt

Die Zeit, zu der die letzte glltige Antwort emp-
fangen wurde

_LateData

DWord

Lesen/Schreiben

Wie oft ein Tag spater gelesen wird als erwartet
(basierend auf dem angegebenen Scan-Intervall).
Aufgrund eines DNR-Fehlerstatus erhdht sich die-
ser Wert nicht. Ein Tag wird beim ersten Lesen
nach einem Kommunikationsverlust nicht als spat
gezahlt, auch dann nicht, wenn es spat ist. Dieses
Verhalten ist beabsichtigt.

_MsgResent

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der als Wiederholung gesendeten
Nachrichten

_MsgSent

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der erstmals gesendeten Nach-
richten

_MsgTotal

DWord

Schreibgeschutzt

Die Gesamtzahl der gesendeten Nachrichten (_
MsgSent + _MsgResent)

_PercentReturn

Float

Schreibgeschitzt

Der prozentuale Anteil der erwarteten Antworten
("Empfangen") an den erstmals gesendeten Nach-
richten ("Gesendet")

_PercentValid

Float

Schreibgeschitzt

Der prozentuale Anteil der insgesamt emp-
fangenen gultigen Antworten (_TotalResponses) an
den insgesamt gesendeten Anforderungen (_
MsgTotal)

_Reset

Bool

Lesen/Schreiben

Setzt alle Diagnosezahler zurlck. Schreiben in das
Tag _Reset bewirkt, dass alle Diagnosezahler auf
dieser Ebene zuruckgesetzt werden.

_RespBa-
dChecksum

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der Antworten mit Pruf-
summenfehlern
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Element Datentyp | Zugriff Beschreibung
. . Die Gesamtzahl der Nachrichten, flr die keinerlei
_RespTimeouts DWord Lesen/Schreiben
Antwort empfangen wurde
. Die Gesamtzahl der Nachrichten, flr die nur eine
_RespTruncated DWord Lesen/Schreiben o
teilweise Antwort empfangen wurde
Die Gesamtzahl der empfangenen glltigen Ant-
_TotalResponses DWord Schreibgeschitzt plang gUtle

worten (_ErrorResponses + _ExpectedResponses)

Statistische Elemente werden im Simulationsmodus nicht aktualisiert (siehe allgemeine Eigenschaften des

Gerdts).

Statistikelemente auf Gerdteebene
Die Syntax fur Statistikelemente auf Gerateebene lautet <Kanal>.<Gerdt>._Statistics.

Element

Datentyp

Zugriff

Beschreibung

_CommPFailures

DWord

Lesen/Schreiben

Die Angabe, wie oft die Kommunikation insgesamt
fehlgeschlagen ist (oder keine weiteren Wie-
derholungen moglich waren)

_ErrorResponses

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der empfangenem gtiltigen Feh-
lerantworten

_Expec-
tedResponses

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der empfangenem erwarteten Ant-
worten

_LastResponseTime

String

Schreibgeschutzt

Die Zeit, zu der die letzte glltige Antwort emp-
fangen wurde

_LateData

DWord

Lesen/Schreiben

Wie oft ein Tag spater gelesen wird als erwartet
(basierend auf dem angegebenen Scan-Intervall).
Aufgrund eines DNR-Fehlerstatus erhoht sich die-
ser Wert nicht. Ein Tag wird beim ersten Lesen
nach einem Kommunikationsverlust nicht als spat
gezahlt, auch dann nicht, wenn es spat ist. Dieses
Verhalten ist beabsichtigt.

_MsgResent

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der als Wiederholung gesendeten
Nachrichten

_MsgSent

DWord

Lesen/Schreiben

Die Gesamtzahl der erstmals gesendeten Nach-
richten

_MsgTotal

DWord

Schreibgeschitzt

Die Gesamtzahl der gesendeten Nachrichten (_
MsgSent + _MsgResent)

_PercentReturn

Float

Schreibgeschitzt

Der prozentuale Anteil der erwarteten Antworten
("Empfangen") an den erstmals gesendeten Nach-
richten ("Gesendet")

_PercentValid

Float

Schreibgeschutzt

Der prozentuale Anteil der insgesamt emp-
fangenen gultigen Antworten (_TotalResponses) an
den insgesamt gesendeten Anforderungen (_
MsgTotal)

_Reset

Bool

Lesen/Schreiben

Setzt alle Diagnosezahler zurlick. Schreiben in das
Tag _Reset bewirkt, dass alle Diagnosezahler auf
dieser Ebene zurlickgesetzt werden.
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Element Datentyp | Zugriff Beschreibung

_RespBa- . Die Gesamtzahl der Antworten mit Pruf-
DWord Lesen/Schreiben

dChecksum summenfehlern

Die Gesamtzahl der Nachrichten, fUr die keinerlei

_RespTimeouts DWord Lesen/Schreiben
Antwort empfangen wurde
. Die Gesamtzahl der Nachrichten, flr die nur eine
_RespTruncated DWord Lesen/Schreiben o
teilweise Antwort empfangen wurde
Die Gesamtzahl der empfangenen gultigen Ant-
_TotalResponses DWord Schreibgeschitzt prang Ui

worten (_ErrorResponses + _ExpectedResponses)

Statistische Elemente werden im Simulationsmodus nicht aktualisiert (siehe aligemeine Eigenschaften des

Gerdits).
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Datentypbeschreibung

Datentyp Beschreibung
Boolean Einzelnes Bit
16-Bit-Wert ohne Vorzeichen
Word Bit 0 ist das Low-Bit
Bit 15 ist das High-Bit
16-Bit-Wert mit Vorzeichen
—_— Bit 0 ist das Low-Bit
Bit 14 ist das High-Bit
Bit 15 ist das Vorzeichen-Bit
32-Bit-Wert ohne Vorzeichen
DWord Bit 0 ist das Low-Bit
Bit 31 ist das High-Bit
32-Bit-Wert mit Vorzeichen
Long Bit 0 is.t das Lov.v-Bit |
Bit 30 ist das High-Bit
Bit 31 ist das Vorzeichen-Bit
Gepacktes 2-Byte-BCD
BCD Der Wertebereich liegt zwischen 0 und 9999. Fir Werte aulRerhalb dieses
Bereichs ist das Verhalten nicht definiert.
Gepacktes 4-Byte-BCD
LBCD Der Wertebereich liegt zwischen 0 und 99999999. Fur Werte auBerhalb
dieses Bereichs ist das Verhalten nicht definiert.
Mit Null beendete ASClI-Zeichenfolge
String Wird im l\./lo.dbus-l\./lodell unterstutzt, schIieB.,t die Byte-ReihenfciIgen Hi.-Lo
und Lo-Hi ein sowie 8-Byte- und 16-Byte-Zeichenfolgendaten fur Omni-
Mengenumwerter.
64-Bit-Gleitkommawert
Double* Der Treiber interpretiert vier aufeinanderfolgende Register als Wert mit

doppelter Genauigkeit, indem die letzten zwei Register als High-DWord
und die ersten zwei Register als Low-DWord bewertet werden.

Double-Beispiel

Wenn Register 40001 als Double-Wert angegeben wird, ist Bit 0 des
Registers 40001 Bit O des 64-Bit-Datentyps und Bit 15 des
Registers 40004 ist Bit 63 des 64-Bit-Datentyps.

32-Bit-Gleitkommawert
Der Treiber interpretiert zwei aufeinanderfolgende Register als Wert mit

Float*
einfacher Genauigkeit, indem das erste Register als Low-Wort und das
zweite Register als High-Wort bewertet wird.
Wenn Register 40001 als Float-Wert angegeben wird, ist Bit 0 des
Float-Beispiel Registers 40001 Bit 0 des 32-Bit-Datentyps und Bit 15 des

Registers 40002 ist Bit 31 des 32-Bit-Datentyps.
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*Bei den Beschreibungen wird angenommen, dass standardmaRig fur 64-Bit-Datentypen die Daten-
behandlung "Erstes DWord 'Low' verwendet wird und flur 32-Bit-Datentypen die Datenbehandlung "Erstes
Wort 'Low™.
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Adressbeschreibungen

Adressspezifikationen sind je nach verwendetem Modell unterschiedlich. Wahlen Sie einen Link von der fol-
genden Liste aus, um bestimmte Adressinformationen fir das entsprechende Modell zu erhalten.

Modbus-Adressierung

Magnetek-GPD-515-Laufwerksadressierung
Elliott-Mengenumwerter-Adressierung
Daniels-S500-Mengenumwerter-Adressierung
Adressierung dynamischer Flissigkeitsmessgeridte
Omni-Mengenumwerter-Adressierung

Statistiken

® Siehe auch: Beschreibung von Funktionscodes

Modbus-Adressierung

Die Standard-Datentypen fur dynamisch definierte Tags werden fett dargestellt. Die Funktionscodes wer-
den als Dezimalzahlen angezeigt.

® Weitere Informationen finden Sie unter Beschreibung von Funktionscodes.

Vergleich von 5-stelliger Adressierung mit 6-stelliger Adressierung

In der Modbus-Adressierung gibt die erste Stelle der Adresse die primare Tabelle an. Die verbleibenden Stel-
len stellen das Datenelement des Gerats dar. Der Hochstwert des Datenelements ist eine 2-Byte-Ganzzahl
ohne Vorzeichen (65.535). Intern sind fiir diesen Treiber sechs Stellen erforderlich, um die gesamte Adres-
stabelle und das Element darzustellen. Es ist wichtig zu beachten, dass viele Modbus-Gerate mog-
licherweise nicht den vollstadndigen Bereich des Datenelements unterstitzen. Um beim Eingeben einer
Adresse fUr ein solches Gerat Verwechslungen zu vermeiden, flllt dieser Treiber die Adresse entsprechend
der Eingabe im Adressfeld auf (flgt eine Stelle hinzu). Wenn auf einen primaren Tabellentyp bis zu 4 Stellen
folgen (z.B. 4x, 4xx, 4xxx oder 4xxxx), wird die Adresse mit zusatzlichen Nullen auf finf (5) Stellen aufgefullt.
Wenn auf einen primaren Tabellentyp funf (5) Stellen folgen (z.B. 4xxxxx), andert sich die Adresse nicht.
Intern sind Adressen, die als 41, 401, 4001, 40001 oder 400001 eingegeben werden, alle dquivalente Dar-
stellungen einer Adresse, die den primaren Tabellentyp 4 und das Datenelement 1 angibt.

Primare Tabelle |Beschreibung

0 Ausgangs-Coils

1 Eingangs-Coils

Interne Register

4 Halteregister

Modbus-Adressierung im Dezimalformat

Adresse Bereich Datentyp Zugriff* Funktionscode
Ausgangs- .

Coils 000001-065536 Boolean Lesen/Schreiben |01, 05, 15

Ei -

C':”gsangs 100001-165536 Boolean Schreibgeschitzt | 02

Interne Regis-| 300001-365536 Word, Short, Schreibgeschutzt | 04
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Adresse Bereich Datentyp Zugriff* Funktionscode
BCD
300001-365535 Float, DWord,
ter 300001-365533 Long, LBCD
3xxxxX.0/1-3XXXXX.15/16*** Double
Boolean
Interne Regis-
t‘: a'fs |Ze|- 300001.2H-365536.240H
chenfolge
mit Byteg-Rei- .Bit is't:ie Zgichenfolgenlénge, String** Schreibgeschutzt | 04
henfolge Hi- Bereich 2 bis 240 Byte.
Lo
Interne Regis-
t‘: a'fs |Ze|- 300001.2L-365536.240L
chenfolge
mit Byteg-Rei- .Bit is't:ie Zgichenfolgenlénge, String** Schreibgeschutzt | 04
henfolge Lo- Bereich 2 bis 240 Byte.
Hi
Word, Short,
400001-465536 BCD
) 400001-465535 Float, DWord, ) 03,06, 16
Halteregister Lesen/Schreiben
400001-465533 Long, LBCD 03, 06, 16, 22
Axxxxx.0/1-4xxxxx.15/16 *** Double
Boolean
Halteregister
a: Z‘:"l 400001.2H-465536.240H
chenfolge . :
. 8¢ Bitist die Zeichenfolgenlange, [ String** Lesen/Schreiben [ 03,-16
mit Byte-Rei- o i 24
henfolge Hi- Bereic is 240 Byte.
Lo
Halteregister
a:‘ Z‘:"l 400001.21-465536.240L
chenfolge . ;
. 8¢ Bitist die Zeichenfolgenlange, [ String** Lesen/Schreiben [ 03,-16
mit Byte-Rei- -
henfolge Lo- Bereich 2 bis 240 Byte.
Hi

*Alle Lesen/Schreiben-Adressen kénnen als lesegeschitzt festgelegt werden, indem das Prafix "W" vor die
Adresse gesetzt wird, z.B. "W40001." Dadurch wird verhindert, dass der Treiber das Register an der ange-
gebenen Adresse liest. Versuche durch den Client, ein lesegeschutztes Tag zu lesen, fihren dazu, dass der
letzte erfolgreich in die angegebene Adresse geschriebene Wert abgerufen wird. Wenn keine erfolgreichen
Schreibvorgange stattgefunden haben, empfangt der Client 0 bzw. NULL fiir numerische bzw. Zei-
chenfolgenwerte als Anfangswert.

“ Achtung: Wenn die Client-Zugriffsrechte fur lesegeschitzte Tags auf "Lesegeschitzt" festgelegt werden,
fuhrt dies dazu, dass Schreibvorgange in diesen Tags fehlschlagen und der Clientimmer 0 bzw. NULL fur

numerische bzw. Zeichenfolgenwerte empfangt.

® xypejtere Informationen finden Sie unter Zeichenfolgenunterstiitzung.
® Expejtere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.
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Modbus-Adressierung im Hexadezimalformat

Adresse Bereich Datentyp |Zugriff Funktionscode
Ausgangs-
Coilf & HO00001-HOFFFF Boolean Lesen/Schreiben |01, 05, 15
Eingangs-
Coi%s & H100001-H1FFFF Boolean Schreibgeschitzt | 02
Word, Short,
H300001-H310000 BCD
Interne Regis- | H300001-H3FFFF Float, DWord, B
Schreibgeschutzt | 04
ter H300001-H3FFFD Long, LBCD
H3xxxxx.0/1-H3xxxxx.F/10% Double
Boolean
Interne Regis-
ter als Zei- H300001.2H-H3FFFF.240H.
chenfolge mit | Bit ist die Zeichenfolgenlinge, String** Schreibgeschitzt | 04
Byte-Rei- Bereich 2 bis 240 Byte.
henfolge Hi-Lo
Interne Regis-
ter als Zei- H300001.2L-H3FFFF.240L.
chenfolge mit | Bit ist die Zeichenfolgenlinge, String** Schreibgeschutzt | 04
Byte-Rei- Bereich 2 bis 240 Byte.
henfolge Lo-Hi
H400001-H410000 Word, Short,
. H400001-HA4FFFF £ AEET, . 03, 06, 16
Halteregister DWord, Long, |Lesen/Schreiben
H400001-H4FFFD 03, 06, 16, 22
LBCD, Dou-
H4xxxxx.0/1-H4xxxxx.F/10* ble, Boolean
Halteregister
als Zei- H400001.2H-H4FFFF.240H.
chenfolge mit | Bit ist die Zeichenfolgenlange, String** Lesen/Schreiben [ 03,-16
Byte-Rei- Bereich 2 bis 240 Byte.
henfolge Hi-Lo
Halteregister
als Zei- H400001.2L-H4FFFF.240L.
chenfolge mit | Bitist die Zeichenfolgenlinge, String** Lesen/Schreiben | 03,16
Byte-Rei- Bereich 2 bis 240 Byte.
henfolge Lo-Hi

® *Weitere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.
® **Yejtere Informationen finden Sie unter Zeichenfolgenunterstiitzung.

Zeichenfolgenunterstiitzung

Das Modbus-Modell unterstitzt das Lesen und Schreiben im Halteregisterspeicher als ASCII-Zeichenfolge.
Bei Verwendung von Halteregistern fir Zeichenfolgendaten enthalt jedes Register zwei Byte ASCII-Daten.
Die Reihenfolge der ASCII-Daten innerhalb eines gegebenen Registers kann beim Definieren der Zei-
chenfolge ausgewahlt werden. Die Lange der Zeichenfolge kann zwischen 2 und 240 Byte liegen und wird
statt einer Bit-Nummer eingegeben. Die Lange muss als gerade Zahl eingegeben werden. Geben Sie die
Byte-Reihenfolge an, indem Sie entweder ein "H" oder ein "L" an die Adresse anhangen.
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Zeichenfolgenbeispiele

1. Um eine Zeichenfolge zu adressieren, die bei 40200 beginnt sowie eine Lange von 100 Byte und die
Byte-Reihenfolge Hi-Lo aufweist, geben Sie "40200.100H" ein.

2. Um eine Zeichenfolge zu adressieren, die bei 40500 beginnt sowie eine Lange von 78 Byte und die
Byte-Reihenfolge Lo-Hi aufweist, geben Sie "40500.78L" ein.

Hinweis: Die Lange der Zeichenfolge kann durch die maximale GréRe der Schreibanforderung begrenzt
werden, die das Gerat zulasst. Wenn bei Verwendung eines Zeichenfolgen-Tags die Fehlermeldung "In
Adresse <Adresse> auf Gerat <Gerat> kann nicht geschrieben werden: Gerat hat mit Ausnahmecode 3
geantwortet." im Server-Ereignisfenster empfangen wird, bedeutet das, dass die Lange der Zeichenfolge
vom Gerat abgelehnt wurde. Kirzen Sie nach Méglichkeit die Zeichenfolge.

Normale Adressbeispiele

1. Das 255. Ausgangs-Coil wirde bei dezimaler Adressierung als "0255" oder bei hexadezimaler Adres-
sierung als "HOFF" adressiert.

2. Inder Dokumentation werden Modbus-Adressen manchmal mit Funktionscode und Position ange-
geben. Funktionscode 3, Position 2000 wird beispielsweise als "42000" oder "H47D0" adressiert. Die
vorangestellte "4" stellt Halteregister oder den Funktionscode 3 dar.

3. Inder Dokumentation werden Modbus-Adressen manchmal mit Funktionscode und Position ange-
geben. Funktionscode 5, Position 100 wird beispielsweise als "0100" oder "H064" adressiert. Die vor-
angestellte "0" stellt Ausgangs-Coils oder den Funktionscode 5 dar. Durch Schreiben von 1 oder 0 an
dieser Adresse wird die Coil eingestellt bzw. zurtickgesetzt.

Array-Unterstutzung

Arrays werden fur interne und Halteregister-Positionen fur alle Datentypen aul3er Boolean und String unter-
stutzt. Arrays werden auch fur Eingangs- und Ausgangs-Coils unterstutzt (Boolean-Datentypen). Es gibt zwei
Methoden, um ein Array zu adressieren. In den folgenden Beispielen werden Halteregister-Positionen ver-
wendet:

4xxxx [Zeilen] [Spalten]
4xxxx [Spalten] Bei dieser Methode wird angenommen, dass "Zeilen" gleich 1 ist.

Bei Arrays darf das Produkt aus "Zeilen" und "Spalten" nicht die Blockgréf3e Uberschreiten, die dem Gerat
fur den Register- bzw. Coil-Typ zugewiesen wurde. Bei Register-Arrays von 32-Bit-Datentypen darf das Pro-
dukt aus "Zeilen" und "Spalten", multipliziert mit 2, nicht die BlockgrofRe Uberschreiten.

Gepackter Coil-Adresstyp

Der gepackte Coil-Adresstyp ermoglicht den Zugriff auf mehrere aufeinanderfolgende Coils als analogen
Wert. Diese Funktion ist sowohl fur Eingangs-Coils als auch fur Ausgangs-Coils verfigbar, und zwar nur im
Abfragemodus. Der einzige glltige Datentyp ist Word. Die Syntax lautet:

Ausgangs-Coils: Oxxxxx#nn Word Lesen/Schreiben
Eingangs-Coils: 1xxxxx#nn Word schreibgeschitzt

Wobei xxxxx fur die Adresse der ersten Coil steht (dezimale und hexadezimale Werte zulassig) und nn fur
die Anzahl der Cails, die in einen analogen Wert gepackt werden sollen (1-16, nur dezimal).
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Die Bit-Reihenfolge ist so, dass die Startadresse das niedrigstwertige Bit (LSB, Least Significant Bit) des ana-
logen Werts ist.

Magnetek-GPD-515-Laufwerksadressierung

Diese Tabelle enthalt die allgemeinen Bereiche der Daten, die vom Magnetek-GPD-515-Laufwerk verfligbar
sind. Informationen dazu, wie mit der Modbus-RTU-Adressierung auf bestimmte Laufwerksparameter zuge-
griffen werden kann, finden Sie im englischen Handbuch Magnetek Modbus RTU Technical Manual (tech-
nisches Handbuch fur Magnetek Modbus RTU), Teilenummer TM4025. Stellen Sie der gewlnschten Adresse
in jedem Fall den Buchstaben H (der fir hexadezimale Adressierung steht) voran. Die Standard-Datentypen
far dynamisch definierte Tags werden ggf. fett dargestellt.

Magnetek-GPD-515-Adressierung im Hexadezimalformat

Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
H40001-H4000F Word, Short
Befehlsregister-Zugriff auf Bit-Ebene Lesen/Schreiben
H4xxxx.0/1-H4xxxx.F/10* Boolean
: . ) _ H40010-H4001A Word, Short . .
Monitor-Registerzugriff auf Bit-Ebene Schreibgeschitzt
H4xxxx.0/1-H4xxxx.F/10* Boolean
Laufwerksparameter-Registerzugriff H40020-H40097 Word, Short Schreibgeschiitzt
(nur Monitor) auf Bit-Ebene H4xxxx.0/1-H4xxxx.F/10* Boolean &
Laufwerksparameter-Registerzugriff H40100-H4050D Word, Short Lesen/Schreiben
auf Bit-Ebene H4xxxx.0/1-H4xxxx.F/10* Boolean
, , H4FFDD ACCEPT H4FFFD .
Spezielle Register ENTER Word, Short | Lesegeschuitzt

® Weitere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.

Beispiel
Um auf den Operationsstatus des Treibers, Adresse 02BH, zuzugreifen, geben Sie die folgende Adresse ein:
H4002B.

Hinweis: Beim Hinzufligen eines Magnetek-Gerats zum OPC-Server-Projekt missen Benutzer darauf ach-
ten, dass die Einstellung Nullbasierte Adressierung deaktiviert ist. Wenn dieser Parameter nicht richtig ein-
gestelltist, versetzt der Modbus-RTU-Treiber alle Magnetek-Adressen um 1.

Array-Unterstiitzung

Arrays werden fur Halteregister-Positionen unterstttzt, und zwar fur alle Datentypen auller Boolean. Es gibt
zwei Methoden, um ein Array zu adressieren. In den folgenden Beispielen werden Halteregister-Positionen
verwendet:

Axxxx [Zeilen] [Spalten]
4xxxx [Spalten] Bei dieser Methode wird angenommen, dass "Zeilen" gleich 1 ist.

Das Produkt aus "rows" und "cols" darf nicht die Blockgrolie Uberschreiten, die dem Gerat fur den Regis-
tertyp zugewiesen wurde.

Elliott-Mengenumwerter-Adressierung

Die Standard-Datentypen fur dynamisch definierte Tags werden ggf. fett dargestellt.
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Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
Ausgangs-Coils 000001-065536 Boolean Lesen/Schreiben
Eingangs-Coils 100001-165536 Boolean Schreibgeschuitzt
Word, Short,
300001-365536 BCD
Interne Register 300001-365535 Float, DWord, | Schreibgeschutzt
3xxxxx.0/1-3xxxxx.15/16% Long, LBCD
Boolean
Word, Short,
400001-465536 BCD**
Halteregister 400001-465535 Float, DWord, | Lesen/Schreiben
4xxxxX.0/1-4xxxxx.15/16% Long, LBCD
Boolean

® Weitere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.
**Dje Adressbereiche 405001 bis 405315 und 407001 bis 407315 sind 32-Bit-Register. Adressen im
Bereich 405001 bis 405315 verwenden den Standard-Datentyp Long.

Adressen im Bereich 407001 bis 407315 verwenden den Standard-Datentyp Float. Da diese Adressregister
32-Bit-Register sind, sind nur die Datentypen Float, DWord, Long und LBCD zul&ssig. Arrays sind nicht zulas-

sig.

Array-Unterstutzung

Arrays werden fur interne und Halteregister-Positionen unterstitzt, und zwar fur alle Datentypen aul3er Boo-
lean. Es gibt zwei Methoden, um ein Array zu adressieren. In den folgenden Beispielen werden Hal-
teregister-Positionen verwendet:

4xxxx [Zeilen] [Spalten]
4xxxx [cols]: Bei dieser Methode wird angenommen, dass "rows" gleich 1 ist.

Das Produkt aus "rows" und "cols" darf nicht die BlockgrolRe Uberschreiten, die dem Gerat fir den Regis-

tertyp zugewiesen wurde. Bei Arrays von 32-Bit-Datentypen darf das Produkt aus "rows" und "cols", mul-
tipliziert mit 2, nicht die Blockgrol3e Uberschreiten.

Daniels-S500-Mengenumwerter-Adressierung

Die Standard-Datentypen fur dynamisch definierte Tags werden ggf. fett dargestellt. Die Funktionscodes
werden als Dezimalzahlen angezeigt.

@ Weitere Informationen finden Sie unter Beschreibung von Funktionscodes.

Hexa- Dezi- Daten- |Funk- .
Adresse . . . . Zugriff
dezimalbereich |malbereich |typ tionscodes
Schreib-
Summen 000-0FF 4096-4351 Double 03 .
geschutzt
Berech- i
Lesen/Schrei-
nete/gemessene 100-24F 4352-4687 Float 03,16 ben
Variablen
Berech- 250-28F 4688-4751 Float 03,16 Lesen/Schrei-
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Hexa- Dezi- Daten- |Funk- .
Adresse i . . . Zugriff
dezimalbereich |malbereich |typ tionscodes
nungskonstanten ben
Tasta- Lesen/Schrei-
290-2AF 4752-4783 Float 03,16
turstandardwerte ben
Alarm- und Ska- Lesen/Schrei-
i 2B0-5FF 4784-5631 Float 03,16
lierungskonstanten ben
Lesen/Schrei-
Status/Steuerung 700-7FF 5888-6143 Boolean |01, 05 ben
hreib-
Alarme 800-FFF 6144-8191 Boolean |02 >¢ FEI't')
geschitzt

Adressierung dynamischer Flussigkeitsmessgerate

Die Standard-Datentypen fir dynamisch definierte Tags werden ggf. fett dargestellt.

Adressierung dynamischer Fliissigkeitsmessgerate im Dezimalformat

Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
Word, Short,
BCD
400000-407000 Float, DWord,
400000-406999 Long, LBCD
Halteregister (16 Bit) 408001-465535 Word, Short, | Lesen/Schreiben
408001-465534 BCD
4xXxXXXX.0/1-4xxxxX.15/16% Float, DWord,
Long, LBCD
Boolean
Halteregister (32 Bit) 407001-408000 Float Lesen/Schreiben

400000.2H-407000.240H

408001.2H-465535.240H

Halteregister als Zeichenfolge mit
s 8 .Bitist die Zei- String Lesen/Schreiben

Byte-Reihenfolge Hi-Lo
chenfolgenlange, Bereich 2

bis 240 Byte.
400000.2L-407000.240L

408001.2L-465535.240L
Bitist die Zei- String Lesen/Schreiben

Halteregister als Zeichenfolge mit

Byte-Reihenfolge Lo-Hi
chenfolgenlange, Bereich 2

bis 240 Byte.

® Weitere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.

Adressierung dynamischer Flussigkeitsmessgerate im Hexadezimalformat

Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
. . H400000-H401B58 Word, Short, :
Halteregister (16 Bit) Lesen/Schreiben
H400000-H401B57 BCD
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Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
Float, DWord,
Long, LBCD
H401F41-H40FFFF Word, Short,
H401F41-H40FFFE BCD
H4xxxxx.0/1-H4xxxxx.F/10* | Float, DWord,
Long, LBCD
Boolean
Halteregister (32 Bit) H401B59-H401F40 Float Lesen/Schreiben

H400000.2H-H401B58.240H

H401F41.2H-H40FFFF.240H

Halteregister als Zeichenfolge mit . i
Bitist die Zei- String Lesen/Schreiben

Byte-Reihenfolge Hi-Lo
chenfolgenlange, Bereich 2

bis 240 Byte.
H400000.2L-H401B58.240L

H401F41.2L-HOFFFF.240L
Bit ist die Zei- String Lesen/Schreiben

Halteregister als Zeichenfolge mit

Byte-Reihenfolge Lo-Hi
chenfolgenlange, Bereich 2

bis 240 Byte.

® Weitere Informationen finden Sie unter Nullbasierte Bit-Adressierung unter Einstellungen.

Hinweis: Bei diesem Treiber missen alle Adressen mit der Ziffer "4" fur das Modell dynamischer FlUs-
sigkeitsmessgerate beginnen. Diese 4 wird in der Dokumentation dynamischer FlUssigkeitsmessgerate nicht
immer explizit ausgeschrieben. Der Benutzer kann dort beispielsweise einen Verweis auf die Einheiten-ID an
Adresse 3001 vorfinden. Dieser Wert muss im Server als "403001" adressiert werden.

Zeichenfolgenunterstiitzung

Das Modell dynamischer Flussigkeitsmessgerate unterstitzt das Lesen und Schreiben im Hal-
teregisterspeicher als ASCII-Zeichenfolge. Bei Verwendung von Halteregistern fur Zeichenfolgendaten ent-
halt jedes Register zwei Byte ASCIl-Daten. Die Reihenfolge der ASCII-Daten innerhalb eines gegebenen
Registers kann beim Definieren der Zeichenfolge ausgewahlt werden. Die Lange der Zeichenfolge kann
zwischen 2 und 240 Byte liegen und wird statt einer Bit-Nummer eingegeben. Die Lange muss als gerade
Zahl eingegeben werden. Geben Sie die Byte-Reihenfolge an, indem Sie entweder ein "H" oder ein "L" an die
Adresse anhangen.

Zeichenfolgenbeispiele

1. Um eine Zeichenfolge zu adressieren, die bei 40200 beginnt sowie eine Lange von 100 Byte und die
Byte-Reihenfolge Hi-Lo aufweist, geben Sie "40200.100H" ein.

2. Um eine Zeichenfolge zu adressieren, die bei 40500 beginnt sowie eine Lange von 78 Byte und die
Byte-Reihenfolge Lo-Hi aufweist, geben Sie "40500.78L" ein.

Hinweis: Die Lange der Zeichenfolge kann durch die maximale GroR3e der Schreibanforderung begrenzt
werden, die das Gerat zuldsst. Wenn bei Verwendung eines Zeichenfolgen-Tags die Fehlermeldung "In
Adresse <Adresse> auf dem Gerat <Gerat> kann nicht geschrieben werden: Gerat hat mit Ausnahmecode 3
geantwortet." im Server-Ereignisfenster empfangen wird, bedeutet das, dass die Lange der Zeichenfolge
vom Gerat abgelehnt wurde. Kiirzen Sie nach Méglichkeit die Zeichenfolge.
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Omni-Mengenumwerter-Adressierung

Die Standard-Datentypen fur dynamisch definierte Tags werden fett dargestellt.

Adresse Bereich Datentyp |Zugriff
Digitaler E/A-Punkt 1001-1024 Boolean Lesen/Schreiben
Programmierbarer Boolean-Punkt 1025-1088 Boolean Lesen/Schreiben
1n01-001n59
Status- und Alarmpunkte fur Messlaufe | 1n76-1n99 Boolean Lesen/Schreiben
n = Nummer des Messlaufs
Alarm-Statuspunkte fiir Mikro- 1n60-1n75 _
Boolean Lesen/Schreiben
bewegungen n = Nummer des Messlaufs
Boolean-Punkte flir Benutzer-Notiz- 1501-1599 .
. Boolean Lesen/Schreiben
blocke 1601-1649
Ei lige Punkte fir Benutzer-Notiz-
nMmalige FURICE TUr Sentizer etz 11650-1699 Boolean Lesen/Schreiben
blocke
Boolean-Punkte bzw. -Variablen fi
oorean-rLnicte bzw. vanablen i1 4700-1798 Boolean Lesen/Schreiben
Befehle
Alarm- und Stat kte fur Mess-
R 1801-1899 Boolean Lesen/Schreiben
gerat-Stationen
Alarm- und Statuspunkte fur Priifgerate | 1901-1967 Boolean Lesen/Schreiben
o 2n01-2n37 ,
Messgeratzahler-Rollover-Flags Boolean Lesen/Schreiben
n=Nummer des Messlaufs
Versch. Al d Status fir Mess-
erfc érm und Status Turiviess 2601-2623 Boolean Lesen/Schreiben
gerat-Stationen
Stationszahler-Rollover-Flags 2801-2851 Boolean Lesen/Schreiben
2852-2862
Stationszahler-Dezimalauflésung Boolean Lesen/Schreiben
2865-2999
Adressen fiir 16-Bit-Ganz- Bereich Datent Zueriff
zahldaten yp g
o Short, Word, .
Benutzerdefiniertes Datenpaket Nr. 1 3001-3040 BCD Lesen/Schreiben
o Short, Word, .
Benutzerdefiniertes Datenpaket Nr.2 | 3041-3056 BCD Lesen/Schreiben
o Short, Word, .
Benutzerdefiniertes Datenpaket Nr.3 [ 3057-3096 BCD Lesen/Schreiben
3097-3099
Short, Word, .
Versch. 16-Bit-Ganzzahldaten 3737-3799 BCD Lesen/Schreiben
3875-3899
. ) ) 3n01-3n52 Short, Word, .
16-Bit-Ganzzahldaten fur Messlaufe Lesen/Schreiben
n = Nummer des Messlaufs [ BCD
Short, Word, .
16-Bit-Ganzzahldaten fur Notizblocke | 3501-3599 BCD Lesen/Schreiben
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Adressen fiir 16-Bit-Ganz-

Bereich Datent Zugriff
zahldaten P &
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 1 3601-3608 BCD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 2 3609-3616 B5CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 3 3617-3624 B5CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 4 3625-3632 B5CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 5 3633-3640 B8CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 6 3641-3648 B8CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 7 3649-3656 B8CD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Benutzeranzeige Nr. 8 3657-3664 BCD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Zugriff auf Rohdaten-Archivdatensatze |3701-3736 BCD Lesen/Schreiben
16-Bit-G hidaten fur M at- Short, Word, ,
_l anzzafiaten Ur viessgera 3800-3842 ° of Lesen/Schreiben
Stationen BCD
. N Short, Word, )
Batch-Sequenz fir Messgerat Nr. 1 3843-3848 BCD Lesen/Schreiben
. . Short, Word, .
Batch-Sequenz fir Messgerat Nr. 2 3849-3854 BCD Lesen/Schreiben
. . Short, Word, .
Batch-Sequenz fir Messgerat Nr. 3 3855-3860 BCD Lesen/Schreiben
. . Short, Word, .
Batch-Sequenz fur Messgerat Nr. 4 3861-3866 BCD Lesen/Schreiben
) . Short, Word, .
Zeit/Datum fur Mengenumwerter 3867-3874 BCD Lesen/Schreiben
. . . . Short, Word, )
16-Bit-Ganzzahldaten fur Prifgerate 3901-3999 BCD Lesen/Schreiben
ASCll-Zeichenfolgendaten ) .
. g Bereich Datentyp |Zugriff
(8 Zeichen)
4n01-4n39
ASClI-Daten fur Messlaufe String Lesen/Schreiben
n = Nummer des Messlaufs
ASClI-Daten fur Notizblocke 4501-4599 String Lesen/Schreiben
Benutzeranzeige-Definitionsvariablen [4601-4640 String Lesen/Schreiben
Eingabe-Hilfsvariablen fur Stationen 4707-4710 String Lesen/Schreiben
ASClI-Daten fur Messgerat-Stationen 4801-4851 String Lesen/Schreiben
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ASClI-Zeichenfolgendaten

. Bereich Datent Zugriff
(8 Zeichen) yp 8
Batch-ID fir Messgerat Nr. 1 4852-4863 String Lesen/Schreiben
Batch-ID fur Messgerat Nr. 2 4864-4875 String Lesen/Schreiben
Batch-ID fur Messgerat Nr. 3 4876-4887 String Lesen/Schreiben
Batch-ID fur Messgerat Nr. 4 4888-4899 String Lesen/Schreiben
ASCIl-Zeichenfolgendaten fur Prif-
- & 4901-4942 String Lesen/Schreiben
gerate
32-Bit-Ganzzahldaten Bereich Datentyp |Zugriff
5n01-5n99 Long, DWord,
32-Bit-Ganzzahldaten fur Messlaufe 5 Lesen/Schreiben
n=Nummer des Messlaufs |LBCD, Float
Long, DWord, .
32-Bit-Ganzzahldaten fiir Notizblécke | 5501-5599 & Lesen/Schreiben
LBCD, Float
Long, DWord, .
32-Bit-Ganzzahldaten fiir Stationen 5801-5818 & Lesen/Schreiben
LBCD, Float
. . . Long, DWord, )
Batch-GroRe fur Messgerat Nr. 1 5819-5824 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
. N . Long, DWord, )
Batch-GrofRe fur Messgerat Nr. 2 5825-5830 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
R . N Long, DWord, )
Batch-Grofe fur Messgerat Nr. 3 5831-5836 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
. . N Long, DWord, )
Batch-GrofRe fur Messgerat Nr. 4 5837-5842 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
N . . . Long, DWord, )
Zusatzliche 32-Bit-Daten fur Messlaufe | 5843-5899 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
Long, DWord, .
32-Bit-Ganzzahldaten fir Prifgerate 5901-5973 5 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
TDVOL/TDFMP-Impulse fur kompakte Long, DWord, .

. . 5974-5999 Lesen/Schreiben
Prifgerate LBCD, Float
32-Bit-IEEE-Gleitkommadaten Bereich Datentyp |Zugriff

. Float, Long, .
Reservierte Daten 6001-7000 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. Float, Long, .
Digital-Analog-Ausgaben 7001-7024 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. Float, Long, .
Benutzervariablen 7025-7088 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. Float, Long, .
Programmierbarer Akkumulator 7089-7099 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
7n01-7n99 Float, Long,
Daten fur Messlaufe & Lesen/Schreiben
n = Nummer des Messlaufs | DWord, LBCD
Float, Long, .
Notizblock-Daten 7501-7599 & Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
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32-Bit-IEEE-Gleitkommadaten Bereich Datentyp |Zugriff
Float, Long, .
PID-Steuerdaten 7601-7623 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. . . Float, Long, .
Verschiedene Daten flr Messlaufe 7624-7699 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. . Float, Long, .
Verschiedene Variablen 7701-7799 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. . Float, Long, .
Messgerat-Stationsdaten 7801-7899 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Float, Long, .
Prufgeratdaten 7901-7918 g Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
) . . . . Float, Long, i
Konfigurationsdaten fur Prufgerate 7919-7958 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Float, Long, .
Letzte Prifdaten 7959-7966 & Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Wahrend der Prifung zurtckgewiesene 2967-7990 Float, Long, Lesen/Schreiben
Daten DWord, LBCD
Float, Long, ,
D fur Prifgeratlauf 7991- L /Sch
aten fur Prufgeratlaufe 991-8050 DWord, LBCD esen/Schreiben
Durchschnittsdaten fur Priflaufe 8051-8079 Float, Long, Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. . . . Float, Long, )
Client-Messgeratdaten fur Priuflaufe 8080-8199 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Fl L
Prifreihen-Daten 8200-8223 oat, Long, Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
. . Float, Long, .
Daten des gepruften Messgerats 8224-8230 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Float, Long, .
Massen-Prifdaten 8231-8500 ong Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
, . Float, Long, ,
Verschiedene Daten fur Messlauf Nr. 1 | 8501-8599 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
, . Float, Long, ,
Verschiedene Daten fur Messlauf Nr. 2 | 8601-8699 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Float, Long, .
Verschiedene Daten fur Messlauf Nr.3 | 8701-8799 & Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
, . Float, Long, ,
Verschiedene Daten fur Messlauf Nr. 4 | 8801-8899 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD
Durchschnittsdaten der Station fU - Float, Long, .
ur.c Schnitisdaten der Station furvor 8901-8999 ong Lesen/Schreiben
herige Batches DWord, LBCD
16-Bit-Ganzzahldaten fiir Kon- . .
X Bereich Datentyp |Zugriff
figurationen
Short, Word, .
Messlauf Nr. 1 13001-13013 BCD Lesen/Schreiben
Messlauf Nr. 2 13014-13026 Short, Word, |Lesen/Schreiben
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16-Bit-Ganzzahldaten fiir Kon- . .
) . Bereich Datentyp |Zugriff
figurationen
BCD
Short, Word, .
Messlauf Nr. 3 13027-13039 BCD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Messlauf Nr. 4 13040-13052 BCD Lesen/Schreiben
. . : . Short, Word, .
Prufgerat-Konfiguration 13053-13073 BCD Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Allgemeine Flusskonfiguration 13074-13084 BCD of Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Konfiguration des seriellen Anschlusses | 13085-13128 BCD of Lesen/Schreiben
hort, W
PID-Konfiguration 13129-13160 ;CoDrt, ot Lesen/Schreiben
Short, Word, .
SPS-Daten 13161-13299 or Lesen/Schreiben
BCD
Short, Word, .
Peer-to-Peer-Setup 13300-13499 B5CD of Lesen/Schreiben
Short, Word, .
Rohdatenarchiv 13500-13999 5CD of Lesen/Schreiben
ASCll-Zeichenfolgendaten . .
. Bereich Datentyp |Zugriff
(16 Zeichen)
Mengenumwerter-Konfiguration 14001-14499 String Lesen/Schreiben
32-Bit-Ganzzahldaten Bereich Datentyp |Zugriff
Long, DWord, .
Mengenumwerter-Konfiguration 15001-16999 5 Lesen/Schreiben
LBCD, Float
32-Bit-IEEE-Gleitkommadaten Bereich Datentyp |Zugriff
i i Float, Long, .
Mengenumwerter-Konfiguration 17001-18999 Lesen/Schreiben
DWord, LBCD

Unterstlitzte erweiterte Omni-Typen
Benutzerdefinierte Pakete

Rohdatenarchiv
Textberichte
Textarchiv

Benutzerdefinierte Omni-Datenpakete

Der Omni-Mengenumwerter ermdglicht es Benutzern, verschiedene Speicherbereiche einer einzelnen
Datenstruktur zuzuordnen, die mit einem einzigen, hoch effizienten Lesebefehl gelesen werden kann. Diese
Datenstrukturen werden als benutzerdefinierte Datenpakete bezeichnet.
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Datenpaket-Konfiguration

Jedes benutzerdefinierte Datenpaket kann bis zu zwanzig Gruppen von Datenpunkten enthalten. Jede
Gruppe wird durch ihren Startindex und die Anzahl der Datenpunkte definiert. Die gesamte Groéf3e des benut-
zerdefinierten Datenpakets darf 250 Byte nicht Uberschreiten. Die zum Definieren der benutzerdefinierten
Datenpakete verwendeten Adressen werden nachfolgend aufgefuhrt.

Benutzerdefiniertes Datenpaket 1 (Adresse 1)
3001 Startindex von Gruppe 1

3002 Anzahl der Punkte in Gruppe 1

bis

3039 Startindex von Gruppe 20

3040 Anzahl der Punkte in Gruppe 20

Benutzerdefiniertes Datenpaket 2 (Adresse 201)
3041 Startindex von Gruppe 1

3042 Anzahl der Punkte in Gruppe 1

bis

3055 Startindex von Gruppe 20

3056 Anzahl der Punkte in Gruppe 20

Benutzerdefiniertes Datenpaket 3 (Adresse 401)
3057 Startindex von Gruppe 1

3058 Anzahl der Punkte in Gruppe 1

bis

3095 Startindex von Gruppe 20

3096 Anzahl der Punkte in Gruppe 20

Hinweis: Daten werden vom Gerat als 16-Bit-Register zurtckgegeben. Digital-E/A muss in Blécken von
16 Bit zugeordnet werden

Adresssyntax fur benutzerdefinierte Datenpakete

Tags kénnen erstellt werden, um auf Daten an einem gegebenen Offset innerhalb eines benutzerdefinierten
Datenpakets zuzugreifen. Die Adresssyntax lautet folgendermal3en: Die Standard-Datentypen werden fett
dargestellt.

Adresse Bereich Datentyp Zugriff
n = Nummer des Word, Short, BCD,
CPn_o Datenpakets (1-3) DWord, Long, LBCD, Schreibgeschutzt

o = Wort-Offset (0-125) | Float, String

n = Nummer des
Datenpakets (1-3)

CPn_o.b o = Wort-Offset (0-125) | Boolean Schreibgeschuitzt
b = Bit-Nummer (0/1-
15/16)*

® Weitere Informationen finden Sie unter "Nullbasierte Bit-Adressierung" unter Einstellungen.

Hinweise:
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Nur 8 Zeichen lange ASCII-Zeichenfolgendaten werden unterstuitzt.

2. Wenn in der Gruppenkonfiguration eine Adresse fur 16 Zeichen lange ASClI-Zeichenfolgendaten ent-
halten ist, kdnnen Daten als zwei 8 Zeichen lange ASClI-Zeichenfolgen-Datenelemente gelesen wer-
den.

Beispiel

Definieren Sie das benutzerdefinierte Datenpaket Nr. 1 so, dass Folgendes zugeordnet wird:

16 Bit furr Digital-E/A (1001-1016).

Finfzehn 32-Bit-Ganzzahlen fir Batch-Daten von Messlauf 1 (5101-5115).

Zwolf 32-Bit-Gleitkommazahlen fur analoge Ausgaben (7001-7012).

Vier 8 Zeichen lange ASCII-Zeichenfolgen fir den Messlauf (4101-4104).

Sechs 8 Zeichen lange ASClI-Zeichenfolgen fir die Messgerat-Station (4808-4813).

Zwei 16 Zeichen lange ASCII-Zeichenfolgen fiir Flusskonfigurationsdaten (14001-14002).

Hinweis: Das ergibt insgesamt 222 Byte. Die Konfigurationsregister fir das benutzerdefinierte Daten-
paket haben dann folgende Werte:

3001 =1001
3002 =16
3003 = 5101
3004 =15
3005 = 7001
3006 =12
3007 = 4101
3008 =4
3009 = 4808
3010=6
3011 = 14001
3012=2

Tags fur den Zugriff auf die Digital-E/A-Daten haben folgende Adressen (wobei alle 16 Werte in Wort 0 ent-
halten sind):

CP1_0.0 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 0 - zugeordnet zu 1009)

CP1_0.1 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 1 - zugeordnet zu 1010)

CP1_0.6 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 6 - zugeordnet zu 1015)
CP1_0.7 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 7 - zugeordnet zu 1016)
CP1_0.8 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 8 - zugeordnet zu 1001)
CP1_0.9 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 9 - zugeordnet zu 1002)

CP1_0.14 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 14 - zugeordnet zu 1007)
CP1_0.15 (Wort 0 des benutzerdefinierten Datenpakets 1, Bit 15 - zugeordnet zu 1008)

Tags fur den Zugriff auf die Batch-Daten von Messlauf 1 haben folgende Adressen (wobei jeder 32-Bit-Wert
2 Worter verwendet):

CP1_1 (Wort 1 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 5101)

CP1_3 (Wort 3 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 5102)

CP1_29 (Wort 29 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 5115)
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Tags fur den Zugriff auf die Daten der analogen Ausgaben haben folgende Adressen (wobei jeder 32-Bit-
Wert 2 Worter verwendet):

CP1_31 (Wort 31 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 7001)

CP1_33 (Wort 33 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 7002)

CP1_53 (Wort 53 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 7012)

Tags fur den Zugriff auf die 8 Zeichen langen ASCII-Zeichenfolgendaten fir den Messlauf haben folgende
Adressen (wobei jeder Zeichenfolgenwert 4 Worter verwendet):
CP1_55 (Wort 55 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 4101)

CP1_67 (Wort 67 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 4104)

Tags fur den Zugriff auf die 8 Zeichen langen ASCIl-Zeichenfolgendaten fir die Messgerat-Station haben fol-
gende Adressen (wobei jeder Zeichenfolgenwert 4 Worter verwendet):
CP1_71 (Wort 71 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 4808)

CP1_91 (Wort 91 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 4813)

Tags fur den Zugriff auf die 16 Zeichen langen ASClI-Zeichenfolgendaten fur Flusskonfigurationsdaten
haben folgende Adressen (wobei jeder Zeichenfolgenwert 4 Worter verwendet):

CP1_95 (Wort 95 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 14001, Zeichen 1-8)

CP1_99 (Wort 99 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 14001, Zeichen 9-16)
CP1_103 (Wort 103 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 14002, Zeichen 1-8)
CP1_107 (Wort 107 des benutzerdefinierten Datenpakets 1 - zugeordnet zu 14002, Zeichen 9-16)

Omni-Rohdatenarchiv

Der Omni-Mengenumwerter kann so konfiguriert werden, dass er verschiedene Speicherbereiche einer ein-
zelnen Datenstruktur zuordnet und diese Struktur bei Ausldsung in einem Archiv speichert. Benutzer kénnen
bis zu zehn Archive konfigurieren. Es gibt zwei zusatzliche Archive mit festem Format fur Alarm- und Prif-
daten. Jedes Archiv ist ein kreisformiger Puffer, wobei jeder neue Datensatz den altesten Datensatz ersetzt.

Konfiguration und Abruf von Datensatzen

Benutzer kdnnen die Datensatzstruktur der Rohdatenarchive 1 bis 10 konfigurieren. Die Archive 11 und 12
haben ein festes Format und enthalten Alarm- bzw. Prufdaten.

®Umfassende Informationen zu Rohdatenarchiven finden Sie im englischen "Omni Technical Bulletin" Nr. 96073.

Jeder Datensatz kann bis zu sechzehn Gruppen von Datenpunkten enthalten. Jede Gruppe wird durch ihren
Startindex und die Anzahl der Datenpunkte definiert. Die zum Definieren der Archivdatensatze verwendeten
Adressen werden nachfolgend aufgefuhrt. Die gesamte Grof3e des Datensatzes darf 250 Byte nicht Uber-
schreiten. Das Gerat verwendet die ersten 6 Byte fur Datums- und Zeitstempeldaten, sodass 244 Byte fur
Rohdaten bleiben. Jeder Datensatz hat seinen eigenen booleschen Trigger. Daten werden gespeichert, wenn
der Trigger von "Low" zu "High" Ubergeht.

Bevor der Startindex einer Gruppe, die Anzahl der Punkte in einer Gruppe oder der Trigger fur ein Roh-
datenarchiv geandert werden kann, muss die Archivierung angehalten werden. Das Flag Allow Archive Con-
figuration muss im Gerat festgelegt werden. Beachten Sie, dass dadurch wahrscheinlich das Datenarchiv
im Gerat, einschlieBlich aller Rohdatenarchive und des Textarchivs, neu initialisiert wird.

13920 Archivlauf - 0 = Anhalten, 1 = Starten
13921 Archive neu konfigurieren - 0 = Keine Konfigurationsanderungen zulassig, 1 = Kon-
figurationsanderungen zulassig
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Dieser Treiber kann verwendet werden, um ein Rohdatenarchiv datensatzweise zu lesen. Um einen Daten-
satz zu lesen, schreiben Sie zuerst den gewunschten Datensatzindex in das Register "Angeforderter Daten-
satz". Sobald dieser Wert festgelegt ist, kdnnen Benutzer den Datensatz mit einem RA-Tag lesen. Benutzer
mussen darauf achten, dass der angegebene Datensatzindex nicht die fir das betreffende Archiv zulassige
maximale Anzahl von Datensatzen Uberschreitet. Wenn der Wert fur "Letzter aktualisierter Datensatz" Null
ist, wurden im Archiv seit der letzten Initialisierung keine Datensatze gespeichert.

Rohdatenarchiv 1 (Adresse 701)
13500 Startindex von Gruppe 1

13501 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13530 Startindex von Gruppe 16
13531 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13900 Boolescher Trigger

3701 Maximale Anzahl von Datensatzen
3702 Letzter aktualisierter Datensatz
3703 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 2 (Adresse 702)
13540 Startindex von Gruppe 1

13541 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13570 Startindex von Gruppe 16
13571 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13901 Boolescher Trigger

3704 Maximale Anzahl von Datensatzen
3705 Letzter aktualisierter Datensatz
3706 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 3 (Adresse 703)
13580 Startindex von Gruppe 1

13581 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13610 Startindex von Gruppe 16
13611 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13902 Boolescher Trigger

3707 Maximale Anzahl von Datensatzen
3708 Letzter aktualisierter Datensatz
3709 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 4 (Adresse 704)
13620 Startindex von Gruppe 1

13621 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13650 Startindex von Gruppe 16
13651 Anzahl der Punkte in Gruppe 16
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13903 Boolescher Trigger

3710 Maximale Anzahl von Datensatzen
3711 Letzter aktualisierter Datensatz
3712 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 5 (Adresse 705)
13660 Startindex von Gruppe 1

13661 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13690 Startindex von Gruppe 16
13691 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13904 Boolescher Trigger

3713 Maximale Anzahl von Datensatzen
3714 Letzter aktualisierter Datensatz
3715 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 6 (Adresse 706)
13700 Startindex von Gruppe 1

13701 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13730 Startindex von Gruppe 16
13731 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13905 Boolescher Trigger

3716 Maximale Anzahl von Datensatzen
3717 Letzter aktualisierter Datensatz
3718 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 7 (Adresse 707)
13740 Startindex von Gruppe 1

13741 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13770 Startindex von Gruppe 16
13771 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13906 Boolescher Trigger

3719 Maximale Anzahl von Datensatzen
3720 Letzter aktualisierter Datensatz
3721 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 8 (Adresse 708)
13780 Startindex von Gruppe 1
13781 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13810 Startindex von Gruppe 16
13811 Startindex von Gruppe 16

13907 Boolescher Trigger
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3722 Maximale Anzahl von Datensatzen
3723 Letzter aktualisierter Datensatz
3724 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 9 (Adresse 709)
13820 Startindex von Gruppe 1

13821 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13850 Startindex von Gruppe 16
13851 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13908 Boolescher Trigger

3725 Maximale Anzahl von Datensatzen
3726 Letzter aktualisierter Datensatz
3727 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 10 (Adresse 710)
13860 Startindex von Gruppe 1

13861 Anzahl der Punkte in Gruppe 1
bis

13890 Startindex von Gruppe 16
13891 Anzahl der Punkte in Gruppe 16

13909 Boolescher Trigger

3728 Maximale Anzahl von Datensatzen
3729 Letzter aktualisierter Datensatz
3730 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 11: Alarm (Adresse 711)
Nicht konfigurierbar

3731 Maximale Anzahl von Datensatzen
3732 Letzter aktualisierter Datensatz
3733 Angeforderter Datensatz

Rohdatenarchiv 12: Archiv (Adresse 712)
Nicht konfigurierbar

3734 Maximale Anzahl von Datensatzen
3735 Letzter aktualisierter Datensatz
3736 Angeforderter Datensatz

Hinweis: Daten werden vom Gerat als 16-Bit-Register zurtickgegeben. Digital-E/A muss in Blécken von

16 Bit zugeordnet werden

Adresssyntax fur Rohdatenarchive

Tags konnen erstellt werden, um auf Daten an einem gegebenen Offset innerhalb eines Rohdatenarchiv-
Datensatzes zuzugreifen. Die Adresssyntax lautet folgendermaRen: Die Standard-Datentypen werden fett

dargestellt.
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Adresse Bereich Datentyp Zugriff

n = Archivnummer (1-12) i, Bl EICB),

RAN_o DWord, Long, LBCD, | Schreibgeschutzt
o = Wort-Offset (0-125) .
Float, String
n = Archivnummer (1-12)
RAN_o.b o = Wort-Offset (0-125) Boolean Schreibgeschuitzt

b = Bit-Nummer (0/1-15/16)*

® Weitere Informationen finden Sie unter "Nullbasierte Bit-Adressierung" unter Einstellungen.

Hinweise:

1.

2.

Nur 8 Zeichen lange ASClI-Zeichenfolgendaten werden unterstuitzt.

Wenn in der Gruppenkonfiguration eine Adresse fur 16 Zeichen lange ASCII-Zeichenfolgendaten ent-
halten ist, kdnnen Daten als zwei 8 Zeichen lange ASCIl-Zeichenfolgen-Datenelemente gelesen wer-
den.

Zeitstempelformat
Die ersten 6 Byte jedes Datensatzes enthalten die Datums- und Uhrzeitangabe, zu der der Datensatz im
Archiv platziert wurde.

Byte

Beschreibung

1

Monat (1-12) *
Tag (1-31)

Tag (1-31)*
Monat (1-12)

Jahr (0-99)

Stunde (0-23)

3
4
5

Minute (0-59)

6

Sekunden (0-59)

*Das Datumsformat wird mit Register 3842 festgelegt (0 = dd/mm/yy, 1 = mm/dd/yy).

Datensatzstruktur des Alarm-/Ereignisprotokolls (Adresse 711)

Feld Datentyp Beschreibung
1 3-Byte-Datum dd/mm/yy oder mm/dd/yy.
2 3-Byte-Zeit hh/mm/ss.
3 16-Bit-Ganzzahl Modbus-lndexnummer des Alarms oder Ereig-
nisses.
4 1 Byte Alarmtyp.
1 Byte 0=0K, 1 =Alarm.
) Wert der Messwertgeber-Variablen zum Zeitpunkt
6 IEEE-Gleitkommazahl .
des Alarms bzw. Ereignisses.
. Volumenzahler zum Zeitpunkt des Alarms bzw.
7 32-Bit-Ganzzahl o
Ereignisses.
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Massezahler zum Zeitpunkt des Alarms bzw. Ereig-

8 32-Bit-Ganzzahl .
nisses.
Alarmtypen

Typ Beschreibung

0 Ereignis protokollieren, Piepser auslésen und auf dem LCD jede Flankenanderung
im durch Feld Nr. 3 identifizierten Bit anzeigen.

1 Ereignis protokollieren, Piepser auslésen und auf dem LCD jede Anderung der stei-
genden Flanke im durch Feld Nr. 3 identifizierten Bit anzeigen.

5 Jede Flankenanderung im durch Feld Nr. 3 identifizierten Bit im Ereignisprotokoll pro-
tokollieren. Keine Aktion von Piepser oder LCD-Anzeige.

3 Jede Anderung der steigenden Flanke im durch Feld Nr. 3 identifizierten Bit im Ereig-
nisprotokoll protokollieren. Keine Aktion von Piepser oder LCD-Anzeige.

Datensatzstruktur des Prifereignis-Protokolls (Adresse 712)

Feld Datentyp Beschreibung
1 3-Byte-Datum dd/mm/yy oder mm/dd/yy.
2 3-Byte-Zeit hh/mm/ss.
) Ereignisnummer, wird bei jedem Ereignis inkre-
3 16-Bit-Ganzzahl . .
mentiert, Rollover bei 65535.
4 16-Bit-Ganzzahl Modbus-Index der geanderten Variablen.
, Wert der numerischen Variablen vor der
5 I[EEE-Gleitkommazahl .
Anderung - alter Wert.
, Wert der numerischen Variablen nach der
6 I[EEE-Gleitkommazahl .
Anderung - neuer Wert.
7 16 Zeichen lange ASCII-Zei- Wert der Zeichenfolgenvariablen vor der
chenfolge Anderung - alter Wert.
8 16 Zeichen lange ASCII-Zei- Wert der Zeichenfolgenvariablen nach der
chenfolge Anderung - neuer Wert.
9 32-Bit-Ganzzahl Volumenzahler zum Zeitpunkt der Anderung.
10 32-Bit-Ganzzahl Massezéhler zum Zeitpunkt der Anderung.

Hinweis: Die Felder 5 und 6 werden auf 0.0 gesetzt, wenn die geanderte Variable eine Zeichenfolge ist.
Die Felder 7 und 8 enthalten Nullzeichen, wenn die gedanderte Variable keine Zeichenfolge ist. Wenn die
Felder 7 und 8 acht Zeichen lange Zeichenfolgen enthalten, werden die restlichen acht Zeichen mit Nullen

aufgefullt.

Omni-Textberichte

Der Omni-Mengenumwerter kann mehrere verschiedene Typen von Textberichten generieren. Jeder dieser
Berichte kann von diesen Treiber gelesen und als Zeichenfolgenwert an den OPC-Client gesendet werden.

Textberichtstypen
Es gibt eine Reihe von Berichtstypen, die aus dem Omni-Mengenumwerter abgerufen werden kénnen. Sie
kdnnen mit einem TR-Tag gelesen werden. Folgende Berichtstypen sind verfugbar:
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Benutzerdefinierte Berichtvorlagen

9001 Berichtvorlage - Momentaufnahme/Intervall
9002 Berichtvorlage - Batch

9003 Berichtvorlage - Taglich

9004 Berichtvorlage - Prufung

Vorherige Batch-Berichte

9101 Batch-Bericht - Letzter
9102 Batch-Bericht - Vorletzter
9108 Batch-Bericht - Achtletzter
Vorherige Priifberichte

9201 Prufbericht - Letzter

9202 Prufbericht - Vorletzter
9208 Prufbericht - Achtletzter
Vorherige tagliche Berichte
9301 Bericht vom Vortag - Letzter
9302 Bericht vom Vortag - Vorletzter

9308 Bericht vom Vortag - Achtletzter

Letzter Momentaufnahme-Bericht
9401 Letzter lokaler Momentaufnahme- bzw. Intervallbericht

Puffer fiir verschiedene Berichte
9402 Puffer flr verschiedene Berichte

Vorschau fiir monatliche Berichte
9501 Bericht vom Vormonat - Letzter

9502 Bericht vom Vormonat - Vorletzter

9508 Bericht vom Vormonat - Achtletzter

Adresssyntax fur Textberichte

Adresse Bereich Datentyp Zugriff

TRn

TRNT 16 L n = Berichtsadresse Strin Lesen/Schreiben
nT (ausgeldster Lese- (9001-9508) g

vorgang)

Beispiel

Um die Momentaufnahme-Berichtvorlage (Adresse 9001)zu lesen oder darin zu schreiben, erstellen Sie ein
Tag mit der Adresse "TR9001".

Hinweis: Da das Lesen eines Textberichts mehrere Sekunden dauern kann, sollten die TR-Tags im OPC-Cli-
ent inaktiv gehalten werden. Alternativ kdnnen stattdessen ausgeldste Lesevorgange verwendet werden.
Solange der Treiber einen Textbericht liest oder schreibt, sind fur keine anderen Tags auf dem Kanal Lese-
oder Schreibvorgange maglich.

Ausgeloste Textbericht-Lesevorgange
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Wie zuvor beschrieben, wird empfohlen, das Textbericht-Tag inaktiv zu halten, obwohl dies nicht immer mdog-
lich ist. Eine Funktion fur ausgeldste Lesevorgange wurde als Alternative hinzugefuigt, sodass das Text-
bericht-Tag aktiv bleiben kann. AulRerdem wird mit einem Hilfs-Trigger-Tag gesteuert, wann die
tatsachlichen Lesevorgange auf dem Gerat stattfinden.

Ein ausgeldster Lesevorgang beginnt moglicherweise nicht sofort, je nachdem, auf welchen Zeitpunkt im
Aktualisierungszyklus des Textbericht-Tags der Trigger eingestellt ist. Nach Abschluss des Leseversuchs
|6scht der Treiber den Trigger-Status. Das Textbericht-Tag zeigt den Wert und die Datenqualitat an, die sich
aus dem letzten ausgeldsten Leseversuch ergeben haben.

Adresssyntax fur Textbericht-Lesevorgang-Trigger

Adresse Bereich Datentyp Zugriff

n = Berichtsadresse
TRIG_TRn Boolean Lesen/Schreiben
- (9001-9508)

Beispiel

Um den Bericht zum letzten Batch (Adresse 9101) nach Trigger zu lesen, erstellen Sie zwei Tags. Das erste
ist ein Textbericht-Tag mit der Adresse "TR9101 T", und das zweite ist ein Textbericht-Lesevorgang-Trigger-
Tag mit der Adresse "TRIG_TR9101".

Hinweis: Die Adresse des Textbericht-Tags sieht aus wie eine normale Textbericht-Adresse, gefolgt von
einem Leerzeichen und dem Buchstaben "T" fir "Triggered Read" (ausgeldster Lesevorgang). Dieses "T"
muss in der Adresse vorhanden sein, damit ausgeldste Lesevorgange funktionieren.

Um einen Lesevorgang auszuldsen, setzen Sie den Trigger-Tag-Wert auf "Wahr" (ungleich null). Nach
Abschluss des Leseversuchs setzt der Treiber den Trigger-Wert auf "Falsch" (0). Wenn der Lesevorgang
erfolgreich war, ist die Datenqualitat des Textbericht-Tags gut. Wenn der Lesevorgang fehlgeschlagenist, ist
die Datenqualitat des Textbericht-Tags schlecht, und der Wert ist der letzte erfolgreich gelesene Wert.

Textberichtsdaten auf dem Datentréger speichern

Der Treiber kann Textberichtsdaten auf dem Datentrager speichern. Diese Funktion wird mithilfe von Text-
bericht-Pfad-Tags aktiviert. Diese Tags werden verwendet, um Dateipfad-Zeichenfolgen in den Speicher des
Treibers zu schreiben. Jeder Berichtstyp hat seinen eigenen Pfadpuffer. Nach einem erfolgreichen Text-
bericht-Lesevorgang pruft der Treiber den zugeordneten Pfadpuffer. Wenn dort ein gultiger Pfad gespei-
chertist, speichert der Treiber die Berichtsdaten als ASCII-Text in dieser Datei. Die Datei wird bei Bedarf
erstellt. Die Datei wird bei nachfolgenden Textbericht-Lesevorgangen Uberschrieben.

Die Pfadpuffer werden beim Start des Servers auf leere Zeichenfolgen initialisiert. Der Treiber schreibt Text-
berichtsdaten erst in die Datei, wenn ein gultiger Pfad im zugeordneten Pfadpuffer gespeichert wird. Pfad-
daten sind nicht persistent. Die Pfadzeichenfolgen mussen jedes Mal neu geschrieben werden, wenn der
Server neu gestartet wird. Die Pfadwerte kdnnen jederzeit gedndert werden, sodass Benutzer Daten bei
jedem Lesevorgang in anderen Dateien speichern kénnen, sofern gewilnscht.

Pfadzeichenfolgen kénnen bis zu 255 Zeichen lang sein.

Adresssyntax fiir Pfade von Textberichten

Adresse Bereich Datentyp Zugriff

n = Berichtsadresse . .
PATH_TRn String Lesen/Schreiben
(9001-9508)
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Beispiel

Um den letzten Batch-Bericht (Adresse 9101) zu lesen und das Ergebnis auf dem Datentrager zu speichern,
erstellen Sie zwei Tags. Das erste ist ein Textbericht-Tag mit der Adresse "TR9101", und das zweite ist ein
Pfad-Tag mit der Adresse "PATH_TR9101".

Um die Berichtsdaten in einer Datei mit dem Namen "LastBatch.txt" zu speichern (die im Ordner "C:\Om-
niData\BatchReports" erstellt werden soll), richten Sie den Client so ein, dass er als Erstes den Pfad "C:\Om-
niData\BatchReports\LastBatch.txt" in das Pfad-Tag schreibt. Sobald dies abgeschlossenist, lesen Sie das
Textbericht-Tag. Wenn der Pfad nicht vor dem ersten Textbericht-Lesevorgang festgelegt wird, kann der Trei-
ber die Daten nicht auf dem Datentrager speichern.

Hinweis: Um diese Funktion zu deaktivieren, schreiben Sie eine leere Zeichenfolge in das Pfad-Tag.

Omni-Textarchiv

Der Omni-Mengenumwerter kann auch Berichte in einem Archiv speichern. Dieser Treiber kann einen
Bereich von Berichten aus dem Archiv lesen und sie als Zeichenfolgenwert an den OPC-Client senden.

Textarchive lesen

Bevor das Textarchiv gelesen werden kann, missen zwei Einstellungen im Gerat festgelegt werden: das
Startdatum des Archivs und die Anzahl der abzurufenden Tage. Diese 32-Bit-Ganzzahlwerte befinden sich
an Adresse 15128 bzw. 15127. Das Datumsformat kann mit dem Wert an Adresse 3842 angegeben werden
(0 = dd/mm/yy, 1 = mm/dd/yy). Kurz nachdem die Anzahl von Tagen festgelegt wurde, beginnt das Gerat, die
Daten vorzubereiten. Wenn die Daten zum Lesen bereit sind, wird der Wert fur die Anzahl von Tagen nega-
tiv. Das Textarchiv kann jederzeit gelesen werden, nachdem die Anzahl von Tagen festgelegt wurde. Der
Treiber wartet darauf, dass der Wert negativ wird.

Adresssyntax flir Textarchive

Adresse Bereich Datentyp Zugriff

TA

TAT (ausgeléster Lese- | KA. String Schreibgeschitzt
vorgang)

Hinweis: Da das Lesen eines Textarchivs mehrere Minuten dauern kann, sollte das Tag "TA" im OPC-Cli-
ent inaktiv gehalten werden. Alternativ kdnnen stattdessen ausgeldste Lesevorgange verwendet werden.
Dieses Tag darf nur mit asynchronen Lesevorgangen gelesen werden, da das maximale Timeout fUr syn-
chrone Lesevorgange im Server nicht hoch genug gesetzt werden kann, um eine typische Textarchiv-Anfor-
derung zu lesen. Solange das Textarchiv gelesen wird, sind fur keine anderen Tags auf dem Kanal Lese-
oder Schreibvorgange moglich.

Wenn ein laufender Textarchiv-Lesevorgang fehlschlagt, sollten Benutzer den Lesepuffer des Gerats zurtick-
setzen, indem sie den Wert 999 in das Register flr die Anzahl der Tage (15127) schreiben und anschliel3end
das normale Textarchiv-Leseverfahren wiederholen. Andernfalls ruft der Treiber moglicherweise den ersten
Teil des angeforderten Archivbereichs nicht ab.

Ausgeléste Textarchiv-Lesevorgénge

Es wird empfohlen, das Textarchiv-Tag inaktiv zu halten, obwohl dies nicht immer méglich ist. Eine Funktion
fur ausgeloste Lesevorgange wurde als Alternative hinzugefigt, sodass das Textarchiv-Tag aktiv bleiben
kann. AulRerdem wird mit einem Hilfs-Trigger-Tag gesteuert, wann die tatsachlichen Lesevorgange auf dem
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Gerat stattfinden. Der Trigger-Wert wird im Speicher des Treibers gespeichert und kann mithilfe eines Tags
mit der im Folgenden beschriebenen Syntax gelesen und festgelegt werden.

Ein ausgeldster Lesevorgang beginnt moglicherweise nicht sofort, je nachdem, auf welchen Zeitpunkt im
Aktualisierungszyklus des Textarchivs der Trigger eingestelltist. Nach Abschluss des Leseversuchs |6scht
der Treiber den Trigger-Status. Das Textarchiv-Tag zeigt den Wert und die Datenqualitat an, die sich aus
dem letzten ausgeldsten Leseversuch ergeben haben.

Adresssyntax fur Textarchiv-Lesevorgang-Trigger

Adresse Bereich Datentyp Zugriff
TRIG_TA k.A. Boolean Lesen/Schreiben
Beispiel

Um das Textarchiv nach Trigger zu lesen, erstellen Sie zwei Tags. Das erste ist ein Textarchiv-Tag mit der
Adresse "TAT", und das zweite ist ein Textarchiv-Lesevorgang-Trigger-Tag mit der Adresse "TRIG_TA".
Benutzer mussen Tags flr das Startdatum und die Anzahl der Tage erstellen.

Hinweis: Die Adresse des Textarchiv-Tags sieht aus wie eine normale Textarchiv-Adresse, gefolgt von
einem Leerzeichen und dem Buchstaben "T" fur "Triggered Read" (ausgeldster Lesevorgang). Dieses "T"
muss in der Adresse vorhanden sein, damit ausgel6ste Lesevorgange funktionieren.

Um einen Lesevorgang auszulosen, setzen Sie den Trigger-Tag-Wert auf "Wahr" (ungleich null). Nach
Abschluss des Leseversuchs setzt der Treiber den Trigger-Wert auf "Falsch" (0). Wenn der Lesevorgang
erfolgreich war, ist die Datenqualitat des Textarchiv-Tags gut. Wenn der Lesevorgang fehlgeschlagen ist, ist
die Datenqualitat des Textarchiv-Tags schlecht, und der Wert ist der letzte erfolgreich gelesene Wert.

Textarchivdaten auf dem Datentrager speichern

Der Treiber kann Textarchivdaten auf dem Datentrager speichern. Diese Funktion wird mit einem Tex-
tarchiv-Pfad-Tag aktiviert. Dieses Tag wird verwendet, um eine Dateipfad-Zeichenfolge in den Speicher des
Treibers zu schreiben. Nach einem erfolgreichen Textarchiv-Lesevorgang prift der Treiber den zuge-
ordneten Pfadpuffer. Wenn dort ein gultiger Pfad gespeichert ist, speichert der Treiber die Textarchivdaten
als ASCII-Text in dieser Datei. Die Datei wird bei Bedarf erstellt. Die Datei wird bei nachfolgenden Tex-
tarchiv-Lesevorgangen Uberschrieben.

Der Pfadpuffer wird beim Start des Servers auf eine leere Zeichenfolge initialisiert. Der Treiber schreibt Tex-
tarchivdaten erst in die Datei, wenn ein glltiger Pfad im zugeordneten Pfadpuffer gespeichert wird. Pfad-
daten sind nicht persistent. Benutzer mussen die Pfadzeichenfolge jedes Mal neu schreiben, wenn der
Server neu gestartet wird. Der Pfadwert kann jederzeit geandert werden, sodass die Daten bei jedem Lese-
vorgang in einer anderen Datei gespeichert werden kénnen (sofern gewiinscht).

Die Pfadzeichenfolge kann bis zu 255 Zeichen lang sein. Das Verzeichnis kann nicht das Stammverzeichnis
(C:\\TextArchive.txt) sein innerhalb des Windows-Verzeichnis oder innerhalb des Programmverzeichnisses,
abgesehen vom Installationsverzeichnis des Servers. Die Dateierweiterung muss entweder .txt oder .log
sein.

Adresssyntax fiir Pfade von Textarchiven

Adresse

Bereich

Datentyp

Zugriff

PATH_TA

k.A.

String

Lesen/Schreiben

www. ptc.com




Modbus RTU Serial-Treiber

Beispiel

Um das Textarchiv zu lesen und das Ergebnis auf dem Datentrager zu speichern, erstellen Sie zwei Tags.
Das erste ist ein Textarchiv-Tag mit der Adresse "TA", und das zweite ist ein Pfad-Tag mit der Adresse
"PATH_TA". Benutzer mussen Tags fur das Startdatum und die Anzahl der Tage erstellen wie oben beschrie-

ben.

Um die Textarchivdaten in einer Datei mit dem Namen "TextArchive.txt" zu speichern (die im Ordner "C:\Om-
niData\ArchiveData" erstellt werden soll), richten Sie den Client so ein, dass er als Erstes den Pfad "C:\Om-
niData\ArchiveData\TextArchive.txt" in das Pfad-Tag schreibt. Sobald dies abgeschlossen ist, lesen Sie das
Textarchiv-Tag. Wenn der Pfad nicht vor dem ersten Textarchiv-Lesevorgang festgelegt wird, kann der Trei-

ber die Daten nicht auf dem Datentrager speichern.

Hinweis: Um diese Funktion zu deaktivieren, schreiben Sie eine leere Zeichenfolge in das Pfad-Tag.

Beschreibung von Funktionscodes

Modbus-Adressierungsmodell

Dezimalwert Hexadezimalwert Beschreibung

01 0x01 Read Coil Status

02 0x02 Read Input Status

03 0x03 Read Holding Registers
04 0x04 Read Internal Registers
05 0x05 Force Single Coil

06 0x06 Preset Single Register
15 OxOF Force Multiple Coils

16 0x10 Preset Multiple Registers
22 0x16 Masked Write Register

Daniels-S500-Mengen

umwerter-Adressierungsmodell

Dezimalwert Hexadezimalwert Beschreibung

01 0x01 Read Coil Status

02 0x02 Read Input Coil

03 0x03 Read Holding Registers
05 0x05 Force Single Coil

16 0x10 Preset Multiple Registers
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Konfigurations-API-Dienst - Kanaleigenschaften

Die folgenden Befehle definieren einen Kanal, welcher den Konfigurations-API-Dienst verwendet.
Allgemeine Eigenschaften
common.ALLTYPES_NAME * Erforderlicher Parameter.

Hinweis: Wird diese Eigenschaft geandert, so andert sich die API-Endpunkt-URL.
common.ALLTYPES_DESCRIPTION
servermain.MULTIPLE_TYPES_DEVICE_DRIVER * Erforderlicher Parameter

servermain.CHANNEL_DIAGNOSTICS_CAPTURE

Ethernet-Kommunikationseigenschaften

servermain.CHANNEL_ETHERNET_COMMUNICATIONS_NETWORK_ADAPTER_STRING

Erweiterte Eigenschaften

servermain.CHANNEL_NON_NORMALIZED_FLOATING_POINT_HANDLING

Schreiboptimierungen

servermain.CHANNEL_WRITE_OPTIMIZATIONS_METHOD
servermain.CHANNEL_WRITE_OPTIMIZATIONS_DUTY_CYCLE

® Siehe auch: Abschnitt "Konfigurations-API-Dienst " im Hilfesystem fiir den Server.

Konfigurations-API-Dienst - Gerateeigenschaften

Die folgenden Befehle definieren ein Gerat, welches den Konfigurations-API-Dienst verwendet.

Aligemeine Eigenschaften

common.ALLTYPES_NAME * Erforderlicher Parameter

common .ALLTYPES_DESCRIPTION

servermain.DEVICE_CHANNEL_ASSIGNMENT

servermain.MULTIPLE_TYPES_DEVICE_DRIVER * Erforderlicher Parameter
servermain.DEVICE_MODEL * Nichterforderlich, aber prifen Sie, ob der Standardwert akzeptabel ist
servermain.DEVICE_ID_STRING * Erforderlicher Parameter
servermain.DEVICE_DATA_COLLECTION

servermain.DEVICE_SIMULATED
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Scan-Modus

servermain.DEVICE_SCAN_MODE

servermain.DEVICE_SCAN_MODE_RATE_MS
servermain.DEVICE_SCAN_MODE_RATE_MS

servermain.DEVICE_SCAN_MODE_PROVIDE_INITIAL_UPDATES_FROM_CACHE

Automatische Herabstufung

servermain.DEVICE_AUTO DEMOTION_ENABLE_ON_COMMUNICATIONS FAILURES
servermain.DEVICE_AUTO DEMOTION_DEMOTE_AFTER_SUCCESSIVE_TIMEOUTS
servermain.DEVICE_AUTO_DEMOTION_PERIOD_MS
servermain.DEVICE_AUTO_DEMOTION_DISCARD _WRITES

Tag-Generierung

servermain.DEVICE_TAG_GENERATION_ON_STARTUP
servermain.DEVICE_TAG_GENERATION_DUPLICATE_HANDLING
servermain.DEVICE_TAG_GENERATION_GROUP
servermain.DEVICE_TAG_GENERATION_ALLOW_SUB_GROUPS

@ TPip: Senden Sie einen PUT-Befehl mit leerem Textkdrper an den TagGeneration-Dienstendpunkt auf
dem Gerat, um die automatische Tag-Generierung aufzurufen.
® Siehe auch: Weitere Informationen finden Sie in der Hilfe zu den Diensten.

Zeitvorgabe
servermain.DEVICE_CONNECTION_TIMEOUT_SECONDS

servermain.DEVICE_REQUEST_TIMEOUT_MILLISECONDS
servermain.DEVICE_RETRY_ATTEMPTS

servermain.DEVICE_INTER_REQUEST_DELAY_MILLISECONDS

® Siehe auch: Abschnitt "Konfigurations-API-Dienst" im Hilfesystem fiir den Server.
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Ereignisprotokollmeldungen

Die folgenden Informationen betreffen Meldungen, die im Fensterbereich Ereignisprotokoll in der Haupt-
benutzeroberflache angezeigt werden. Informationen zum Filtern und Sortieren der Detailansicht Ereig-
nisprotokoll finden Sie in der OPC-Serverhilfe. In der Serverhilfe sind viele allgemeine Meldungen enthalten,
die also auch gesucht werden sollten. Im Allgemeinen werden die Art der Meldung (Information, Warnung)
sowie Fehlerbehebungsinformationen bereitgestellt (sofern maéglich).

& Tipp: Meldungen, die aus einer Datenquelle stammen (z.B. Drittanbieter-Software, einschlieBlich Daten-
banken), werden Uber das Ereignisprotokoll dargestellt. Die Schritte der Problembehandlung sollten eine
Recherche zu diesen Meldungen im Internet und in der Handlerdokumentation beinhalten.

Ungiiltige Adresse im Blockbereich. | Adressbereich = <Start> bis <Ende>.

Fehlertyp:
Fehler
Mégliche Ursache:
1. Eswurde versucht, einen nicht vorhandenen Speicherort im angegebenen Gerat zu referenzieren.

2. Eswurde versucht, mehr Register zu lesen als im Protokoll zugelassen.

Mégliche Losung:

1. Uberprifen Sie die Tags, die Adressen im angegebenen Bereich auf dem Gerét zugewiesen sind,
und entfernen Sie solche, die ungiltige Speicherorte referenzieren.

2. Verringern Sie den Wert fur die RegisterblockgrofRe auf 125.

# Siehe auch:
1. Fehlerbehandlung

2. BlockgrofRen

Ungultiges Array. | Array-Bereich = <Start> bis <Ende>.

Fehlertyp:
Fehler

Mégliche Ursache:
Das definierte Array von Adressen reicht Uber das Ende des Adressraums hinaus.
Méogliche Losung:

1. Uberprifen Sie die GréRe des Speichers auf dem Gerat, und definieren Sie die Array-Lange ent-
sprechend um.

2. Uberprifen Sie die Tags, die Adressen im angegebenen Bereich auf dem Gerat zugewiesen sind,
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und entfernen Sie solche, die ungultige Speicherorte referenzieren.

3. Verringern Sie den Wert fir die Array-GrofRRe auf 125.

# Siehe auch:
1. Fehlerbehandlung

2. BlockgroRen

Blockanfrage mit Ausnahmecode beantwortet. | Adressenbereich =
<Start> bis <Ende>, Ausnahmecode = <Code>.

Fehlertyp:

Warnung

Maégliche Ursache:
Eine Beschreibung des Ausnahmecodes finden Sie unter 'Modbus-Ausnahmecodes'.

Magliche Lésung:
Siehe '"Modbus-Ausnahmecodes'.

In Adresse kann nicht geschrieben werden, Gerat hat mit Ausnahmecode
geantwortet. | Adresse = '<Adresse>', Ausnahmecode = <Code>.

Fehlertyp:
Warnung

Maégliche Ursache:
Eine Beschreibung des Ausnahmecodes finden Sie unter 'Modbus-Ausnahmecodes'.

Magliche Lésung:
Siehe '"Modbus-Ausnahmecodes'.

Von Adresse kann nicht gelesen werden, Gerdt hat mit Ausnahmecode
geantwortet. | Adresse = '<Adresse>', Ausnahmecode = <Code>.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Eine Beschreibung des Ausnahmecodes finden Sie unter 'Modbus-Ausnahmecodes'.

Mégliche Lésung:
Siehe '"Modbus-Ausnahmecodes'.

Tag-Import wegen zu wenig Speicherressourcen fehlgeschlagen.

Fehlertyp:

Warnung
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Mégliche Ursache:
Der Treiber kann den fir die Verarbeitung der Variablenimportdatei erforderlichen Speicherplatz nicht
zuweisen.

Mégliche Losung:
SchlieBen Sie alle nicht bendtigten Anwendungen, und versuchen Sie es erneut.

Beim Tag-Import ist eine Dateiausnahme aufgetreten.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Die Variablenimportdatei konnte nicht gelesen werden.

Mégliche Losung:
Regenerieren Sie die Variablenimportdatei.

Fehler beim Parsen von Datensatz in Importdatei. | Datensatznummer =
<Nummer>, Feld = <Name>.

Fehlertyp:

Warnung

Maégliche Ursache:
Das angegebene Feld in der Variablenimportdatei konnte nicht geparst werden, da es ungultig oder langer
als erwartet ist.

Mégliche Losung:
Andern Sie in der Variablenimportdatei das Feld, das den Fehler verursacht.

Beschreibung fiir Datensatz in Importdatei abgeschnitten. | Daten-
satznummer = <Nummer>.

Fehlertyp:

Warnung

Magliche Ursache:
Die Tag-Beschreibung im angegebenen Datensatz ist zu lang.

Maogliche Losung:
Der Treiber schneidet Beschreibungen nach Bedarf ab. Um diesen Fehler zu verhindern, kiirzen Sie die
Beschreibung in der Variablenimportdatei.

Importierter Tag-Name ist ungiiltig und wurde gedndert. | Tag-Name =
'<Tag>', gednderter Tag-Name = '<Tag>'.

Fehlertyp:
Warnung
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Mégliche Ursache:
Der in der Variablenimportdatei gefundene Tag-Name enthalt unglltige Zeichen.

Mégliche Lésung:
Der Treiber erstellt glltige Namen basierend auf der Variablenimportdatei. Um diesen Fehler zu vermeiden
und die Konsistenz der Namen zu wahren, andern Sie den Namen der exportierten Variablen.

Tag konnte nicht importiert werden, da der Datentyp nicht unterstutzt
wird. | Tag-Name = '<Tag>', nicht unterstiitzter Datentyp = '<Typ>'.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Der Treiber unterstutzt nicht den in der Variablenimportdatei angegebenen Datentyp.

Mégliche Losung:

Andern Sie den in der Variablenimportdatei angegebenen Datentyp in einen unterstiitzten Typ. Wenn die
Variable flr eine Struktur verwendet wird, bearbeiten Sie die Datei manuell, um jedes fir die Struktur erfor-
derliche Tag zu definieren, oder konfigurieren Sie die erforderlichen Tags im Server manuell.

# Siehe auch:
Variablen werden aus Concept exportiert

Omni-Textpuffer konnte aufgrund eines Fehlers bei der Spei-
cherzuordnung nicht gelesen werden.

Fehlertyp:

Warnung
Mégliche Ursache:
Der Treiber kann den fur den Lesevorgang eines Omni-Textdatensatzes oder -Textarchivs erforderlichen

Speicherplatz nicht zuweisen.

Mégliche Lésung:
SchlieBen Sie alle nicht bendtigten Anwendungen, und versuchen Sie es erneut.

Keine Omni-Textarchivdaten im angegebenen Datumsbereich verfugbar.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Es sind keine Daten im Textarchiv fur den Datumsbereich vorhanden, der im Register flr Startdatum
(15128) und Register fir Anzahl an Tagen (15127) angegeben wurde.

Mégliche Lésung:
Dies ist nicht unbedingt ein Fehler. Vergewissern Sie sich, dass keine Daten fir den angegebenen Datums-
bereich verflugbar sind.
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Texteingabe im Omni-Textbericht abgeschnitten. | Berichtsnummer =
<Nummer>.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Es wurde versucht, mehr als 8192 Byte in einen Textbericht zu schreiben. Dieser Grenzwert ist vom Pro-
tokoll festgelegt.

Mégliche Losung:
Schreiben Sie keine Zeichenfolgen mit mehr als 8192 Byte. Bei langeren Zeichenfolgen werden nur die ers-
ten 8192 Zeichen in das Gerat geschrieben.

Omni-Textbericht konnte aufgrund von Grenzwert fiir Paketanzahl nicht
gelesen werden. | Berichtshummer = <Nummer>.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:

Die Lange von Textberichten betragt hochstens 8192 Byte. Dieser Grenzwert ist vom Protokoll festgelegt.
Der Treiber liest 8192 Byte, bevor das entsprechende Zeichen fir das Dateiende festgestellt wird.

Mégliche Losung:
Vergewissern Sie sich, dass die vom Gerat verwendete Berichtvorlage einen Bericht aus hochstens 8192
Byte generiert.

Schreibvorgang fehlgeschlagen. Maximale Pfadlange tGberschritten. | Tag-
Adresse = '<Adresse>', Maximale Lange = <Anzahl>.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Pfadlange ist auf die angegebene Anzahl von Zeichen begrenzt.

Mégliche Losung:
Verwenden Sie einen kirzeren Pfad.

Fehler beim Schreiben der Omni-Textdaten in Datei. | Tag-Adresse =
'<Adresse>', Grund = '<Grund>'.

Fehlertyp:
Warnung

Mégliche Ursache:
Der Treiber konnte die Omni-Textdaten aus dem angegebenen Grund nicht auf den Datentrager schreiben.
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Mégliche Losung:
Weitere Informationen zur Fehlerbehebung fir den angegebenen Grund erhalten Sie in der Dokumentation
zum Betriebssystem.

Omni-Textausgabedatei konnte nicht gedffnet werden. | Tag-Adresse =
'<Adresse>', Grund = '<Grund>'.

Fehlertyp:

Warnung

Maégliche Ursache:
Die Datei, die in einem Omni-Textpfad-Tag angegeben ist, konnte nicht erstellt oder ge6ffnet werden.

Magliche L6sung:
Weitere Informationen zur Fehlerbehebung fur den angegebenen Grund erhalten Sie in der Dokumentation
zum Betriebssystem. Wahrscheinlich liegt der Grund an einem ungtiltigen Pfad.

# Siehe auch:
1. Omni-Textberichte

2. Omni-Textarchiv

In Adresse kann nicht geschrieben werden. Unerwartete Zeichen in Ant-
wort. | Tag-Adresse = '<Adresse>'.

Fehlertyp:

Warnung

Von Adresse kann nicht gelesen werden. Unerwartete Zeichen in Antwort.
| Tag-Adresse = '<Adresse>'.

Fehlertyp:

Warnung

Blockadresse konnte nicht gelesen werden. Unerwartete Zeichen in Ant-
wort. | Adressbereich = <Start> bis <Ende>.

Fehlertyp:

Warnung

Die Omni-Textausgabedatei konnte nicht geandert werden. | Tag-Adresse
= '<address>', Grund = Der angegeben Pfad ist nicht zulassig.

Fehlertyp:

Warnung

Mégliche Ursache:
Das in einem Omni-Textpfad angegebene Verzeichnis ist nicht zulassig.
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Mégliche Losung:
Lesen Sie in der Hilfe fir den Treiber nach und geben Sie einen Pfad zu einem sicheren Ort an.

# Siehe auch:
1. Omni-Textberichte

2. Omni-Textarchiv

Die Omni-Textausgabedatei konnte nicht geandert werden. | Tag-Adresse
= '<address>', Grund = Die angegebene Dateierweiterung muss '.txt' oder
".log' sein.

Fehlertyp:
Warnung

Mégliche Ursache:
Die im Omni-Textpfad-Tag angegeben Erweiterung ist nicht zuldssig. Sie muss .txt oder .log sein.

Mégliche Losung:
Gultige Erweiterung angeben.

# Siehe auch:
1. Omni-Textberichte

2. Omni-Textarchiv

Tag-Datenbank wird von Datei importiert. | Dateiname = '<Name>"'.

Fehlertyp:

Informationen

Fehlermaskendefinitionen

B = Hardwareunterbrechung festgestellt
F = Framing-Fehler

E = E/A-Fehler

O = Zeichenpuffertberlauf

R = RX-Puffertberlauf

P = Erhaltener Byte-Paritatsfehler

T = TX-Puffer voll
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Modbus-Ausnahmecodes

Folgende Daten stammen aus der englischen Dokumentation "Modbus Application Protocol Specifications"
(Spezifikationen fur das Modbus-Anwendungsprotokoll).

Code dezi-
mal/hexadezimal

Name

Bedeutung

01/0x01

ILLEGAL
FUNCTION

Der in der Abfrage erhaltene Funktionscode ist keine
zulassige Aktion fur den Server. Das kann daran liegen,
dass der Funktionscode nur auf neuere Gerate anwend-
bar ist und in der ausgewahlten Einheit nicht imple-
mentiert wurde. Es kénnte auch anzeigen, dass der
Server sich im falschen Status befindet, um eine Anfrage
dieses Typs zu verarbeiten, z.B. weil er nicht konfiguriert
ist und aufgefordert wird, Registerwerte zuriickzugeben.

02/0x02

ILLEGAL DATA
ADDRESS

Die in der Abfrage erhaltene Datenadresse ist keine
zulassige Adresse fur den Server. Insbesondere ist die
Kombination aus Referenznummer und Uber-
tragungslange ungultig. Fur einen Controller mit

100 Registern ist eine Anfrage mit Offset 96 und Lange 4
erfolgreich. Eine Anfrage mit Offset 96 und Lange 5
generiert Ausnahme 02.

03/0x03

ILLEGAL DATA
VALUE

Ein im Abfrage-Datenfeld enthaltener Wert ist kein zulas-
siger Wert fur den Server. Dies deutet darauf hin, dass
ein Fehler in der Struktur des Rests einer komplexen
Anfrage vorliegt, z.B. eine falsche implizierte Lange. Es
bedeutet insbesondere nicht, dass ein Datenelement,
das zur Speicherung in einem Register eingereicht
wurde, einen Wert auBerhalb der Erwartung des Anwen-
dungsprogrammes hat, da das Modbus-Protokoll die
Bedeutung bestimmter Werte fur bestimmte Register
nicht kennt.

04/0x04

SERVER DEVICE
FAILURE

Ein nicht wiederherstellbarer Fehler ist aufgetreten, wah-
rend der Server versucht hat, die angeforderte Aktion
auszufuhren.

05/0x05

ACKNOWLEDGE

Der Server hat die Anfrage akzeptiert und verarbeitet
sie, aber dies wird viel Zeit in Anspruch nehmen. Diese
Antwort wird zurtickgegeben, um einen Timeout-Fehler
im Client zu verhindern. Der Client kann als Nachstes

schlossen ist, um zu ermitteln, ob Verarbeitung abge-
schlossen ist.

eine Meldung ausgeben, dass das Abrufprogramm abge-

06/0x06

SERVER DEVICE
BUSY

Der Server ist mit der Verarbeitung eines lang dau-
ernden Programmbefehls beschaftigt. Der Client muss
die Nachricht spater erneut senden, wenn der Server
freiist.

07/0x07

NEGATIVE
ACKNOWLEDGE

Der Server kann die in der Abfrage erhaltene Pro-
grammfunktion nicht ausfihren. Dieser Code wird fur
eine erfolglose Programmieranfrage mit

Funktionscode 13 oder 14 (dezimal) zurtickgegeben. Der
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Code dezi-
. Name Bedeutung
mal/hexadezimal
Client muss Diagnose- oder Fehlerinformationen vom
Server anfordern.
Der Server hat versucht, Erweiterungsspeicher zu lesen,
aber dabei einen Paritatsfehler im Arbeitsspeicher
MEMORY PARITY . .
08/0x08 ERROR gefunden. Der Client kann die Anfrage erneut ver-
suchen, aber moglicherweise muss das Servergerat
gewartet werden.
Die spezielle Verwendung in Verbindung mit Gateways
deutet darauf hin, dass das Gateway keinen internen
10/0X0A GATEWAY PATH Kommunikationspfad vom Eingangskanal zum Aus-
UNAVAILABLE gangskanal zuordnen konnte, um die Anfrage zu ver-
arbeiten. Das bedeutet normalerweise, dass das
Gateway falsch konfiguriert oder Uberlastet ist.
Die spezielle Verwendung in Verbindung mit Gateways
GATEWAY TARGET . . . -
deutet darauf hin, dass keine Antwort vom Zielgerat
11/0x0B DEVICE FAILED TO .
RESPOND empfangen wurde. Das bedeutet normalerweise, dass

das Geratim Netzwerk nicht vorhanden ist.

Hinweis: Fir diesen Treiber werden die Begriffe "Server" und "unangefordert" synonym verwendet.
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Index

A

Abfall 11

Abrufverzégerung 11
Adressbeschreibungen 33

Adressierung dynamischer Flussigkeitsmessgerate 39
Alle Werte fur alle Tags schreiben 9
Allgemein 13

Anfangsaktualisierungen aus Cache 16
Anforderungs-Timeout 17

Anfragen verwerfen, wenn herabgestuft 19
Anstieg 11

Ausgangs-Coils 22

Automatische Herabstufung 18
Automatische Tag-Datenbankgenerierung 27

Automatisches Wahlen 12

Baudrate 5, 11

BCD 31

Bei doppeltem Tag 20

Bei Eigenschaftsanderung 19

Bei Geratestart 19

Beim Tag-Import ist eine Dateiausnahme aufgetreten. 63
Benutzerdefinierte Omni-Datenpakete 45

Beschreibung fur Datensatz in Importdatei abgeschnitten. | Datensatznummer = <Nummer>. 63
Beschreibung von Funktionscodes 58

Beschreibungen einschliellen 24

Betriebsmodus 14

Betriebsverhalten 11

Blockadresse konnte nicht gelesen werden. Unerwartete Zeichen in Antwort. | Adressbereich = <Start>
bis <Ende>. 66

Blockanfrage mit Ausnahmecode beantwortet. | Adressenbereich = <Start> bis <Ende>, Ausnahmecode
= <Code>. 62

BlockgroRen 22

Boolean 31
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C

Coils 33
COM-ID 11
COM-Port 10

D

Daniel-S500-Mengenumwerter 5
Daniels-S500-Mengenumwerter-Adressierung 38
Daten-Bits 5, 11

Datensammlung 14

Datentypbeschreibung 31

Diagnose 7

Die Omni-Textausgabedatei konnte nicht geandert werden. | Tag-Adresse = '<address>', Grund = Der
angegeben Pfad ist nicht zulassig. 66

Die Omni-Textausgabedatei konnte nicht geandert werden. | Tag-Adresse = '<address>', Grund = Die
angegebene Dateierweiterung muss ".txt' oder '.log' sein. 67

Double 31

DTR 11

Durch Null ersetzen 13

Durch Tag angegebenes Scan-Intervall bertcksichtigen 16
DWord 31

Dynamisches Flussigkeitsmessgerat (DFM) SFC3 6

E/A-Fehler 67

Eingangs-Coils 22

Einstellungen auf Kanalebene 7
Elliott-Mengenumwerter 5
Elliott-Mengenumwerter-Adressierung 37
Elternteilgruppe 20
Ereignisprotokolimeldungen 61

Erstellen 21

Ethernet-Kapselung 16
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Fehler beim Parsen von Datensatz in Importdatei. | Datensatznummer = <Nummer>, Feld = <Name>. 63
Fehler beim Schreiben der Omni-Textdaten in Datei. | Tag-Adresse = '<Adresse>', Grund = '<Grund>'. 65
Fehlerbehandlung 25

Fehlermaskendefinitionen 67

Float 31

Flusssteuerung 11

Framing 24, 67

G

Generieren 20

Gerateeigenschaften - Allgemein 13
Gerateeigenschaften - Automatische Herabstufung 18
Gerateeigenschaften - Ethernet-Kapselung 16
Gerateeigenschaften - Redundanz 26
Gerateeigenschaften - Tag-Generierung 19

Geteilt 10

Globale Einstellungen 8

H

Halteregister 22
Hardwareunterbrechung 67
Herabstufen bei Fehler 18

Herabstufungszeitraum 19

ID 14
Identifikation 6, 13

Importierter Tag-Name ist ungultig und wurde geandert. | Tag-Name ='<Tag>', geanderter Tag-Name =
'<Tag>'. 63

In Adresse kann nicht geschrieben werden, Gerat hat mit Ausnahmecode geantwortet. | Adresse =
'<Adresse>', Ausnahmecode = <Code>. 62

In Adresse kann nicht geschrieben werden. Unerwartete Zeichen in Antwort. | Tag-Adresse =
'<Adresse>'. 66

Inaktive Verbindung schlieBen 12
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Inaktivitatsdauer bis SchlieBen 12
Interne Register 22

IP-Adresse 16

K

Kanaleigenschaften - Allgemein 6

Kanaleigenschaften - Erweitert 12

Kanaleigenschaften - Kommunikationsserialisierung 7

Kanaleigenschaften - Schreiboptimierungen 9
Kanaleigenschaften - Serielle Kommunikation 10
Kanalzuweisung 14

Keine 10

Keine Omni-Textarchivdaten im angegebenen Datumsbereich verfugbar. 64

Kommunikations-Timeouts 17-18
Kommunikationsfehler melden 11-12

Kommunikationsprotokoll 5

Lastausgleich 8
LBCD 31
Leseverarbeitung 12
Long 31

Léschen 20

M

Magnetek-GPD-515-Laufwerk 5
Magnetek-GPD-515-Laufwerksadressierung 37
Modbus-Adressierung 33
Modbus-Ausnahmecodes 68
Modbus-kompatible Gerate 5

Modell 14

Modem 10, 12

Modemeinstellungen 12
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N

Nachfolgend 25

Name 13

Netzwerk 1 - Netzwerk 500 8
Netzwerksmodus 8

Nicht geandert 13

Nicht normalisierte Float-Handhabung 13
Nicht scannen, nur Abruf anfordern 16

Nur den letzten Wert fir alle Tags schreiben 9

Nur den letzten Wert flr nicht boolesche Tags schreiben 9

(o)

Omni-Mengenumwerter 5
Omni-Mengenumwerter-Adressierung 41
Omni-Rohdatenarchiv 48
Omni-Textarchiv 56

Omni-Textausgabedatei konnte nicht gedffnet werden. | Tag-Adresse = '<Adresse>', Grund =
'<Grund>'. 66

Omni-Textbericht konnte aufgrund von Grenzwert fur Paketanzahl nicht gelesen werden. | Berichts-
nummer = <Nummer>. 65

Omni-Textberichte 53
Omni-Textpuffer konnte aufgrund eines Fehlers bei der Speicherzuordnung nicht gelesen werden. 64
Operation ohne Kommunikation 12

Optimierungsmethode 9

P

Paritat 5, 11, 67
Physisches Medium 10
Port 16

Prioritat 8

Protokoll 17

R

Redundanz 26
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Register 33
RS-485 11
RTS 11

RX-Puffertberlauf 67

S

Scan-Modus 15

Schreibvorgang fehlgeschlagen. Maximale Pfadlange Uberschritten. | Tag-Adresse = '<Adresse>', Maxi-
male Lange = <Anzahl>. 65

Serielle Kommunikation 10
Serielle Port-Einstellungen 10
Servicezyklus 9

Setup 5

Short 31

Simuliert 15
Statistikelemente 28
Stopp-Bits 5, 11

String 31

I

Tag-Datenbank wird von Datei importiert. | Dateiname = '<Name>'. 67
Tag-Generierung 19

Tag-Import wegen zu wenig Speicherressourcen fehlgeschlagen. 62
Tag-Zahler 7,15

Tag konnte nicht importiert werden, da der Datentyp nicht unterstitzt wird. | Tag-Name = '<Tag>', nicht
unterstutzter Datentyp = '<Typ>'. 64

Tags bei unzuldssiger Adresse deaktivieren 26

Texteingabe im Omni-Textbericht abgeschnitten. | Berichtsnummer = <Nummer>. 65
Timeout bis zum Herabstufen 18

Transaktionen pro Zyklus 8

Treiber 14

TSXCUSBMBP-USB-Adapter 6

TX-Puffer voll 67

U

Uberlauf 67
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Uberschreiben 20

Ubersicht 5

Ungultige Adresse im Blockbereich. | Adressbereich = <Start> bis <Ende>. 61
Ungultiges Array. | Array-Bereich = <Start> bis <Ende>. 61

Untergruppen zulassen 21

Unterstutzte Gerate 5

Vv

Variablenimportdatei 24
Variablenimporteinstellungen 24
Verbindungs-Timeout 12
Verbindungstyp 10

Versuche vor Timeout 18
Verzogerung zwischen Anfragen 18
Verzogerung zwischen Geraten 13
Virtuelles Netzwerk 7

Von Adresse kann nicht gelesen werden, Gerat hat mit Ausnahmecode geantwortet. | Adresse =
'<Adresse>', Ausnahmecode = <Code>. 62

Von Adresse kann nicht gelesen werden. Unerwartete Zeichen in Antwort. | Tag-Adresse =
'<Adresse>'. 66

Vorangestellt 25

w

Wiederholte Meldungen zurlickweisen 26

Word 31

yA

Zeichenfolgen als Block lesen 23
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